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Grupa 451 _Przygotowanie terenu pod bugow

001 Prace przygotowawcze i rozbiorkowe Kod CPY0t®00-8
002 Roboty ziemne Kod CPV 45111200-8
003 Trawniki Kod CPV 45112710-5

Grupa 452 Roboty budowlane w zakresie wznoszeamapketnych obiektéw budowlanych

lub ich czsci
004 Izolacjascian piwnic, drena Kod CPV 45232130-2
Kod CPV 45262000-1
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006 Konstrukcje drewniane Kod CPV 45261100-5
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010 Konstrukcje stalowe Kod CPV 45262400-5
011 Krawezniki i obrzeza kamienne Kod CPV 45233221-1
012 Podbudowa Kod CPV 45233200-1
013 Nawierzchnie z kostki brukowej KGOPV 45233221-1
Grupa 453 _Roboty instalacyjne
014 Dostawa i montadzwigu Kod CPV 45313000-4
015 Instalacje elektryczne i strukturalne KoadG5311000-0
016 Wentylacja mechaniczna i klimatyzacja Kod CG5331210-1
017 Instalacja wodno — kanalizacyjna Kod CPV3E®0-9
018 Instalacja centralnego ogrzewania Kod CP334300-7
Grupa 454 _Roboty wykzeniowe
019 Roboty wykaczeniowe Kod CPV 45400000-1
020 Tynkowanie Kod CPV 45410000-4
021 Okfadziny z ptyt g-k Kod CPV 45400000-1

022 Remont elewacji Kod CPV 45443000-4



OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogollna przedgiecia

Nazwa inwestycji:  Rewitalizacja willi Teodora SixtaBielsku - Biate

Lokalizacja: 43-300 Bielsko-Biata, ul. Mickiewic2
Nr dziatki: 30/2

Rodzaj inwestycji:  Roboty ogélnobudowlane

1.2. Uczestnicy procesu inwestycyjnego

1.2.1. Zamawiajcy: Galeria Bielska BWA
ul. 1 Maja 11
43-300 Bielsko-Biata

1.2.2. Wykonawca: po rozstrzyggtiu przetargu
1.3. Charakterystyka przedsiziecia

Specyfikacja obejmuje roboty budowlane i instalaeyjremontu zabytkowej willi T. Sixta
w Bielsku - Biatej

| .4. Dokumentacja techniczna oleggca przedmiot zamowienia i stange@ podstaw do
realizacji robot
| .4. 1. Spis projektow i rysunkéw wykonawczych

- Projekt Budowlano — Wykonawczy opracowany przez r®ivArchitektoniczne ,ARS
Architektura S.C.” ul. Jaracza 50, 43-100 Tychy

1.4.3. Zgodné& robot z dokumentagjtechniczig

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkoprac i ich zgodn& z dokumentagj kontraktovwg
i techniczn, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zaglzapcego realizagjumowy.
Wykonawca jest zobowzany wykonywa wszystkie roboty scisle wedlug otrzymanej
dokumentacji technicznej.

1.4.4. Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Tectma oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Zamawiacego Wykonawcy stanowiczes¢ zlecenia, a wymagania wyszczegOlnione w
chatby jednym z nich & obowhzujagce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentaciji.

Wykonawca nie mie wykorzystywa bleddw lub opuszcze w Dokumentach Przetargowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadanZamawiajcego, ktéry dokona odpowiednich
zmian lub poprawek.

1.5 Okrélenia podstawowe
llekro¢ w ST jest mowa o:

1.5.1.obiekcie budowlanymnalery przez to rozumie
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a) budynek wraz z instalacjami i gdzeniami technicznymi,
b) budowt stanowica catas¢ techniczno-aytkows wraz z instalacjami i uggzeniami,
c) obiekt matej architektury;

1.5.2. budynku- nalezy przez to rozumie taki obiekt budowlany, ktéry jest trwale zmany
z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pompezegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i
dach.

1.5.3. tymczasowym obiekcie budowlanym naley przez to rozumie obiekt budowlany
przeznaczony do czasowegaytkowania w okresie krotszym od jego trw&dd technicznej,
przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lulzbrorki, a take obiekt budowlany nie
pofaczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski cahe, pawilony sprzedg ulicznej
i wystawowe, przekrycia namiotowe i powitoki pneuyeane, urzdzenia rozrywkowe,
barakowozy, obiekty kontenerowe.

1.5.4.budowie- nalezy przez to rozumiewykonanie obiektu budowlanego w olli@ym miejscu,
a take odbudow, rozbudow, nadbudow obiektu budowlanego

1.5.5. robotach budowlanych nalery przez to rozumie budowe, a take prace polegage na
przebudowie, montai, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.

1.5.6. remoncie- nalery przez to rozumie wykonywanie w istniejcym obiekcie budowlanym
rob6t budowlanych poleggjych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stéquyeh biegcej
konserwacji.

1.5.7. terenie budowy- nalery przez to rozumie przestrza, w ktérej prowadzoneasroboty
budowlane wraz z przestrzgriajmowan przez urgdzenia zaplecza budowy.

1.5.8. certyfikacie zgodnw@i - nalery przez to rozumie dokument wydany przez notyfikowan
jednostk certyfikujgca, potwierdzajcy, ze wyrdb i proces jego wytwarzania ggodne ze
zharmonizowa# specyfikacy techniczg.

1.5.9. deklaracji zgodnéci - nalery przez to rozumie oswiadczenie producenta lub jego
upowanionego przedstawiciela, stwierdzeg na jego wylczrg odpowiedzialnéc, ze wyrob jest
zgodny ze zharmonizowaispecyfikacy technicza.

1.5.10. dokumentacji projektowe} nalezy przez to rozumie dokumentag stuzaca do opisu
przedmiotu zamowienia na wykonanie robot budowlanylta ktorych jest wymagane pozwolenie
na budow - sktada si w szczegdlngci z: projektu budowlanego, projektéw wykonawczych,
przedmiaru robaot i informacji dotygeej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia.

1.5.11. dokumentacji powykonawczej budowy naley przez to rozumie sktadagca Sie

z dokumentacji budowy z naniesionymi zmianami wjgkoie budowlanym i wykonawczym,
dokonanymi w trakcie wykonywania robot, a zakgeodezyjnej dokumentacji powykonawczej
i innych dokumentow.

1.5.12. aprobacie technicznej nalery przez to rozumie pozytywry ocerg techniczig wyrobu,
stwierdzagca jego przydatng do stosowania w budownictwie.

1.5.13. wyrobie budowlanym- nalery przez to rozumie wyrdb w rozumieniu przepisow
0 ocenie zgodnwi, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zas&aowania lub
zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanwprowadzany do obrotu jako wyrob
pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do stosowania waajemnym pajczeniu stanovgicym
integraly catas¢ uzytkows.

1.5.14.dzienniku budowy nalery przez to rozumie dziennik wydany i przez wdaiwy organ
zgodnie z obowzujgcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdarae okolicznagci zachodgcych w czasie wykonywania robot.
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1.5.15. inspektorze nadzoru budowlanego nalery przez to rozumie osolg posiadajca
odpowiednie wyksztatcenie techniczne i praktykawodows oraz uprawnienia budowlane,
wykonujgca samodzielndunkcje techniczne w budownictwie, ktorej inwespowierza nadzér nad
budows obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy stova - Zamawiagego na budowie i
wykonuje bieacg kontrok jakaosci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianach
odbiorach rob6t zakrywanych i zanikeych, badaniu i odbiorze instalacji oraz gdzen
technicznych, jak rownieprzy odbiorze gotowego obiektu.

1.5.16.kierowniku budowy nalezy przez to rozumieosole wyznaczog przez Wykonaweg robot,
upowaniong do kierowania robotami i do wygtowania w jego imieniu w sprawach realizaciji
kontraktu, ponosga ustawovyg odpowiedzialnét za prowadzonbudowe.

1.5.17.rejestrze obmiarow (kgice obmiarow)- nalezy przez to rozumie - akceptowas przez
ZRU kshzke z ponumerowanymi stronami, ghea do wpisywania przez Wykonaywmbmiaru
dokonanych robdét w formie wylicae szkicow i ewentualnie dodatkowych gatnikow. Wpisy w
rejestrze obmiaréw podleggpotwierdzeniu przez ZRU.

1.5.18. materiatach - nalezy przez to rozumie wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak
rowniez rézne tworzywa i wyroby niezlline do wykonania robot, zgodnie z dokumemtac]
projektow i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane pinspektora nadzoru.

1.5.19. odpowiedniej zgodmci - naleey przez to rozumie zgodnd¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, aslje granice tolerancji nie zostaly olétene -z przecitnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju rob6t budowlanych.

1.5.20. obmiarze roboét- nalery przez to rozumie pomiar wykonanych robot budowlanych,
dokonany w celu weryfikaciji ich ikzi w przypadku zmiany parametréw prayjch w przedmiarze
robét, albo obliczenia wargoi robo6t dodatkowych, nie offych przedmiarem.

1.5.21.odbiorze cgsciowym (robot budowlanych) nalezy przez to rozumie nieformalry nazwe
odbioru rob6t ulegapych zakryciu i zanikapych, a take dokonywanie préb
i sprawdzé instalacji, uragdzen technicznych i przewoddw kominowych. Odbiorengscrmowym
nazywa s} takze odbidr czsci obiektu budowlanego wykonanego w stanie ngjap st do
uzytkowania, przed zgtoszeniem do odbioru catego ldbidudowlanego, ktory jest traktowany
jako ,,odbior kaicowy”.

1.5.22. odbiorze gotowego obiektu budowlanegmalery przez to rozumie formalma nazwe
czynndgci, zwanych te ,odbiorem kacowym”, polegaicym na protokolarnym przggiu
(odbiorze) od wykonawcy gotowego obiektu budowlanegrzez osob lub grug o0sdéb
o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczgorzez inwestora — zamawiaggo.
Odbioru dokonuje si po zgtoszeniu przez kierownika budowy faktu zadaenia robot
budowlanych, 4cznie z zagospodarowaniem i upgtkowaniem terenu budowy i ewentualnie
terendéw przylegtych, wykorzystywanych jako plac bwg, oraz po przygotowaniu przez niego
dokumentacji powykonawczej.

1.5.23. projektancie- nalezy przez to rozumie uprawnion osoly prawry lub fizyczry bedaca
autorem dokumentacji projektowe;j.

1.5.24.przedmiarze robét nalery przez to rozumie zestawienie przewidzianych do wykonania
robét podstawowych w kolejgoi technologicznej ich wykonania, ze szczego6towypisem lub
wskazaniem podstaw ustajeych szczegétowy opis, oraz wskazanie szczegoétovepatyfikacii



technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanyehwyliczeniem i zestawieniem #oi
jednostek przedmiarowych robét podstawowych.

1.5.25. robotach podstawowych nalery przez to rozumie minimalny zakres prac, ktore po
wykonaniu 8 moazliwe do odebrania pod wzglem ilasci i wymogdw jakdciowych oraz
uwzgkdniaj przyjety stopiex scalania robot.

1.5.26.wspolnym stowniku zamowie nalezry przez to rozumie system klasyfikacji produktow,
ustug i rob6t budowlanych, stworzonym na potrzebawier publicznych. Sklada size stownika
gibwnego oraz stownika gtdbwnego oraz stownika umipgcego. Obowjzuje we wszystkich
krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniadRozporadzenia 2151/2003, stosowanie
kodéw CPV do okrdenia przedmiotu zamoéwienia przez zamagdago z owczesnych Rstw
Cztonkowskich UE stato siobowihzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r.

Polskie prawo zamodwie publicznych przewidziatlo obowjzek stosowania klasyfikacji CPV
poczwszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 m&jafr.

1.5.27.Zarzgdzagcym Realizagi Umowy- nalery przez to rozumie osolg prawry lub fizyczrg
okreslong w istotnych postanowieniach umowy, zwadalej zargdzapcym, wyznaczom przez
zamawiagcego, upowzniong do nadzorowania realizacji rob6t i administrowanimowg w
zakresie okrdonym w udzielonym petnomocnictwie.

ST - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczego6towa specyfikacja techniczna
ZRU - zaradzapcy realizacy umowy

2. PROWADZENIE ROBOT
2.1.0g0Ine zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z umow i sciste przestrzeganie
harmonogramu rob6t oraz za jakozastosowanych materiatdw i wykonywanych robot,icta
zgodnd¢ z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfika¢gchnicznych, projektu
organizacji robét oraz poleceniami zgizapcego realizagjumowy (ZRU).

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \WgSoi
wszystkich elementow robodt zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez zarglzagcego realizagj umowy.

Nastpstwa jakiegokolwiek Ikdu spowodowanego przez wykonawcw wytyczeniu

i wyznaczeniu robot, zostanpoprawione przez Wykonawcna wiasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia roboét lub wyznaczenia wys@kbprzez zargdzapcego realizagj umowy nie zwalnia
wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadn&t.

Decyzje Zarzdzapcego Realizagi Umowy dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatdw
i elementow robdt dma oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, jefoe
wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach techmych, a take w normach i wytycznych
wykonania i odbioru robét. Przy podejmowaniu decyajzidzapcy realizacg umowy uwzgédnia
wyniki bada materiatow i jakéci robot, dopuszczalne niedoktadonbnormalnie wysipujace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw,ssloadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz
inne czynniki wptywajce na rozwzarng kweste.

Polecenia zagrlzagceqo realizagi umowy keda wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawpod grégba wstrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.

Obiekt figuruje w Ewidencji Zabytkow.




2.2. Teren budowy
2.2.1. Charakterystyka terenu budowy

Granice terenu budowy wyznaczongganicami dziatki, na ktérej zlokalizowany jestielt, tj.
dziatka nr 30/2.

2.2.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy protokolarnie przekazuje Wykonawcy teren budowyczasie i na warunkach

okreslonych w umowie.

W czasie przekazania terenu zamagagjprzekazuje Wykonawcy:

1) dokumentacje techniczrokreslong w p. 1.4.

2) kopi¢ decyzji 0 pozwoleniu na budegw

3) kopie uzgodnig i zezwolé uzyskanych w czasie przygotowywania robot do zeali przez
Zamawiagcego dla umgiwienia prowadzenia robét.

2.2.3. Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenplacu budowy oraz wszystkich materiatdw
i elementow wyposania uytych do realizacji rob6t od chwili rozpagda do ostatecznego
odbioru robét. Przez caty ten okres gdzenia lub ich elementyela utrzymane w sposéb
satysfakcjonujcy Zarzdzapcego RealizagjUmowy. Maze on wstrzymé realizacg robot, jeli w
jakimkolwiek czasie Wykonawca zaniedbuje swoje olgali konserwacyjne.

W trakcie realizacji rob6t Wykonawca dostarczy,nstaluje i utrzyma wszystkie niexine,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu igdeenia takie jak: bariery, sygnalizacjuchu, znaki
drogowe etczeby zapewrd bezpieczéstwo catego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkiakin
drogowe, bariery 1 inne ugdzenia zabezpieczgie musz by¢ zaakceptowane przez
zarzdzapcego realizagj umowy.

Wykonawca bdzie take odpowiedzialny do czasu zakaenie robot za utrzymanie wszystkich
reperéw i innych znakéw geodezyjnych istaggich na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia
lub zniszczenia do odbudowy na wtasny koszt.

Przed rozpocxiem robét wykonawca poda ten fakt do wiadéaono zainteresowanych
uzytkownikow terenu w sposob ustalony z Zamlzapcym Realizagg Umowy. Wykonawca
umiesci, w miejscach i iléciach okrélonych przez Zarglzapcego, tablice podage informacje o
zawartej umowie zgodnie z rozpgdzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra
Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa.

2.2.4. Ochrona wiasKoi i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgoistniegcych instalacji naziemnych i podziemnych
urzadzen znajdugcych s¢ w obrbie placu budowy, takich jak ruragi i kable etc. Przed
rozpoczciem robo6t wykonawca potwierdzi u odpowiednich vitaktore g witascicielami instalacii

i urzadzen, informacje podane na planie zagospodarowanianudereostarczonym przez
Zamawiagcego. Wykonawca spowodujeeby te instalacje i ugdzenia zostaty wiziwie
oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem widredalizacji robot.

W przypadku, gdy wygpi konieczné¢ przeniesienia instalacji i wdzer podziemnych
w granicach placu budowy, Wykonawca ma ob@ek poinformowa Zarzdzapcego realizag
umowy 0 zamiarze rozpogaza takiej pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje Zagzapcego Realizaggj Umowy o kadym
przypadkowym uszkodzeniu tych gdzen lub instalacji i lgdzie wspotpracowat przy naprawie
udzielagc wszelkiej maliwej pomocy, ktéra mee by potrzebna dla jej przeprowadzenia.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowa@ne przez jego dziatania, w
instalacjach naziemnych i podziemnym pokazanych pianie zagospodarowania terenu
dostarczonym przez Zamawjeggo.




2.2.5. Ochrondrodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji robot wykonawca jest zobgmeny zndé i stosowé sie do przepiséw
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w esikr ochronysrodowiska. W okresie
realizacji, do czasu zakozenia robot, wykonawcactizie podejmowat wszystkie sensowne kroki
zeby stosowasie do wszystkich przepiséw i normatywéw w zakresiaroaysrodowiska na placu
budowy i poza jego terenem, unikdziatar szkodliwych dla innych jednostek wgptjacych na
tym terenie w zakresie zanieczyszagzeénatasu lub innych czynnikbw powodowanych jego
dziatalngcia.

2.2.6. Zapewnienie bezpiecmstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budew bedzie utrzymywat wyposanie konieczne dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Zapewni wypogania w uradzenia socjalne, oraz odpowiednie wyp@sae i
odziez wymagan dla ochronyzycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placuobyd Uwaza
si¢, ze koszty zachowania zgodiwd z wspomnianymi powxej przepisami bezpiecastwa i
ochrony zdrowiagwliczone w cea umowry.

Wykonawca bdzie stosowat gido wszystkich przepisow prawnych obgmijacych w zakresie
bezpieczéstwa przeciwpgarowego. Bdzie stale utrzymywat wyposanie przeciwpgarowe w
stanie gotowfi, zgodnie z zaleceniami przepiséw bezpiéshsa przeciwpsarowego, na placu
budowy, we wszystkich ugdzeniach maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach
magazynowych. Materiaty tatwopalne ¢da przechowywane zgodnie =z przepisami
przeciwpaarowymi, w bezpiecznej odlegld od budynkow i sktadowisk, w miejscach
niedos¢pnych dla osob trzecich. Wykonawcedkie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w
wyniku pazaru, ktory mogitby powstaw okresie realizacji robot lub zostat spowodowanmyez
ktoregokolwiek z jego pracownikow.

Uzycie materiatow, ktore wptywajna trwate zmianysrodowiska, ani materiatdbw emiggych
promieniowanie w iléciach wyszych ni zalecane w projekcie niecdizie akceptowane.
Jakikolwiek materiaty z odzysku lub pochade z recyklingu i mage by uzyte do rob6t musg
by¢ paswiadczone przez odpowiednie edy | wtadze jako bezpieczne dleodowiska. Materiaty,
ktére @ niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po aAakeniu budowy ich charakter
niebezpieczny zanika, np. materiaty gmd) mog by¢ dozwolone, pod warunkiemze kxda
spetnione wymagania techniczne dotymz ich wbudowania. Przedzyciem takich materiatow
Zamawiagcy musi uzyska aprobat od odpowiednich wiadz administracji fiswowej, jéli
wymagaj tego odpowiednie przepisy.

2.3. Program zapewnienia bezpietzigva i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji rob6t wykonawcaedzie stosowat gi do wszystkich obowgizujacych
przepisow i wymagaw zakresie bezpiec#stwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac
przygotowawczych do realizacji rob6t, zgodnie z wgami ustawy - Prawo budowlane jest
zobowhzany opracow@i przedstawd do akceptacji zaszlzapcemu realizagj umowy, program
zapewnienia bezpiecastwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi sapé& zeby personel
nie pracowat w warunkach, ktoreg siiebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spgnia
odpowiednich wymagasanitarnych.

2.4. Dokumenty budowy
2.4.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowzujacym dokumentem budowy prowadzonym przez kierowroctw
budowy na biggco, zarowno dla potrzeb Zamawieggo jak i Wykonawcy w okresie od chwili
formalnego przekazania wykonawcy placu budowyda zakaczenia rob6t. Wykonawca jest
odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy ni@d podpis osoby, ktéra go dokonuje.
Wszystkie zapisy powinny Byczytelne i dokonywane w pauku chronologicznym jeden po
drugim, nie pozostawia¢ pustych mgdzy nimi, w sposéb uniembwiajacy wprowadzanie
pdézniejszych dopiskow.



Wszystkie protokoty i inne dokumenty getane do dziennika budowy powinnycbgrzejrzyicie
numerowane, oznaczane i datowane przez zarownonayk® jak i Zarzadzapcego Realizagj
Umowy.

Wszystkie wyjdnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dZik@nnbudowy przez
Wykonawe powinny by na bigaco przedstawiane do wiadoked i akceptacji Zargdzapcemu
Realizacy Umowy. Wszystkie decyzje Zaydzapcego Realizagi Umowy, wpisane do dziennika
budowy, musz by¢ podpisane przez przedstawiciela Wykonawcy, kténakceptuje lub sido
nich odnosi.

Zarzadzapcy Realizagg Umowy jest take zobowazany przedstawi swoje stanowisko na temat
kazdego zapisu dokonanego w dzienniku budowy przezdstawiciela nadzoru autorskiego.

2.4.2. Ksijzka obmiaru robot

Ksigzka obmiaru robo6t jest dokumentem, w ktorym rejgetrai ilosciowy postp kazdego
elementu realizowanych robot. Szczegétowe obmiaylkormanych robot robionegsna bieaco i
zapisywane do kstki obmiaru robdt, wykorzysta¢ opis pozycji i jednostki zyte
w wycenionym przez wykonawa wyceniony przedmiar robot, stanawy zahcznik do umowy.

2.4.3. Inne istotne dokumenty budowy

Oprocz dokumentdw wyszczegolnionych w punktachl2i2.4.2, dokumenty budowy zawiegaj
tez:

a) Dokumenty wchodzce w sktad umowy.

b) Pozwolenie na budaw

c) Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy.

d) Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne wmyd porozumienia cywilnoprawne.

e) Instrukcje zarzdzapcego realizagj umowy oraz sprawozdania ze spdtkaarad na budowie.

f) Protokoty odbioru robét.

g) Opinie ekspertow i konsultantéw.

h) Korespondencja dotygeza budowy.

2.4.4. Przechowywanie dokumentow budowy

Wszystkie dokumenty budowy ¢ls przechowywane na placu budowy we $glavie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagéblpda natychmiast odtworzone zgodnie
ze stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie dokugnbotlowy lgda stale dosfpne do wgidu
zarmdzapcego realizagf umowy zarzdzapcego realizagi umowy oraz upowaionych
przedstawicieli zamawiagego w dowolnym czasie i naidezadanie.

2.5. Dokumenty przygotowywane przez Wykopawirakcie trwania budowy

2.5.1. Informacje ogdlne

W trakcie trwania budowy i przed zalazeniem rob6t Wykonawca jest zobgmany do
dostarczania na polecenie Zgizapcego realizagjumowy nasfpujacych dokumentow:

* Rysunki robocze
» Dokumentacja powykonawcza

Przedktadane dane winny dyna tyle szczegbtowe, aby bma byto ustali ich zgodnécé
z dokumentami wchodzymi w sktad umowy. Sprawdzenie, pragie i zatwierdzenie
harmonograméw, rysunkow roboczych, wykazow matéwatoraz procedur zimnych Ilub
wnioskowanych przez Wykonawcnie kpda miaty wptywu na kwag kontraktu i wszelkie
wynikajace sad koszty ponoszoneztla wytacznie przez wykonawc



2.5.2. Rysunki robocze

Elementy, urgdzenia i materiaty, dla ktorych Zadzapcy Realizagi Umowy wyda polecenie
przedtaenia wykazéw, rysunkéw lub opisow nieda wykonywane, aywane ani instalowane
dopdki nie otrzyma on niezddnych dokumentdéw oraz odpowiednio oznaczonych estat/ch
rysunkow roboczych.

Rysunki robocze powinny Bydoktadne, wyrane i kompletne. Powinny zawigrawszelkie
niezkzdne informacje, w tym doktadne oznaczenie elementdwodniesieniu do projektu
wykonawczego i szczegodtowych specyfikacji technycim

2.5.3. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialny ¢dzie za prowadzenie na bigo ewidencji wszelkich zmian
w rodzaju materiatow, ugdlzen, lokalizacji i wielkagci robot. Zmiany te nalgy rejestrowa na
komplecie rysunkow, wykznie na to przeznaczonych. Wykonawca winien przeidk
zarmdzapcemu realizagl umowy aktualizowane na li#gco rysunki powykonawcze. Po
zakaczeniu rob6t kompletny zestaw rysunkéw zostanieekazany zamgzagcemu realizagj
umowy.

3. ZARZADZAJACY REALIZACJ A UMOWY

Zarzadzapcy realizacg umowy w ramach posiadanego umocowania od Zamgoeigp
reprezentuje interesy Zamawjeggo na budowie przez sprawowanie kontroli zgédniealizacji
robét budowlanych z dokumentacjprojektows, specyfikacjami technicznymi, przepisami,
zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami  rumkdw umowy.
Dla prawidtowej realizacji swoich obow#kédw, zgodnie z przepisami prawa budowlanego,
Zarzadzapcy realizacy umowy pisemnie wyznacza inspektorow nadzoru dzieyah w jego
imieniu, w zakresie przekazanych im uprawinieobowigzkéw. Wydawane przez nich polecenia
majs moc polecé Zarzadzapcego RealizagjUmowy.

4. MATERIALY

Materiaty stosowane przy wykonywaniu robot mugy¢ nowe i niegywane. Materiaty powinny
spetnig wymogi art. 10 Ustawy Prawo Budowlane.

4.1. Zrédta uzyskiwania materiatow

Wszystkie wbudowywane materiaty w trakcie wykonyvaanrob6t musz by¢ zgodne

z wymaganiami okrdonymi w poszczegoélnych szczegotowych specyfikdtjaechnicznych.
Przynajmniej na trzy tygodnie przedygiem kadego materiatu przewidywanego do wykonania
robét statych wykonawca przedip szczegotow informacg o zrodle produkcji, zakupu lub
pozyskania takich materiatow, atestach, wynikaghosdednich badalaboratoryjnych i probek do
akceptacji zardzapcego realizagj umowy.

Akceptacja Zargdzapcego realizagj umowy udzielona jaki¢jpartii materiatow z danegarddia
nie kxdzie znaczy, ze wszystkie materialty pochogtez z tego zrédta g akceptowane
automatycznie. Wykonawca jest zobewany do dostarczania atestow i wykonania préb
materiatdw otrzymanych z zatwierdzonegddta dla kadej dostawyzeby udowodni, ze nadal
spetniaj one wymagania odpowiedniej szczegotowej specyjiitachniczne;.

W przypadku stosowania materiatdw lokalnych, podhogch z jakiegokolwiek miejscowego
zrédta, whczapc te, ktére zostaty wskazane przez zamaweyo, przed rozpoegiem
wykorzystywania tegarodta wykonawca ma obowdek dostarczenia Zagdzapcemu realizag
umowy wszystkich wymaganych dokumentéw pozwghagh na jego prawidtowv eksploatag.
Wykonawca bdzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostanéa na plac budowy materiatow
lokalnych. Za ich ilé¢ i jakas¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materialdw pocimyath z
lokalnychzrodet wymaga akceptacji Zaidzapcego RealizagjUmowy.
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4.2. Kontrola materiatéw

Zarzagdzapcy realizacg umowy mae okresowo kontrolowadostarczane na budewmateriaty,

zeby sprawddi czy § one zgodne z wymaganiami szczegotowych specyfikedinicznych.

Zarzagdzapcy realizacg umowy jest upowaniony do pobierania i badania probek materizdby

sprawdzé jego wtasnéci. Wyniki tych préb stanowi mogy podstaw do aprobaty jakici danej

partii materiatéw. Zargdzapcy realizacg umowy jest rownig upowaniony do przeprowadzania

inspekcji w wytworniach materiatow i wdzen. W czasie przeprowadzania badania materiatow

przez zargdzapcego realizagj umowy, Wykonawca ma obogzek spetnia nastpujace warunki:

a) W trakcie badania, Zagdzagcemu realizagj umowy ledzie zapewnione niegztine wsparcie i
pomoc przez Wykonawd producenta materiatow;

b) Zarzdzapcy realizacg umowy ledzie miat zapewniony w dowolnym czasie dpsto tych
miejsc, gdzie swytwarzane materialy przeznaczone dla realizatjot.

4.3. Atesty materiatow

W przypadku materiatow, dla ktérych wymaganeasesty, kada partia dostarczona na budow
musi posiada atest okréajagcy w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykomanpgzez
Wykonawe bada jakosci materiatdw, zargdzapcy realizacg umowy mae dopyci¢ do wycia
materiaty posiadgge atest producenta stwierdggj petry zgodnd¢ tych materiatow z warunkami
podanymi w szczego6towych specyfikacjach technichnyc

Produkty przemystowe musz posiada atesty wydane przez producenta, poparte
w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niegddaa Kopie wynikow tych badamusz by¢
dostarczone przez Wykonawggarzydzagcemu RealizagjUmowy.

Materialy posiadace atesty, mag by¢ badane przez Zasgdzapcego Realizagj Umowy
w dowolnym czasie. W przypadku, gdy zostanie stena niezgodrié wiasciwosci
przewidzianych do zycia materiatdw z wymaganiami zawartymi w szczegdich specyfikacjach
technicznych nie zostarone przygte do wbudowania.

4.4.Materiaty nieodpowiadajce wymaganiom umowy

Materialy uznane przez Zajdzapcego realizagf umowy za niezgodne ze szczegOGtowymi
specyfikacjami technicznymi musby¢ niezwitocznie usugte przez Wykonawgz placu budowy.
Jeli Zarzadzapcy realizacg umowy pozwoli Wykonawcy wykorzystate materiaty do innych
robét niz te, dla ktérych zostaly one pierwotnie nabyte, toir tych materiatow mize by
odpowiednio skorygowana przez Zaazapcego realizagjumowy.

Kazdy rodzaj robét wykonywanych zzyciem materiatow, ktore nie zostaly sprawdzone lub
zaakceptowane przez Zadzapcego Realizagi Umowy, ledzie wykonany na wiasne ryzyko
wykonawcy. Musi on zdawa sobie spraw, ze te roboty mog by¢ odrzucone

tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.

4.5.Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca jest zobowzany zapewri zeby materialy skiadowane na budowie, byty
zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzynmiyiela jaka¢ | wlkasnaci w takim stanie, jaki
jest wymagany w chwili wbudowania lub moatia Musz one w kadej chwili byt dostpne dla
przeprowadzenia inspekcji przez Zgizapcego Realizagj Umowy, & do chwili kiedy zostamn
uzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do skladowania iataterbeda zlokalizowane w olbie placu
budowy w miejscach uzgodnionych z zgtzapcym realizacj umowy, lub poza placem budowy,
w miejscach zapewnionych przez Wykongwc

Zapewni on, ze tymczasowo sktadowane na budowie materiadyla bzabezpieczone przed
uszkodzeniem.
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4.6.Stosowanie materialdbw zamiennych

Jesli Wykonawca zamierzazay¢ w jakims szczegllnym przypadku materialy zamienne, inrte ni
przewidziane w projekcie wykonawczym lub szczegdiohv specyfikacjach technicznych,
poinformuje o takim zamiarze przynajmniej Zgizapcego Realizagj Umowy na_2 tygodnie
przed ich uayciem lub wczdéniej, jesli wymagane jest badanie materiatu lub agizenia przez
zarzdzapcego realizagj umowy. Wybrany i zatwierdzony zamienny typ materiaie mae by
zmieniany w terminie piejszym bez akceptacji Zajdzapcego realizagj umowy.

5. SPRZET

Wykonawca jest zobowrany do uywania jedynie takiego spgtu, ktOry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot grodowisko. Sprgt uzywany do robot
powinien by zgodny z ofert wykonawcy oraz powinien odpowiatlpod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w szczegotowych specyfikacjachnicznych. Liczba i wydajdé sprz:tu
powinna gwarantowaprowadzenie robo6t zgodnie z terminami przewidzmnyw harmonogramie
robot.

Sprzt bedacy wtasndcig Wykonawcy lub wynagjty do wykonania rob6t musi Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowdsi do pracy oraz hy zgodny z wymaganiami ochrongrodowiska i
przepisami dotyccymi jego uytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisanmjkddawca
dostarczy Zarglzagcemu realizagi umowy kopie dokumentow potwierdzaych dopuszczenie
sprztu do wytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegoOtowe specyfikadgrhniczne przewidgj maozliwosé
wariantowego #iycia sprztu przy wykonywaniu robot, Wykonawca przedstawi vayiy sprzt do
akceptacji przez zagdzapcego realizagi umowy. Nie mae by pd&zniej zmieniany bez jego
zgody.

Sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkdédw umowy zostan
przez Zarzdzapcego realizagj umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

6. TRANSPORT

Srodki transportowe musz zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami gkre/mi

w projekcie wykonawczym i Szczegotowych Specyfikaty Technicznych oraz wskazaniami
Zarzydzapcego realizagl umowy, w terminach wynikagych z harmonogramu robot.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy nyuszetni@ wymagania dotycgce przepisow ruchu
drogowego, szczegolnie w odniesieniu do dopuszgehlobcazen na osie i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie odpowiadae warunkom umowy, dola usungte z terenu
budowy na polecenie zajdzapcego realizagj umowy.

Wykonawca jest zobowzany usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie uszkodzenia
i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojaadgragach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7.1. Zasady kontroli jakéci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robot i jak@ci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, gekapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie
i wszelkie uradzenia niezidne do pobierania prébek i badania materiatow faleasci wykonania
robot.

Wykonawca jest zobowzany prowadzZi pomiary i badania materialbw oraz roboét
z czstotliwoicia zapewniggca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
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zawartymi w projekcie wykonawczym i Szczegotowygbe8yfikacjach Technicznych. Minimalne
wymagania co do zakresu badach czstotliwosci 53 okreslone w

szczegotowych Specyfikacjach Technicznych, normaekitycznych. W przypadku gdy brak jest
wyraznych przepisow Zawglzapcy Realizaci Umowy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewrd wykonanie rob6t zgodnie z umew

7.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania | pomiary ¢ty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmgjjakiegokolwiek badania wymaganego w szczegétowych
specyfikacjach technicznych, stos@wamazna wytyczne krajowe albo inne procedury,
zaakceptowane przez zatizapcego realizagjumowy.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi Zagdzapcego realizagj
umowy 0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub &aid. Po wykonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca przedstawi naspnie ich wyniki, do akceptacji Zagdzapcego realizagjumowy.
Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem ldadaateriatdbw ponosi
Wykonawca.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Zagglzapcy realizacg umowy jest uprawniony do
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badaniateniatdw uzrédet ich wytwarzania, a ze
strony Wykonawcy i producenta materiatow zapewnioma kedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc.

Zarzdzapcy realizacg umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontradbdt prowadzonego
przez wykonawg, bedzie ocenida zgodnd¢ wykonanych robot i iytych materiatow z
wymaganiami szczegotowych specyfikacji technicznyeta podstawie dostarczonych przez
wykonawe wynikow bada.

Zarzgdzapcy Realizagg Umowy mae pobierd probki i prowadzi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy &
niewiarygodne, to poleci on Wykonawcy lub zlecizakznemu laboratorium, przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych batlaalbo oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatdw i robot z projektem wykonawczym i 3egotowymi Specyfikacjami
Technicznymi. W takim przypadku catkowite kosztywpdrnych lub dodatkowych badai
pobierania probek zostaponiesione przez Wykonay.c

7.3. Certyfikaty i deklaracje

ZRU maze dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiatyktére:

1. Posiadg certyfikat na znak bezpiearwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é
z kryteriami technicznymi okééonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu zgadnz rozporzdzeniem MSWIA
21998 r. (Dz. U. 99/98),

2. Posiadaj deklaract zgodndci lub certyfikat zgodni z:

* Polsky Normg, Europejsk Normg lub
» aprobaj techniczi, w przypadku wyrobdéw, dla ktoérych nie ustanowidhalskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt. 1 i ktore spetnigjwymogi SST.

3. Znajdup sie w wykazie wyrobdéw, o ktérym mowa w rozpedzeniu MSWIA z 1998 r.
(Dz. U. 99/98).

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumengyws/magane, kada ich partia dostarczona
do robot ledzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spejriych wymagé beda odrzucone.

8. OBMIARY ROBOT

8.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét ma za zadanie oileg faktyczny zakres wykonanych robot wg stanu nardigo
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przeprowadzenia. Roboty riima uzné za wykonane pod warunkieme wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i zzgotowych specyfikacjach
technicznych, a ich ik& podaje sj w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiacteot
wchodzcym w skiad umowy.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Zarzdzapcego Realizagj
Umowy o zakresie i terminie obmiaru. Powiadomigrogvinno poprzedzaobmiar_co najmniej o 3
dni. Wyniki obmiaru § wpisywane do ksgi obmiaru i zatwierdzane przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego. _Jakikolwiek #d lub przeoczenie (opuszczenie) w $dach podanych w
przedmiarze robét lub gdzie indziej w szczegdtowgpecyfikacjach technicznych nie zwalnia
Wykonawcy od obowgizku wykonania wszystkich robéBtedne dane zostgnpoprawione wg
pisemnej instrukcji zaszlzapcego realizagjumowy.

8.2. Urzgdzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmianoot

i dostarczone przez Wykonagycmusz by¢ zaakceptowane przez Zadzapcego realizagj

umowy. Jeeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujycych, to Wykonawca musi
posiadé wazne swiadectwa legalizacji. Mugzone by utrzymywane przez Wykonawev dobrym

stanie, w catym okresie trwania Robot.

8.3. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzany z ¢sotliwoscig i terminach wymaganych
w celu dokonywania miegiznych ptatnéci na rzecz Wykonawcy, lub w innym czasie,
okreslonym w umowie lub uzgodnionym przez Wykonaw&arzdzagcego RealizagjUmowy.
Obmiary ledg takze przeprowadzone przedeéziowym i koncowym odbiorem robét, a ta& w
przypadku wysjpienia diiszej przerwy w robotach lub zmiany Wykonawcy.

Obmiar robo6t zanikafych i podlegajcych zakryciu przeprowadzacg¢sbezpdrednio po ich
wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

9. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Zasady odbiorow robot i ptata za ich wykonanie okiéa umowa.

W zaleznosci od ustalé umowy oraz odpowiednich SST, roboty podlggagstpujacym etapom
odbioru:

odbiér przejciowy robot (do celow fakturowania w ustalonych wnawie okresach

rozliczeniowych),

odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

odbidr czsci robot,

odbior kaacowy,

odbidr pogwarancyjny.

9.1.0dbiory przeciowe

Odbiory przejciowe rob6t bda podstawy do fakturowania w ustalonych w umowie okresach
rozliczeniowych.

9.2. Odbiory robat zanikagych i ulegagcych zakryciu

Odbiory robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bda dokonywane w czasie urmdaviajgcym
ewentualne korekty i poprawki bez hamowania ogdngpstpu robo6t. Odbioru dokonuje
inspektor nadzoru. Gotowé robdt do odbioru zgtasza kierownik budowy wpisem driennika
budowy i jednocz&mie powiadamia o tym fakcie inspektora nadzoru. i@dbbedzie
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przeprowadzony niezwtocznie, nie andej niz w ciaggi 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy.

9.3. Odbiory czsci robot

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci czesci wykonanych robot. Odbiory egci robot
beda dokonywane na tych samych zasadach ¢adwy odbior.

9.4. Odbiér kacowy robot

Odbiér kaxcowy robot polega na finalnej ocenie rzeczywistegonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartcsci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotowé do odbioru kacowego
bedzie stwierdzona przez kierownika budowy wpisem ditennika budowy z bezzwiocznym
powiadomieniem na fmie o tym fakcie ZRU. Odbiér Kmowy nasipi w terminie ustalonym w
umowie. Odbioru dokona komisja wyznaczona przez axaapcego w obecrizi wykonawcy.
Komisja dokona oceny jakoiowej robot na podstawie przedémych dokumentow, wynikéw
bada i préb, pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgogtniavykonania z dokumentacprojektowy i
SST.

9.5. Dokumenty do odbioru &oowego

Do odbioru kaxcowego wykonawca jest zobazany przygotowanastpujace dokumenty:
dokumentagj projektows zasadnicz z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwa roboty
towarzyszce, jeli zostata sporgdzona w trakcie realizacji robot,
protokoty odbioru poszczegdélnych robot,
protokoty odbioru rob6t zanikggych i ulegajcych zakryciu,
protokoty odbioru technicznego robét spgtzone z udziatemaytkownikow sieci uzbrojenia
terenu oraz administracfirogows w przypadku zggia chodnika lub jezdni,
receptury i ustalania technologiczne,
dziennik budowy i ksige obmiaru (j&li s3 wymagane),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafia
dokumenty identyfikujce zgodnéci wbudowanych materiatbw (deklaracje zgoghip
certyfikaty),
potwierdzenie wigcicieli nieruchoméci zajmowanych w trakcie realizacji robét
0 przywroceniu terenu do stanu pierwotnego,
oswiadczenie kierownika budowy, zgodnie z wymogantawy ,Prawo budowlane”.
inwentaryzagj geodezyjn powykonawca.

9.6. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny po uptywieckojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot
zZwigzanych z usumgctiem wad, ktore ujawnigj sie w okresie ¢kojmi i gwarancji. Odbiér
pogwarancyjny &dzie dokonany na podstawie wizualnej oceny obiekuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie ,,Odbiér koowy”.

10.PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty naley wykonywa zgodnie z obowzujgcymi normami i normatywami.

Wszystkie najwaniejsze przepisy i normy dotygze danego asortymentu robotg s
wyszczegolnione w punkcie 94aej szczegotowej specyfikacji technicznej.
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10.2. Przepisy prawne

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (0z1994 nr 89 poz. 414) z pdiejszymi
Zmianami.

Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwiegi@4 r.(Dz. U. nr 92 poz. 881)

Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzenrg/ dnia 27 marca 2003 r.
(Dz. U. Nr 80/2003) wraz z gaiejszymi zmianami.

Ustawa o dogpie do informacji cgsrodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatyevaa
srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 20 p6z. 1157).

Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dni@3.7989 r. (Dz. U. Nr 30/1989 p6z. 163)
wraz z pé@niejszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwac z dnia 19.12.1994 .
w sprawie dopuszczenia do stosowania w budowniateveych materiatdw oraz nowych metod
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 10/1996zp48).
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Wykonawca bdzie przestrzegat praw autorskich i patentowychdzie w peini
odpowiedzialny za spetnianie wszystkich wymagarawnych w odniesieniu do
uzywanych opatentowanych udzen lub metod. Bdzie informowat Zargdzapcego
realizacj umowy o swoich dziataniach w tym zakresie, przaa&ijgc kopie atestow

I innych wymaganycKkwiadectw.

UWAGA:

W niniejszej dokumentaciji - §& podane zostaty nazwy i producenci materiatow,
technologii | uradzen - to podane zostaty one jedynie jako przyktadoweelu
okreslenia parametrow technicznych i innych wymogow galdpetnione by

musz, by mogty by uzyte w czasie realizacji zadania inwestycyjnego.

Dopuszcza sijednak stosowanie innych rownoimgch materiatdw, technologi
I urzadzen o ile zachowane zostanch parametry w stosunku do prayjch w

dokumentaciji.
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ll. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE (SST)
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001 Roboty przygotowawcze i rozbiorkowe

Kod CPV 45100000-8

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacjiag swymagania dotyce wykonania i odbioru robot
przygotowawczych w ramach rewitalizacji willi T.x& w Bielsku-Biate;.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadalzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraigtprzy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotygzac przygotowawczych i rozbiérkowych:
* przygotowania terenu budowy

» prac rozbiérkowych

* wywoOz gruzu i materiatdw z rozbiorki i ich utylizac

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe ayte w niniejszej SST gs zgodne z obowkzujagcymi Normami
i Ogolmg Specyfikacy Techniczig pkt. 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot

Ogdlne wymagania dotygee zasad prowadzenia rob6t podano w ST pkt. 2.

Niniejsza specyfikacja obejmuje c&aobot przygotowawczych i rozbidrkowych. Wykonavyest
odpowiedzialny za jakd wykonywania tych robét oraz zgodido z umowg, projektem
wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami zdeapcego realizagj umowy. Wprowadzenie
jakichkolwiek odsgpstw od tych dokumentow wymaga akceptacji Zdrapcego Realizaej
Umowy (Inspektora nadzoru).

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotygee materiatdbw podano w ST pkt. 4.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.

Transport i sktadowanie materiatdw z rozbiorki sjp@ powinien wymogi ustawy o odpadach
z dnia 14.12.2012 r. (z pdiejszymi zmianami).
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w pkt. 2.1. ST
5.2. Warunki przygpienia do robot

Przysgpienie do wykonywania robot jest mdivve wytacznie za zgogl ZRU (Inspektora nadzoru),
w korzystnych warunkach pogodowych oraz po stwiendz ze inne warunki
i etap robot budowlanych spetrjayymaog wigciwego prowadzenia prac zasadniczych.

5.3. Wykonywanie robét

5.3.1. Przygotowanie terenu budowy

Przed przysipieniem do wykonania robo6t budowlanych Wykonawcavtesny koszt powinien

odpowiednio przygotowateren, na ktérym te roboty mapy¢ wykonane, a w szczegolw:

» ogrodzt plac budowy, ogrodzenie placu budowy powinné tak wykonane, aby nie stwarzato
zagraenia dla ludzi, a jego wysok®&powinna wynosi nie mniej nk 1,50 m,

* wyrowna stosownie do potrzeby teren z zasypaniem lub zabezeniem nieréwrici
i wszelkiego rodzaju wykopow oraz zbédazy nie § zalazone w terenie lub nad nim kable,
przewody lub inne ugdzenia,

* W razie stwierdzenia istnienia ydzen, o ktérych mowa, naky usun je lub zabezpieczypo
porozumieniu s z organem, do ktérego kompetencji rgleitrzymanie urgdzex lub nadzér
nad nimi, a ewentualnie i z zainteresowgdnostlg badZ osola,

* W razie istnienia napowietrznych przewodowadu elektrycznego i nienitiwosci ich
usungcia, zabezpieczy przewody we wigciwy sposob umdiwiajacy bezpieczne
wykonywanie robdét,

» zalazy¢ w razie potrzeby ugglzenia piorunochronne w porozumieniu z sgtevymi organami
strazy pazarnej, stosowanie do zach@dygch okoliczndéci i potrzeby (co mze wyshpié
rowniez w czasie wykonywania robot),

» zapewnt korzystanie z wody do robét budowlanych i dgitku pracownikéw zatrudnionych
przy robotach,

o zapewnt korzystanie z pdu elektrycznego niezbdnego przy wykonywaniu robot
budowlanych oraz&wietlenia placu budowy i miejsc pracy,

* wznies¢ stosowanie do potrzeby tymczasowe budynki lub sicgowé budynki istniegce dla
pracownikéw zatrudnionych na budowie oraz na cdtadewania materiatbw, maszyn
i urzadzen oraz przygotowamiejsce do skladowania materiatéw i sjprzzmechanizowanego
lub pomocniczego poza budynkami,

» zapewnt odpowiednie warunki socjalne i BHP dla pracownikgatrudnionych na budowie,

e usuwa& z placu budowy gruz, zbne materialy, ugdzenia i przedmioty mage stwarzé
przeszkody lub utrudnéawvykonywanie robot.

5.3.2. Roboty rozbiérkowe

* Obejmup usungcie z terenu budowy wszystkich elementowetygh w dokumentacji
projektowej, ST lub wskazaniu przez Zgidzapcego RealizagjUmowy (ZRU).

» Jeeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagjentaryzacyjnej lub rozbiérkowej
ZRU maze polecé Wykonawcy sporgdzanie takiej dokumentacji, w ktérej zostawia glopy
przewidywany odzysk materiatow.

* Roboty rozbiorkowe mmna wykonywa recznie lub mechanicznie w sposob uzgodniony
z ZRU.
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* Wszystkie elementy przewidziane do rozbiorki wykemaz elementéw nitiwych do
ponownego wykorzystania powinny dywsuwane bez prowadzeniac¢dhych uszkodze
O ile uzyskane elementy nie staic wiasnacia Wykonawcy, powinien on przewié je na
miejsce okrglone w SST lub wskazane przez ZRU.

* Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST s$tag wlasndcia Wykonawcy, powinny b
usungte z terenu budowy.

W ramach wykonania robét rozbidérkowych w zakresvalgpkéw Wykonawcy wchodgrownier:

przygotowanie stanowiska roboczego,

przygotowanie, ustawienie czasowych podpér, rozparsztowa umazliwiajacych
wykonanie robdét,

wewretrzny transport poziomy i pionowy nadzi, lin zabezpieczagych i wszelkiego
rodzaju sprgtu pomocniczego,

segregowanie, sortowanie i ukladanie materiatowrdagdeen uzyskanych z rozbiorki
elementow budynku oraz materiatdbw rusztowaniowyg@omostow, rusztowa itp.
w obrebie strefy obiektu modernizowanego,

utrzymanie w stanie przejezdnym drég dojazdowyehpdjazdéw samochodowych w celu
wywiezienia gruzu i materiatdw uzyskanych z rozkidusztowa, stemplowania itp.,
wykonanie niezédnych zabezpieche BHP na stanowiskach roboczych oraz wokét
bezpdredniej strefy przyobiektowej oraz wywieszenie zanak informacyjno -
ostrzegawczych wokot strefy zagemia,

ustawienia, przeniesienie i usecie czasowych podpér, rozpoér i rusztéwarzendnych
umazliwiajagcych wykonanie robot,

oczyszczenie naprawionych, uzupetnionych lub wyioiych elementéw,

upratniecie placu budowy,

wywiezienie gruzu i innych materiatow z rozbiorkch sktadowanie i utylizacja.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi podano w ST pkt. 7

6.2. Sprawdzenie jakoi robot

Sprawdzenie jak@i robét polega na wizualnej ocenie komplgtigrzygotowania terenu budowy
i rozbiorki oraz sprawdzeniu uszkodzelementdéw przewidzianych do powtdrnego wykorzyistan

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia roboét

Ogodlne zasady dokonywania obmiaréw robét podand wid. 8.

7.2. Jednostki obmiarowe

Wg przedmiaru robot.

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
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Ogodlne zasady odbioru robét podano i ptatnoza ich wykonanie oké&a umowa oraz ST
pkt. 9.

9. PRZEPISY | NORMY DOTYCZ ACE PROWADZENIA ROBOT

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (0z1994 nr 89 poz. 414) z pdiejszymi
zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002w. sprawie dziennika budowy
montau i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenizawierajcego dane dotygze
bezpieczastwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. @81poz. 953).

Ustawa o dogpie do informacji cgsrodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatyevaa
srodowisko z dnia 9.11.2000 r. (Dz. U. nr 109/2000z. 1157.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 w sprawie warunkow
bezpieczastwa i ochrony zdrowia podczas wykonywania robadwianych (Dz. U. nr 47, poz.
401).

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budmwd- montaowych Tom | -
~Budownictwo ogoélne” - opracowany przez Instytuthaiki Budowlanej, 00-950 Warszawa ul.
Filtrowa Wydawnictwo ARKADY 1989 r.

Dokumenty przetargowe.

Umowa, warunki kontraktu.

Dokumentacja projektowa.
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002 Roboty ziemne

Kod CPV 45110000-1
1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznep svymagania dotycre wykonania
i odbioru robét ziemnych przewidzianych do wykoraanv ramach rewitalizacji willi T.Sixta
w Bielsku — Biatej.

1.2.Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacjaduzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnaktprzy zleceniu i
realizacji rob6t ziemnych wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot olggtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot ziemnych w ramach
realizacji robot budowlanych i obejmau;j
- wykopy szerokoprzestrzenne

wykopy feczne wewntrz budynku

zasypanie wykopow

wywOz nadmiaru ziemi

wykonanie podktadéw na podio gruntowym z ubitych materiatow sypkich

1.4.0Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSTa zgodne z obowkrujagcymi Polskimi Normami oraz
zaleceniami podanymi w ST.

1.5.0g6Ine wymagania dotygeze robot

Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia rob6t podano w ST pkt. 2 eiira specyfikacja
obejmuje caté¢ robot ziemnych.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kavykonania tych robot oraz za ich zgodéha
umowy, dokumentag projektows, pozostatymi SST i poleceniami ZRU. Wprowadzenie
jakichkolwiek odsgpstw od tych dokumentoéw wymaga akceptacji ZRU.

2. MATERIALY (GRUNTY) - OGOLNE WYMAGANIA
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowanie padanST pkt. 4.

» Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@awterenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowgadwykorzystane do robét lub odwiezienie na
odktad odpowiednio do wymagaimowy lub wskazaZRU.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody ZRU Wykonawda kxdzie prowadz
zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktGre zostaty wyszohmagne w
dokumentach umowy.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny ¢byrzez Wykonawe
wykorzystane w maksymalnym stopniu do zasypek. grprzydatne do budowy nasypow
mog by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, ggnetvia nadmiar obgtosci
robét ziemnych i za zezwoleniem ZRU.

Warstwe ziemi urodzajnej po zebraniu sktadawea terenie budowy, celem zrekultywowania
terenu po zakiczeniu robot.
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3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.
Rodzaj uytego sprztu pozostawia gido uznania Wykonawcy, po uzgodnieniu z ZRU.

4. TRANSPORT
4.1.0g06Ine wymagania dotygee transportu
Ogolne wymagania dotygee srodkéw transportu podano w pkt. 6 ST.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazaydspetnid@ wymagania dotyege przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych pisai na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych of@n na osie mog byé
dopuszczone przez ZRU pod warunkiem przywrocemauspierwotnego aytkowanych odcinkow
drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biggaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowany
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powini¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego odpsci, technologii odspajania i zatadunku oraz odlégtdransportu.
Wydajna¢ srodkdw transportowych powinna bdyponadto dostosowana do wydajoio sprztu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (net®roraz maliwosci dojazdowych do
obiektu.

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wao zatwierdzone nie magby¢ podstawy roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkgzone odlegkxi nie zostaty
wczesniej zaakceptowane naspiie przez ZRU.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0gdlne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w pkt. 2.1. ST

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza doktadne wytyczne w planie i wyznaczenie wysoko
wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiarami edreymi okr&lonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez Inspektora nadzoru. Ngstwa jakiegokolwiek
btedu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu robot zossamesli wymaga
tego kedzie ZRU poprawione przez Wykonaguca wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckprzez ZRU nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadn<g.

5.2.Doktadna¢ wyznaczenia i wykonania wykopu

Kontury robét ziemnych pod wykopy ulegeg p&niejszemu zasypaniu nalewyznaczy przed
przysgpieniem do wykonywania robot ziemnych.

5.3. Odwodnienie rob6t ziemnych

Wykonawca powinien, o ile wymagajego warunki terenowe, wykof@arzadzenia, ktére zapewni
odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza abseaiaot ziemnych, tak aby zabezpieczy
grunty przed przewﬂgocemem i nawodnieniem. Wykeoa ma obowjzek takiego wykonywania
wykopow i nasypow, aby powierzchniom, gruntu nadawacatym okresie trwania robét spadki,
zapewnigce prawidtowe odwodnienie.
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Jezeli w skutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggnawodnieniu, ktore spowoduje ich
diugotrwata nieprzydatr$é, Wykonawca ma obowkek usungcia tych gruntow i zagpienia ich
gruntami przydatnymi na wihasny koszt bez jakichkekv dodatkowych optat ze strony
Zamawiajcego za te czynioi, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istniglych zbiornikow naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instymcja

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ughiovia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych.

W czasie robo6t ziemnych nalezachowda odpowiedni spadek podiny rowkow odwadniajcych,
umazliwiajacych szybki odptyw wod z wykopu.

Zrodta wody odstomite przy wykonywaniu wykopdw, nalg uja¢ w rowy lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadz poza teren pasa robot ziemnych.

Zakres czynn¢ri objetych wykonywaniem robét ziemnych:

A) wykopow:

* roboty pomiarowe
odspojenie i zatadowanie ziemi koparka samochody
zmiany stanowiska koparki w wykopie w mggrostpu robot
reczne wykonanie i utrzymanie rowkéw odwada@jch
przemieszczenie mas ziemnych spycharkami
przewOz ziemi i wytadowanie w nasyp lub na odktad
reczne wyrownanie z grubsza skarp i dna wykopu
wykonanie umocnie skarp wykopu
reczne odspojenie gruntu wewtre budynku z zatadowaniem na taczki i wywozem na
zewrgtrz
o zaladunek i wywo6z nadmiaru gruntu

B) zasypki wykopow:
e odspojenie gruntu zkwnego na poboczu i przemieszczenie go do wykopu
* rozcielenie i ubicie gruntu warstwami o gréleo20cm
5.5. Wykonanie podktadéw na patiiggruntowym z materiatow sypkich
Podktady wykona& z materiatdw sypkich z{vir, piasek) uktadanych warstwami o jednakowej
grubaci i zag;szczonych mechanicznie. Przed agioiem warstw podie wyréwna i zagscic
mechanicznie.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w pkt. 7. ST.

Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemngh

Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia wykopu ziemnego polega aatréli zgodnéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkt. 5 oraz z dokumentagprojektows.

Szczegoblp uwag nalery zwrdck na:

» wiasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
» wihasciwe ugcie i odprowadzenie wysgkow wodnych.
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Rzedne wykopu ziemnego

Rzedne wykopu ziemnego nie mgozni¢ sie od rzdnych projektowanych o wiej niz - 3 cm
lub + 1 cm.

Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie mie r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oesgj niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensemta.

Réwna¢ dna wykopu

Nierownaici powierzchni dna wykopu mierzonega&@-metrovg nie mog przekracza&3 cm.

Réwna¢ skarp

Nierownaici skarp, mierzone tat3-metrovg nie mog przekracza+ 10 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST pkt. 8

Obmiary lkeda przeprowadzone przed ¢ggziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét, a
takze w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikggych przeprowadzagprzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizésda wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

7.2.Jednostki obmiarowe

W(g przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Ogodlne zasady odbioru robo6t i ptagobza ich wykonanie okiéa umowa oraz ST pkt. 9.

9. PRZEPISY ZWI AZANE

Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. OKlenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilgghbiernej.

5. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

6. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w rema& wykonywania i

badania przy odbiorze
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGUGIK Warszawa 1979 r.
BN-84/6366-10 Ksztattki drenarskie z polietylenysekocinieniowego.

© N

Warunki wykonania i odbioru robét budowlanych - rteaowych.

26



003 _Trawniki
Kod CPV 45112710-5
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecangj § wymagania dotyce wykonania
i odbioru rob6t zwijzanych z zatzeniem i pie¢gnach zieleni w ramach rewitalizacji willi T. Sixta w
Bielsku — Biatej.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokunmmmzetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych
z humusowaniem i obsianiem trawieleacow i skarp, sadzeniem krzewdw.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadaj wiaciwosci zapewniajice raglinom prawidiowy
rozwoj.

1.4.2. Pozostate okilenia podstawowe gszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami
i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 2.0.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyecze materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev OST pkt 4.
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemig urodzaja (humus) dowi& na miejsce wbudowane.

2.3. Nasiona traw

Zastosowa gotowg mieszank z nasion rénych gatunkéw traw.
Gotowa mieszanka traw powinna fi@naczony procentowy sktad gatunkowy, klasimer normy
wg ktorej zostata wyprodukowana, zdadadietkowania.

2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny byw opakowaniu z podanym sktadem chemicznym (zaéadaotu,
fosforu, potasu). Nawozy nale zabezpieczy przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie
transportu i przechowywania.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 5.

Stosowany spkz pozostawia gido uznania Wykonawcy, po zaakceptowaniu przeyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotyez transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 2.

5.2. Trawniki

5.2.1 Wymagania dotycgce wykonania trawnikow

Wymagania dotycce wykonania robot zwrkanych z trawnikamigsnastpujace:

teren pod trawniki musi lyoczyszczony z gruzu i zanieczysztze

przy wymianie gruntu rodzimego na ziemiurodzaja teren powinien by obnizony

w stosunku do gazonow lub krasmikow o ok. 10 cm - jest to miejsce na ziemrodzaja

przy zaktadaniu trawnikdw na gruncie rodzimym kgamik powinien znajdowasic 2 do 3 cm
nad terenem,

teren powinien by wyréwnany i splantowany,

ziemia urodzajna powinna byrozscielona rowig warstwy i wymieszana z nawozami oraz
starannie wyréwnana,

przed siewem nasion trawy ziggmalezy watlowa watem gtadkim, a potem watem - kolczatk
lub zagraht,

siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania - najlepszy okres wiosenny, najjg] do potowy wrzénia,

ilosci wysiewanych nasion zgodnie z instrukpyoducenta mieszanki nasion traw,

przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczagk

po wysiewie nasion ziemia powinna cdbywatowana lekkim watlem w celu ostatecznego
wyréwnania,

i stworzenia dobrych warunkéw dla pagisinia wody. Jeeli przykrycie nasion nagpito przez
watowanie kolczatk, mazna juz nie stosowawatu gtadkiego,

na terenie ptaskim nasiona traw wysiewawsiilosci od 1 do 4 kg/rh

na skarpach nasiona traw wysiewagevslosci min. 4 kgf.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jaé@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST pkt 6.
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6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega peasvdzeniu:

— 0czyszczenia terenu z gruzu i zanieczysficze

— okreilenia ilosci zanieczyszcze(w ),

— ilosci rozplanowanego humusu,

- prawidiowego uwatowania terenu,

— gestasci zasiewu nasion,

— prawidtowej czstotliwaosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,

— okreséw podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

— dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt makggtgsci wykietkowanychzdziebet trawy.

Kontrola rob6t przy odbiorze trawnikow dotyczy:

— prawidiowej gstadsci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
- obecndci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe zgodnie z przedmiarem robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST i wymaganiami ZRU,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrioi okresla umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-G-98011 Torf rolniczy.
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004 |1zolacjascian piwnic, drenaz

Kod CPV 45232130-2
Kod CPV 45262000-1

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacjia swvymagania dotycce wykonania i odbioru izolacji
pionowej, zewantrznej scian piwnic i drenau w ramach rewitalizacji willi T. Sixta w Bielsku
Biatej.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadalzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktprzy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych SST

W ramach prac budowlanych przewiduje wiykonanie:

izolacji przeciwwilgociowej, powtokowej, pionowegian piwnic,

izolacji pionowej termicznejcian piwnic,

izolacji pionowej z folii kubetkowej,

drenau opaskowego,

inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej dranakanalizacji deszczowej,

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe ayte w niniejszej SSTaszgodne z obowgzujacymi Polskimi Normami i
ST pkt. 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyece zasad prowadzenia robot
Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia robot podano w ST pkt. 2.
Niniejsza specyfikacja obejmuje cé&torobdt zwigzanych z wykonaniem izolacgcian piwnic
i drenau. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonywania tych robét oraz zgodito
Z umowy, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleaerti zaradzapcego realizag
umowy. Wprowadzenie jakichkolwiek ogpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacii
zarzdzapcego realizagj umowy (ZRU).
2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotygze materiatow podano w ST pkt. 4.
Materiaty do wykonania izolaciji:
* lzolacja przeciwwilgociowa, powtokowa, pionowa olacja termiczna:
Zaprawa wyrownujca, systemowa wyprawa wodoszczelna, piyty styrodaro(styropian
ekstrudowany), folia wyttaczana (kubetkowa).
* Drena i jego podfczenie:
Waz drenarski PCVzwir na warstw filtracyjna, Studzienki drenarskie PCV ¢ 400, geowidknina.
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.
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Rodzaj sprztu wywanego do wykonania robot pozostawig slo uznania wykonawcy po
uzgodnieniu z ZRU, jakkolwiek spsz maszyny lub urgzenia nie gwarantage zachowania
wymaga jakosciowych robot i przepisow BIOZ zostamprzez ZRU zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robat.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 6.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie obejmuje:

- roboty ziemnegczne na odktad (odkopanie fundamentéw), wykopyl& mechaniczne,
- umocnieniecian wykopu,

- skucie tynku zd&cian piwnic i czyszczenie powierzchni muru,

- wykonanie naprawy powierzchni (uzupetnienie ubytlkavan, spoin)
- impregnacja biobojcza

- wykonanie izolacji przeciwwilgociowej, powtokoweysgemowe;j

- przyklejenie ptyt styrodurowych,

- mont& folii kubetkowej,

- utozenie rury drenarskiej i warstwy filtracyjnej zeviru,

- mont& studni rewizyjnych drenarskich

- zasypanie wykopOw z zaggczeniem warstwami,

- wywOz nadmiaru ziemi,

- inwentaryzacja geodezyjna,

- uporzdkowanie terenu.

5.1. Wykopy

Szerok&¢ wykopu uwarunkowana jest zegtrenymi wymiarami kanatu oraz sposobem umocnienia
scian wykopu. Umocnieniécian wykopu (deskowanie) nale prowadzé w miag jego gebienia.

W miejscu montau studzienek kanalizacyjnych przewidziano rozkopotliwiajacy prawidtowy
monta elementow.

Zasypanie wykopow wykoravarstwami gr. 30 cm, zagzczagc je mechanicznie.

5.2. I1zolacja powtokowa pionowa

Przygotowanie powierzchni

Ze scian piwnic skd 100% tynku. Powierzchaimuru doktadnie oczgi¢ i odpylic. Uzupeiné
ubytki muru, spoin. Na tak przygotowapowierzchng nanigé¢ tynk wyréwnawczy, zagruntowa
powierzchng preparatem biobojczym, a ngsbie warstw hydroizolacji, posipujac zgodnie z
instrukcp producenta. Wikxiwg izolacje nanosgi min. w dwdch warstwach. Piyty styrodurowe
przykleja& materiatem izolacyjnym. Pyty izolacji termiczragtonic folig kubetkows.

5.3. Drena

Rury drenarskie owigte geowtoknin uktada& na tawie zwirowej gr 30cm i zasygazwirem.
Warstwe filtracyjng wyprowadzé do poziomu terenu. Rury uktatlaze spadkiem min. 0,5%
w kierunku odptywu na kgnej ponkej poziomu posadzki piwnic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakdci obejmuije:
- kontrok zastosowanych materiatéw,
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- kontrok robot.

Wszystkie zastosowane materiaty mubg¢ zgodne z dokumentacprojektowa, poleceniami ZRU

I posiadé wymagan&wiadectwa i certyfikaty. W czasie wbudowywania naubz¢ kompletne, nie

uszkodzone.

6.1. Wykonanie izolacji powtokowej przeciwwilgoaspw

- kontrola powierzchni podkiadu - podkiad musi¢bgowny, suchy, bez gknie¢, bez miejsc
~-gtuchych”, nieodksztatcalny, wytrzymaié nasciskanie nie powinna ldymniejsza ni 9 MPa,

- kontrola warstwy izolacyjnej - winna Byciagta, grubdci min. 3 mm, narga i styk z izolag
poziomy dokladnie i szczelnie obrobione, bexperzy, sfatldowa

6.2. Folia kubetkowa

Folia kubetkowa wykonana na bazie polietylenu wysplgestasci (HDPE) powinna posiada

specjalne wyttoczenia, ktére umiviajg wentylacg budowli i zapobiegajzawilgoceniu murdw.

Grubai¢ folii: 0,5 mm

Wysoka¢ wyttoczer: 8 mm

Liczba wyttoczé: 11860 szt./rh

Wytrzymalai¢ nasciskanie: 250N/rh

Kontroli podlega prawidtows® utozenia folii (wyttoczenia w kierunkuciany), wielk@¢ zaktadu na

tgczeniach, sposob pmizenia z listw wykanczapca.

Szczegblp uwag zwrdck przy zasypywaniu wykopow, aby nie uszkadalii.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST pkt. 8.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe zgodnie z przedmiarem robot.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Ogodlne zasady odbioru robot i ptagebza ich wykonanie okiéa umowa.

8.1. Zgodng¢ robot z dokumentagjprojektowy i ST

Roboty powinny b§ wykonane zgodnie z dokumentacprojektows i ST oraz pisemnymi

poleceniami ZRU.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN/B-14504 Zaprawy budowlane cementowe.
PN-B-20130:1999 Piyty styropianowe.

PN-77/B-27604 Materiaty do izolacji przeciwwilgouie;.
PN-B-10729 - Dotyczy wymagastudzienek inspekcyjnych.
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PN-EN 1401 01 Rury i ksztattki kanalizacyjnevymagania. Aprobata COBRI Instal
nr AT/2000-02-0961-03 dotygea rur i ksztattek kanalizacyjnych.

PN-B-01440:1998 Technika sanitarna. Istotne wiglksymbole i jednostki miar.

PN-81/C-89203 Ksztattki kanalizacyjne z niepléi&tywanego polichlorku winylu .
Zmiany 1 Bl 1/90 poz. 1.

PN-80/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikmego polichlorku winylu.
Zmiany 1 Bl 1/90 poz. 1.

Karty techniczne producenta powtokowych materiatbaacyjnych.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd - montaowych.
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005 Konstrukcije zelbetowe

Kod CPV 45262300-4

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneysymagania dotycgce wykonania i odbioru robot
zelbetowych przewidzianych do wykonania w ramachitadizacji willi T. Sixta w Bielsku — Biate].

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnait przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obfych SST

e Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych
z wykonywaniem konstrukcji betonowychelbetowych zwjzanych z:
przygotowaniem mieszanki betonowej,
wykonaniem deskowawraz z usztywnieniem oraz rusztawa
wykonaniem zbrojenia
uktadaniem i zagszczaniem mieszanki betonowej,
pielegnacy betonu,
rozebranie deskowiarusztowa
osadzanie w betonie marek stalowych

* W skifad robot konstrukcyjnych betonowychkelbetowych wchodg
podktady betonowe
ptyty fundamentowe
tawy fundamentowe
rézne elementyelbetowe i betonowe
strop gstazebrowy

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS% sgodne z obowazujagcymi Normami oraz okigeniami
podanymi w ST.

1.5. Ogdlne wymagania dotyaze robot

Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia robot podano w ST pkt. 2.

Niniejsza specyfikacja obejmuje cé&to robdt betonowych izelbetowych. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jakd wykonywania tych robo6t oraz zgodio z umowa, projektem

wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami Zawzapcego Realizag) Umowy (Inspektora

nadzoru). Wprowadzenie jakichkolwiek ogsttw od tych dokumentéw wymaga akceptacji
Zarzadzapcego RealizagjUmowy (Inspektora nadzoru).

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyacze materiatdw

34



Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST
pkt 4.

2.2. Beton

* Wymagania dotycice jakdci mieszanki betonowej reguiupdpowiednie polskie normy.

« Do wykonywania konstrukcjielbetowych naley uzy¢ betonu zwyktego (klasy betonu — zgodnie
z projektem).
Wbudowany beton natg zag:$ci¢ mechanicznie.

» Zaklada s}, ze beton konstrukcyjnyedlzie wytwarzany w wyspecjalizowanej wytwérni zgoelni
z normy i dostarczany na bud@wNie przewiduje si produkcji masy betonowej na budowie.

» Dostarczona mieszanka betonowa powinna lmaprojektowana oraz sprawdzona przy
wytwarzaniu.

» Z kazdej dostarczonej partii betonu najepobra probki do bada

2.3. Stal zbrojeniowa
2.3.1. Asortyment stali zbrojeniowe;j

Do zbrojenia konstrukcjizelbetowych pgtami wiotkimi w obiektach budowlanych albych
zakresem projektu stosuje sital klas i gatunkow wg dokumentacji projektovigj,

- A1 (PB240) - strzemiona, zbrojenie rozdzielcze
- AIllIN - zbrojenie gtbwne

2.3.2. Widciwosci mechaniczne i technologiczne stali zbrojeniowej

* Wiasciwosci mechaniczne i technologiczne powinny odpowéadaymaganiom podanym
w PN-81/H-84023.

* Powierzchnia walcowki i gtéw powinna by bez gknig¢, pccherzy i naderwa

* Na powierzchni czotowej ptow niedopuszczoneggamy usadowe, rozwarstwieniagkmiecia
widoczne gotym okiem.

2.3.3. Wymagania przy odbiorze

* Prety stalowe do zbrojenia betonu powinny odpowiaggmaganiom normy PN-H-93215.
* Przeznaczona do odbioru na budowie partigtépr musi by zaopatrzona w atest,
w ktérym maj by¢ podane:
- nazwa wytworcy
- 0znaczenie wyrobu wg normy PN-H-93215
- numer wytopu lub numer partii
- wszystkie wyniki przeprowadzonych badaraz sktad chemiczny wedtug analizy wytopowej
- masa partii
- rodzaj obrdbki cieplngj

2.4. Drut montaowy

Do montau pretdw zbrojenia naley uzywac wyzarzonego drutu stalowego, tzw.agzatkowego o
srednicy nie mniejszej nil,0 mm, a do gtow osrednicy powyej 12,0 mm - drutu min. 1,5 mm.
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2.5. Zastosowastrop ztagony z prefabrykowanych belek z betonw&prego i pustakow z betonu
wibroprasowanego

3. SPRET
3.1. Ogodlne wymagania dotygce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.
3.2. Spret do wykonywania robot

* pojemniki lub pompy przystosowane do podawania naiesk plastycznych

* szalunki do betonu

» wibratory z butawami crednicy nie wekszej od 0,65 odlegkoi miedzy prtami zbrojenia
lezacymi w ptaszczynie poziomej, o agstotliwasci 6000 drga/min

» laty wibracyjne charakteryzage s¢ jednakowymi drganiami na catej diugo

* Roboty mana wykona przy wyciu dowolnego typu spetu zaakceptowanego przez ZRU.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotyez srodkow transportowych
Ogolne wymagania dotygee srodkéw transportowych podano w pkt. 6.

4.2. Inne wymagania dotygze srodkéw transportowych

Transport mieszanki betonowej nalevykonywa przy pomocy mieszalnikbw samochodowych
(tzw. gruszek).
e llo§¢ betonowozédw naly dobra tak, aby zapewndi wymagam szybk@dé betonowania
Zz uwzgkdnieniem odlegiéci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz konieczaeegrwy
w przypadku awarii samochodu.
* Podawanie i uktadanie mieszanki betonowepgnaowykonywa przy pomocy pompy do betonu
lub innychsrodkéw zaakceptowanych przez ZRU.
» Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powibigndtuzszy ni:

- 90 min. - przy temperaturze + 15°C,
- 70 min. - przy temperaturze + 20°C,
- 30 min. - przy temperaturze + 30°C.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w pkt. 2.1. ST
5.2. Warunki przygpienia do robét betonowych

* Przysgpienie do wykonywania robot jest miwe wylacznie za zgogd ZRU (Inspektora
nadzoru),
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w korzystnych warunkach pogodowych oraz po stwiendz ze inne warunki
i etap robo6t budowlanych spetrjavymdg wigciwego prowadzenia prac zasadniczych.
Przed przysipieniem do betonowania powinna ¢bgtwierdzona przez ZRU prawidtow®
wykonania wszystkich robot poprzedgajch betonowanie, a w szczegdioo
- prawidtowa¢ wykonania deskow® rusztowa, usztywnié pomostow itp.,
- prawidtowa¢ wykonania zbrojenia,
- zgodnd¢ rzednych z projektem,
- czysta¢ deskowania oraz obecitowkitadek dystansowych zapewnjeych wymagam
wielkos¢ otuliny,
- przygotowanie powierzchni betonu uprzedniozoleego w miejscu przerwy roboczej,
- prawidtowa¢ wykonania wszystkich robot zanikaych, medzy innymi wykonania
przerw dylatacyjnych, warstw izolacyjnych, itp.,
- prawidtowa¢ rozmieszczenia i niezmiendto ksztaltu elementow wbudowanych
w betonow konstrukcg (kanatow, wpustow,gezkow, kotw, rur itp.),
- gotowas¢ sprztu i uradzen do prowadzenia betonowania.

Betonowanie m#na rozpoczé po uzyskaniu zezwolenia ZRU (Inspektora nadzoamyv@rdzonego

wpisem do dziennika budowy.

5.3. Wykonywanie robot

Roboty betoniarskie mugzby¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm: PN-EN-20®Q3
i PN-B-06251.
5.3.1. Monta zbrojenia

Zbrojenie naley uktad& po sprawdzeniu i odbiorze deskawa

Nie naley podwiesza i mocowa do zbrojenia deskowia pomostéw transportowych, udzen
wytwaérczych i montaowych.

Montaz zbrojenia z pojedynczych ¢idw powinien by dokonywany bezpwoednio
w deskowaniu. Monta zbrojenia bezpwednio w deskowaniu zalecagsiwykonywa przed
wstawieniem szalowania bocznego. Mantdrojenia fundamentéw wykoéana podbudowie z
betonu.

Ukladanie zbrojenia bezp@dnio na deskowaniu i podnoszenie na odpowiednsokaé celu
wykonania otuliny, w trakcie betonowania, jest mipdszczalne.

W szkieletach zbrojenia belek i stupow rigiégczy¢ wszystkie skrzyowania petdbw naranych
ze strzemionami, a pozostatycletdw - na przemian.

5.3.2. Wytwarzanie i podawanie mieszanki betonowej

Do podawania mieszanek betonowych malstosowa pojemniki o konstrukcji umdiwiajacej
tatwe ich opranianie lub pompy przystosowanej do podawania mieszalastycznych.

Przy stosowaniu pomp wymaga sprawdzenia ustalonej konsystencji mieszanki loste
przy wylocie.

Mieszanki betonowej nie naie zrzucad z wysokdci wigkszej nz 0,75 m od powierzchni, na
ktora spada. W przypadku, gdy wysaékda jest wgksza, nalgy mieszank podawa za pomog
rynny zsypowej (do wysokci 3,0 m) lub leja zsypowego teleskopowego (do Wwgsa 8,0 m).

5.3.3. Przy zagszczeniu mieszanki betonowej nalespetnigd nastpujace warunki:

Wibratory wgtbne stosowa o czstotliwosci min. 6000 drga na minug, z butawami
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o Ssrednicy nie wgkszej ni 0,65 odlegtéci miedzy prtami zbrojenia Iggcymi

w ptaszczynie poziomej,

Podczas zagzczania wibratorami weglhnymi nie wolno dotyké&zbrojenia butawy wibratora,
Podczas zagzczania wibratorami wegbnymi naley zagkbiac butawe na gkbokasé

5-8 cm w warstw poprzedny i przytrzymywa butawe w jednym miejscu w czasie 20-30 s., po
czym wyjmow& powoli w stanie wibrucym,

Kolejne miejsca zagbienia butawy powinny by od siebie oddalone o 1,4 R, gdzie R jest
promieniem skutecznego dziatania wibratora; odkégta zwykle wynosi 0,3-0,5 m,

Belki (tawy) wibracyjne powinny by stosowane do wyrdwnania powierzchni betonu piyt
pomostow i charakteryzowai¢ jednakowymi drganiami na catej diugd

Czas zagszczania wibratorem powierzchniowym lub ke(lkaty) wibracyjmg w jednym miejscu
powinien wynost od 30 do 60 s.,

Zaskg dziatania wibratorow przyczepnych wynosi zwykld @0 do 50 cm w kierunku
gtebokasci i od 1,0 do 1,5 m w kierunku diugm elementu; rozstaw wibratorow najeustalt
doswiadczalnie tak, aby nie powstawaty martwe pola.

5.3.4. Przerwy robocze

Przerwy robocze w poziomie i pionie w betonowardupéw i wiencoOw naley sytuow& poza
podporami i wztami w odlegtéci ok. 1/5 rozptosci elementow konstrukcyjnych.
Uksztattowanie powierzchni betonu w przerwie rol@czpowinno by uzgodnione

z Projektantem, a w prostszych przypadkaclzmaocse kierowa zasad, ze powinna ona ky
prostopadta do powierzchni elementu.

Powierzchnia betonu w miejscu przerwania betonosvpovinna b¥ starannie przygotowana

do pohczenia betonu stwardniatego @eiezym przez usugkie z powierzchni betonu
stwardniatego, lznych okruchéw betonu oraz warstwy szkliwa cementgmwaraz zwikenie

wods.

Powyzsze zabiegi naly wykona bezpdrednio przed rozpogeiem betonowania.

W przypadku przerwy w ukfadaniu betonu gsgpzanym przez wibrowanie wznowienie
betonowania nie powinno ¢siodby pd&zniej niz w ciggu 3 godzin lub po catkowitym
stwardnieniu betonu. Jeli temperatura powietrza jest wgza nk 20°C, czas trwania przerwy
nie powinien przekracza godzin.

Po wznowieniu betonowania naje unika dotykania wibratorem deskowania, zbrojenia
I poprzednio utaonego betonu.

5.3.5. Warunki atmosferyczne przy uktadaniu miekzbatonowej i wazaniu betonu

Betonowanie konstrukcji natg wykonywa& w temperaturach nie irgszych ni plus 5°C,
zachowugc warunki umaliwiajagce uzyskanie przez beton wytrzym@go co najmniej
15 MPa przed pierwszym zamargciem.

Uzyskanie wytrzymakei 15 MPa powinno hy zbadane na probkach przechowywanych
w takich samych warunkach, jak zabetonowana kokjau

Dopuszcza si betonowanie w temperaturze do -5°C, jednak wymegagody ZRU oraz
zapewnienia temperatury mieszanki betonowej +20°Ghwili uktadania i zabezpieczenia
uformowanego elementu przed uiratepta w czasie co najmniej 7 dni.

Temperatura mieszanki betonowej w chwili apri@dnia betoniarki nie powinna bywyzsza nk
35°C.

Niedopuszczalne jest kontynuowanie betonowania vasiez ulewnego deszczu, naje
zabezpieczy miejsce robo6t za pomaenat lub folii.
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5.3.6. Pig¢gnacja betonu

Bezpdrednio po zakfczeniu betonowania nalg chront odstongte powierzchnie betonu przed
szkodliwym dziataniem warunkéw atmosferycznych, aczegOllnie wiatru i promieni
stonecznych, a w okresie zimowym - mrozu.

Przy temperaturze otoczeniaigyej nz +5°C naley nie p&niej niz po 12 godz. od zakezenia
betonowania rozpogz pielggnacg wilgotnosciowa betonu i prowadzijag co najmniej przez 7
dni (przez polewanie co najmniej 3 razy nagjob

Przy temperaturze otoczenia +15°C i2sa3ej beton nalg polewa& w ciggu pierwszych
3 dni co 3 godziny w dzfei co najmniej 1 raz w nocy, a w ngshe dni co najmniej 3 razy
na dolg.

W czasie dojrzewania betonu elementy powinny¢ bghronione przed uderzeniami
i drganiami przynajmniej do chwili uzyskania przemgo wytrzymatéci na sciskanie co
najmniej 15 MPa.

Duze powierzchnie betonu medy¢ powlekanesrodkami btonotwdrczymi zabezpieczeymi
przed parowaniem wody.

5.3.7. Wykaczanie powierzchni betonu

Dla powierzchni betonu obowzuja nast¢pujace wymagania:

Wszystkie betonowe powierzchnie madzg gtadkie i rowne, bez zagien miedzy ziarnami
kruszywa, przetomami i wybrzuszeniami ponad povaenz:.

Peknigcia i rysy g niedopuszczalne.

Réwna¢ powierzchni ustroju rémego przeznaczonej pod izokacpowinna odpowiada
wymaganiom normy PN-B-10260; wypuk& i wgtebienia nie powinny bywicksze nk 2 mm.
Ostre krawdzie betonu po rozdeskowaniu powinnyc¢bgszlifowane. Jeeli dokumentacja
projektowa nie przewiduje specjalnego wigkmenia powierzchni betonowych konstrukcji, to
bezpdrednio po rozebraniu deskowanalery wszystkie wystajce nierownéci wyrowna za
pomog tarcz karborundowych i czystej wody.

Wyklucza s¢ szpachlowanie konstrukcji po rozdeskowaniu. Kangtg pokry¢ preparatem
epoksydowym odpornym na odpornym na promienie U¥. (betondur UV). Pogpowa
zgodnie z instrukgjproducenta.

5.3.8. Deskowania

Zaklada s3 wykonanie deskowa tradycyjnych lub systemowych zgodnie z Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanontaowych.

Zalecane jest stosowanie deskavsgstemowych.

Konstrukcja deskowania powinna spetnmastpujace warunki:

- zapewnia odpowiedm sztywna¢ i niezmienné¢ ksztattukonstrukcji,

- zapewnia jednorodr powierzchng betonu,

- zapewnia odpowiedn szczelnéc,

- zapewnia fatwy ich monta i demonta oraz wielokrotné¢ uzycia,

- wykazywa odpornd¢ na deformagj pod wptywem warunkéw atmosferycznych.

Otwory w konstrukcji i osadzanie elementow typu ioHc rur, fagczniki naley wykona wg
wymaga dokumentacji projektowej lub ZRU.

5.3.9. Usuwanie deskowa

Usunkcie nagnego deskowania konstrukeglbetowych dopuszczaggpo osagnigciu przez beton:
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dla konstrukcji betonowych izelbetowych wykonywanych w okresie letnim - 2 MPa
w $cianach,

dla konstrukcji betonowych telbetowych wykonywanych w okresie obomnych temperatur

- 10 MPa wscianach.

5.3.10. Strop gstazebrowy

Nalezy opracowa przez producenta stropu projekt mamtay i wg niego montowastrop.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jaé@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robot

Dla okrelenia wytrzymatéci betonu wbudowanego w konstrukcjalezy w trakcie betonowania
pobier& probki kontrolne w postaci kostek szennych o boku 15 cm w liczbie nie mniejszej
niz 6 probek na pasibetonu.

Prébki pobiera si losowo po jednej, robwnomiernie w okresie betondaara nasipnie
przechowuje si, przygotowuje i bada w okresie 28 dni zgodnie @m0

Jezeli probki pobrane i badane jak wg] wykaza wytrzymatad¢ nizszy od przewidzianej dla
danej klasy betonu, naidg przeprowadz badania probek wyetiych z konstrukcji. Jeeli wyniki
tych bada beda pozytywne, to beton nalg uzna za odpowiadacy wymaganej klasie betonu.
W przypadku niespetnienia warunkow wytrzymgio betonu nasciskanie po 28 dniach
dojrzewania, dopuszczaegsiv uzasadnionych przypadkach, za zgdRU, spetnienie tego
warunku w okresie pniejszym, lecz nie ditszym niz 90 dni.

Dopuszcza si pobieranie dodatkowych probek i badanie wytrzygmtbetonu naciskanie w
okresie krotszym miod 28 dni.

Na Wykonawcy spoczywa obosziek zapewnienia wykonania bad#aboratoryjnych (przez
wiasne laboratoria lub inne uprawnione) przewidg@n norny, a take gromadzenie,
przechowywanie i okazywanie ZRU (Inspektorowi nadzowszystkich wynikéw bada
dotyczcych jakaci betonu.

6.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot

6.3.1. Fundamenty (tawy-stopy)

Dopuszczalne odchylenia w poziomach spodu kongirfitkidamentows 50mm.

Dopuszczalne odchylenie usytuowania osi fundamemig@anie nie powinno kiywicksze

niz £10 mm.

Dopuszczalne odchylenie usytuowania poziomu funddémew stosunku do poziomu
pozycyjnego nie powinno Bywigcksze nk £ 20 mm, z& dla fundamentow shacych jako
oparcie stupéwelbetowychs 5 mm.

6.3.2. Stupy

Dopuszczalne odchylenie usytuowania stupéw w plangosunku do punktu pozycyjnego (lub
0si pozycyjnej) nie powinno kBywicksze nk £10 mm.

Dopuszczalne odchylenie wymiaru wolnej odlégtousytuowania stupéw kcian w planie
w stosunku do stupowscian gsiednich nie powinno liywieksze nk £15 mm.
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* Dopuszczalne odchylenie wymiaru budynku L (szetoktub diugdgci w metrach) na kalym
poziomie nie powinno kywicksze nk:
-+ 20 mm przy L<30 m,

- 0,25 (L+50) przy 30 m <L <250 m
- £0,10 (L+500) przy 1= 500 m.

* Dopuszczalne odchylenie stupa od pionu pmlzy poziomami przylegtych kondygnacji
0 wysokdaci h nie powinny by wigcksze ni + h/300.

» Dopuszczalne wygcie stupa pongidzy poziomami przylegtych kondygnacji nie powinngtb
wigksze nk £10 mm lub h/750.

« Dopuszczalne odchylenie usytuowania stupa na paeialowolnej n-tej kondygnacji budynku
na wysokéci > h, w stosunku do osi pionowej od poziomu fundameitupowinna by wicksza
niz:

- 2hi /300 przy klasie tolerancji N1,
- 2h/400  przy klasie tolerancji N2.

6.3.3. Belki i piyty

e Dopuszczalne odchylenie usytuowania osi belki wswtgu do osi stupa nie powinno dy
wigksze nk £10 mm

* Dopuszczalne odchylenie poziomu podpor belki luftyplo rozpetosci L nie powinno by
wigksze nk + L/300 lub 15 mm

* Dopuszczalne odchylenie poziomu przylegtych beleke npowinno by wigksze
niz £15 mm

* Dopuszczalne odchylenie rozstawweday belkami nie powinno kiywicksze nk £10 mm

* Dopuszczalne wygcie belek i ptyt od poziomu nie powinnodwicksze nk £15 mm

» Dopuszczalne odchylenie poziomu przylegtych stroggsiednich kondygnaciji nie powinno by
wigksze nk £15 mm

» Dopuszczalne odchylenie poziomu H, stropu na nagas] kondygnacji w stosunku do poziomu
podstawy nie powinno ldywieksze ni:
- 20 mm przy HE£ 20 m
- 0,5 (H,+20) przy 20 m < H, < 100 m,
- %0,2 (H,+200) przy H, > 100 m.

6.3.4. Przekroje

* Dopuszczalne odchylenie wymiaru |, przekroju poprnego elementu nie powinnodwicksze
niz £ 0,04 1, lub 10 mm.

* Dopuszczalne odchylenie szeré&oprzekroju elementu na poziomach gérnym i dolnyraz
odchylenie ptaszczyzny bocznej od pionu nie powir@ wicksze ni = 0,04 |, lub
10 mm.

6.3.5. Powierzchnie i krasgizie

* Dopuszczalne odchylenia od ptaskiej formowanej Wwygtadzonej powierzchni na odcinku
2 m nie powinny b§ wieksze nk 7 mm.

* Dopuszczalne odchylenia od ptaskiej niewygtadz@mayierzchni na odcinku 2 m nie powinny
by¢ wigksze nk 15 mm.

* Dopuszczalne lokalne odchylenia od ptaskiej formosyalub wygtadzonej powierzchni na
odcinku 0,2 m nie powinny Bywieksze nk 5 mm.

* Dopuszczalne lokalne odchylenia od ptaskiej nieaglgbnej powierzchni na odcinku 0,2 m nie
powinny by wi¢ksze nk 6 mm.
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» Dopuszczalne odchylenia elementu o diogd (w mm) powodujce jego skénos¢ (odchylenie
od obrysu) w ptaszczpie nie powinno b§wicksze ni L/100< 20 mm.
* Dopuszczalne odchylenia linii krgdzi elementu na odcinku 1,0 m nie powinn@ kyeksze ni

4 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST pkt. 8.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano i ptatmoza ich wykonanie oké&a umowa oraz ST
pkt. 9.

8.2. Roboty uznaje i za wykonane zgodnie =z dokumentacjprojektowy, ST
I wymaganiami ZRU, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zagagunktu 51 6
daty wyniki pozytywne.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy:

PN-B-01801 Konstrukcje betonowgelbetowe. Podstawy projektowania.

PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowgelbetowe i spzone. Obliczenia statyczne
I projektowanie.

PN-EN 206-1:2003 Beton. €& 1. Wymagania, wikxiwosci, produkcja i zgodnis.

PN-63/B06251 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne.

PN-M-47900.01 Rusztowania siog metalowe robocze. Rusztowania stojakowe
z rur stalowych. Ogoélne wymagania i badania orapklatacja.

PN-B-03163-1 Konstrukcje drewniane. Rusztowaneniinologia.

PN-B-03163-2 Konstrukcje drewniane. Rusztowanigma&gania.

PN-B-03163-3 Konstrukcje drewniane. Rusztowaneaddhia.

PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody bad®znaczenie wytrzymadoi.

PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody badaOznaczenie czaséw aziania i statéci
objetosci.

PN-EN 196-6:1997 Cement. Metody bad®znaczenie stopnia zmielenia.

PN-B-30000:1990 Cement portlandzki.

PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Speayjfikgobierania probek.

PN-EN 12699-06.2003 Wykonawstwo specjalnych rge@technicznych. Pale

przemieszczeniowe.
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9.2. Inne dokumenty

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawd- montaowych Tom | -
.Budownictwo ogolne” - opracowany przez Instytuthaiki Budowlanej, 00-950 Warszawa ul.
Filtrowa Wydawnictwo ARKADY 1989r

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (021994 nr 89 poz. 414) z pdiejszymi
zmianami

Instrukcje Instytutu Techniki Budowlanej:

- 240/82 Instrukcja  zabezpieczenia przed karozjkonstrukcji  betonowych
i zelbetowych,

- 306/91 Zabezpieczenie korozji alkalicznej betoptzez zastosowanie dodatkow
mineralnych,

Dokumenty przetargowe.
Umowa, warunki kontraktu.
Dokumentacja projektowa.
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006 Konstrukcje drewniane

Kod CPV 45261100-5

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji wymagania dotycgce wykonania i odbioru robét zgaanych
z wykonaniem konstrukcji drewnianej dachu williSixta w Bielsku — Biatej.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja stosowana jako dokumenttprgewy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pki.1.

1.3. Zakres robot objych specyfikag

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuwyszystkie czynn&i magce na celu wykonanie
robét zwgzanych z  wymias drewnianej wgzby i jej zabezpieczeniérodkami grzybobojczymi
I ogniochronnymi do stopnia NRO.

1.4.0g6lne wymagania dotyaz robot

Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia robot podano w ST pkt. 2.1.

Niniejsza specyfikacja obejmuje c&aobot zwizanych z konstrukgjdrewniamn wigzby.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za ja&kevykonania tych robét oraz za zgodé@ umowy,
projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniggRU. Wprowadzenie jakichkolwiek
odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji ZRU.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanpkt. 4.

2.1. Wymagania dotygee wartaci technicznej drewna
2.1.1. Drewno

1) Drewno uyte do konstrukcji i elementéw powinno odpowiadavymaganiom normy
PN-B-03150.

2) Konstrukcje lub elementy wiby powinny by wykonywane z tarcicywierkowej kl. C24.

3) Drobne elementy konstrukcyjne w postaci wkiadekkdéw, klockow, piytek itp. Powinny by
z drewna twardego <tiowego, akacjowego lub innego o podobnychsenaosciach.

4) Wilgotnos¢ drewna stosowanego na elementy konstrukcyjne p@mivynose:

dla konstrukcji chronionych przed zawilgocenieme wigcej niz 20%,

5) Drewno uyte do konstrukcji i elementéw powinno nasycos@dkami grzybobojczymi
I ogniochronnymi zgodnie z PN-D-01006 oraz PN-B®P8:1997 do stopnia
nierozprzestrzeniggego ognia.

2.1.2. Systemoweytzniki ciesielskie stalowe ocynkowane.

2.1.3.Srodki do ochrony drewna przed grzybami i ogniene(palapce zaimpregnowadrewno do
stopnia NRO) — wymagany certyfikat.

2.1.4. Gwddzie budowlane - stalowe ocynkowane.

44



3. SPRZET
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.

Rodzaj sprgtu wzywanego do wykonania konstrukcji drewnianych poawst s¢ do uznania po
uzgodnieniu z ZRU, jakkolwiek spsz maszyny lub urgzenia nie gwarantage zachowania
wymaga jakosciowych robot i przepisow BIOZ zostamprzez ZRU zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robat.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.
4.1. Sktadowanie, przechowywanie i transport elégveiz drewna

Sktadowanie i przechowywanie elementow z drewna ipowv odbywaé sie pod wiatami
zabezpieczagymi przed opadami atmosferycznymi lub w inny spiostabezpieczagy przed
opadami atmosferycznymi.

Wszystkie elementy z drewna powinnycbgktadowane na poziomym podto utwardzonym lub
odizolowanym od elementéw warsivolii.

Elementy poziome (stropowe, stropodachowe i dachguevinny by skiadowane w pozycji
poziomej na podkitadkach rozmieszczonych w taki 8ppaby nie powodowach deformaciji.
Elementy, stropodachowe i dachowe mdyy¢ sktadowane na podktadach jeden po drugim, pod
warunkiem zachowania maksymalnej wysaksktadowania, tj. nie wcej niz 3 elementy.

Odlegtas¢ sktadowanych elementéw od pogionie powinna bymniejsza ni 20 cm.

Transport elementow z drewna powinien odb§ve& srodkami przystosowanymi do tego celu.
Przewaone elementy powinny lbyzabezpieczone przed uszkodzeniami i zniszczenietrakeie
transportu oraz przed opadami deszczowymi.

Ustawienie elementow wrodkach transportu powinno odpowigdaarunkom sktadowania.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST pkt. 2.1.

Zakres robot:
demonta (zgodnie z SST 001) konstrukcji drewnianegiiy oraz deskowania dachu
wykonanie i montanowej wezby,
impregnacja nowych element@nodkiem grzybobojczym i ogniochronnym do stopnia@QyR
deskowanie potaci (deskami i ptytami OSB)

Przy wbudowaniu nowych elementow konstrukcyjnychlenha zachowa zasady paeiczen
ciesielskich oraz stosowatalowe 4czniki do drewna.

5.1. Wykonanie konstrukcji z drewna

Przekroje i rozmieszczenie elementow powinn§ byodne z dokumentagciechniczg.

Przy wykonywaniu znacznej liczby jednakowych eletden konstrukcyjnych naley stosowa

wzorniki (szablony) z ostruganych desek o wilggtionie wickszej ni 18% ze sklejki lub z
twardych ptyt pisniowych. Doktadn&¢ wykonania wzornika powinna wynaést 1 mm. Doktadné¢

te nalezy sprawdzé przez prébny monfa a nasipnie sprawdz& okresowo za pomactasmy

stalowe.

Dlugos¢ elementéw wykonanych wedtug wzornikéw nie powinn@ni¢ sie od diugdci

projektowanych wicej nz 0,5 mm.

Jezeli zachodzi konieczrio obrobki kaicow elementow podczas momta diugaci powinny by

wicksze od dtugeci projektowanych. Nadmiar ten jest zalg od sposobu obrébki koow
elementow.
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Elementy wgzby w miejscach zetkacia st z murem, betonem itp. odizolowpap.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.
6.1. Tolerancje wymiarowe

Przy projektowaniu konstrukcji z drewna naz#tgm rysunku technicznym obrazaym przygte
rozwigzane konstrukcyjne powinny &ywymiary projektowanej konstrukcji lub elementu, z
podaniem odchytek wymiarowych gérnych i dolnych ateznosci od przygtej klasy doktadngci
wykonania.

W przypadku braku oznaczenia na rysunkach odchwigkniarowych Ilub klas doktadsoi
wykonania, odchytka wymiarowa dwustronna symetrgczie powinna by wicksza ni 1/200
wymiaru.

6.2. Kontrola jakéci robot
Podczas kontroli robét powinny &gprawdzone:

zgodnd¢ wykonanych robot z dokumentadgchnicza,

rodzaj i klasa gytego drewna oraz wymiary elementéw,

prawidtowa¢ wykonania ziczy,

sposob zabezpieczenia drewna przed wilgagrzybieniem i dziataniem ognia.
6.3. Ocena wykonania elementéw lub konstrukcjiexvda
Jezeli wszystkie sprawdzenia i badania dadeynik dodatni, naley uzn& wykonanie robét za
wiasciwe. W przypadku gdy chocigedno ze sprawdaeda wynik ujemny, naley uzna albo caté¢
robot albo tylko ich og¢ za wykonane niewtgiwie.
6.4. Kontrola wykonania zabezpiegamgniochronnych i grzybobdjczych
Wiezbe, elementy stare i nowe nale zabezpieczy do stopnia nierozprzestrzenjeggo ognia.
Zabezpieczenie wykodapod nadzorem ZRU i zgodnie z wytycznym producettadkow
ogniochronnych. Z czynioi tych naley sporzdzi¢ protokot, w ktérym podaje si wykonawe
robot, wyty srodek, metod impregnacji, wielké¢ powierzchni zabezpieczanej, §to zwzytego
srodka w przeliczeniu na 1frzabezpieczonej powierzchni lub 1° rabjetosci zabezpieczonego
drewna.
7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru robot okdla ST pkt. 8.

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI
Zasady odbioru robo6t i ptatda za ich wykonanie okiééa umowa.

8.1. Zgodng¢ robot z dokumentagjprojektowy i ST

Roboty powinny by wykonywane zgodnie z dokumentapyojektows, specyfikacj techniczig oraz
pisemnymi decyzjami ZRU.
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8.2. Odbidr robot zanikarych lub ulegajcych zakryciu

Podstaw odbioru robét zanikagych lub ulegajcych zakryciu jest:

pisemne stwierdzenie ZRU w dzienniku budowy o wykan robdt zgodnie z dokumentac)
projektowg i ST,
inne pisemne stwierdzenie ZRU o wykonaniu robat.

Zakres robo6t zanikagych lub ulegajcych zakryciu okréaja pisemne stwierdzenia ZRU lub inne
dokumenty potwierdzone przez Inspektora nadzoru.

8.3. Odbidér kacowy

Odbior kacowy odbywa s« po pisemnym stwierdzeniu przez ZRU w dzienniku dowug
zakaczenia konstrukcji drewnianej i spetnieniu innycharunkéw dotycgzcych tych robot
zawartych w umowie.

9. PRZEPISY ZWI AZANE

PN-B-03150.00 Konstrukcje z drewna i materiatoevanopodobnych. Obliczenia
statyczne i projektowanie. Postanowienia ogolne
PN-B-03150.01 Konstrukcje z drewna i materiatoevanopodobnych. Obliczenia
statyczne i projektowanie. Materiaty.
PN-B-03150.02 Konstrukcje z drewna i materiatoevdnopodobnych. Obliczenia
statyczne i projektowanie. Konstrukcje.
PN-B-03150.03 Konstrukcje z drewna i materiatoevdnopodobnych. Obliczenia
statyczne i projektowanie.afiza.
PN-D-01001 Tarcica. Podziat, nazwy i citemia.
PN-D-01006 Ochrona drewna. Klasyfikacja i ternhigia metod konserwacji
orea.
PN-82/D-94021 Tarcica iglasta konstrukcyjna soeoa metodami
ggmataciowymi
PN-75/D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezen
PN-M-81000 Gwadzie. Ogolne wymagania i badanie.
PN-M-82054.00 Sruby, wkrety i nakrtki. Podziat i oznaczenie.

Warunki wykonywania i odbioru rob6t budowlano - nemowych, Warszawa, wyd. Arkady.
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007 Roboty murowe
Kod CPV 45262520-2

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejs swymagania dotycre wykonania
i odbioru robét murarskich przewidzianych do wykora w ramach rewitalizacji willi T. Sixta
w Bielsku — Biatej.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjaduzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnaktprzy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych specyfikagj

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujwszystkie czynnici umazliwiajgce
i majace na celu wykonanie murow zegtrznych i wewmtrznych obiektéw, tj.:

- $ciany iscianki dziatowe z cegiet ceramicznych

- Zamurowania otworow i bruzd, uzupetniesogan

- kominy

- wykonanie nadpriy stalowych

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawoweayte w niniejszej SSTaszgodne z Normami i ST pkt. 1.5.

1.5. Ogdlne wymagania dotyae zasad prowadzenia robot

Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia robot podano w ST pkt. 2.1.

Niniejsza specyfikacja obejmuje c&o robot zwhzanych z wykonaniem robdt murowych.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonywania tych robét oraz zgodidoz umowva,
projektem wykonawczym, pozostatymi SST i polecenigdarzadzapcego Realizagj Umowy.
Wprowadzenie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentéw wymaga akceptacji ZRU.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyacze materiatdw

Ogolne wymagania dotygee materiatbw podano w ST pkt. 4.

2.2. Do robot murarskich stosowaaprawy cementowo - wapienne i cementowe (M10)

2.3. Cegta petna klasy 15

2.4. Materiaty do rusztowa- wg TOMU | rozdz. 5 Warunkéw technicznych wyk@namdbioru
robot budowlano - montawych.

2.5. Nadpréa stalowe - stal ksztattowa, walcowana (dwuteownikiuby stalowe ocynkowane z
nakretkami i podktadkami, siatka tynkarska metalowa.
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.
3.2. Spret do wykonywania robét

Wykonawca przyspujac do wykonywania robot murarskicitian zewgtrznych i wewmwtrznych
winien wykazé siec mazliwoscig korzystania z powszechnie stosowanegoc¢sprdo wykonywania
robot murarskich tak mechanicznych jak i raz recznych oraz rusztowia

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.
4.2. Informacje uzupetigge

* Materiaty i elementy magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.
* Podczas transportu materiaty powinny¢byabezpieczone przed uszkodzeniami lub atrat
statecznéci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w pkt. 2.1. ST
5.2. Warunki przyspienia do robot

Przystpienie do wykonywania robot jest adove wytacznie za zgogl ZRU (Inspektora nadzoru), w
korzystnych  warunkach  pogodowych oraz po stwierigen ze inne  warunki
i etap robot budowlanych spetrgavymaog wigciwego prowadzenia prac zasadniczych.

5.3. Wykonywanie robot

Mury powmny by wykonane zgodnie z zasadami wiedzy budowlanej, agamiami aktualnych
norm i instrukcji oraz niniejszych warunkéw techamgch wykonania robot.

5.3.1. Ogdlne zasady wykonania muréw

*  Mury naI&y wykonywa& warstwami, z zachowaniem prawidtowega@xénia i 0 grubgci spoin,
do pionu i sznura, z zachowaniem zgagma rysunkiem co do odsadzek, otworow itp.

 Mury nalezy wznosé mazliwie rébwnomiernie na calej ich diugo. R&nica pozioméw
poszczegolnych e&ci muréw nie powinna przekraczé8 m. W miejscu patzenia muréw
wykonanych niejednoczeie naley stosowa strzpia zazbione kacowe. W przypadku
konieczngci zastosowania wkszej r@nicy w poziomach wznoszonych murowzr3 naley
dokond tego strgpiami schodowymi lub zastosowprzerwy dylatacyjne.

e Cegly i pustaki powinny hiyczyste i wolne od kurzu.

» Wneki i bruzdy instalacyjne nakly wykonywa jednoczénie ze wznoszeniem murow.

« Wykonywanie konstrukcji murowych dopuszczawsitemperaturze porej °C, pod warunkiem
zastosowaniasrodkéw umaliwiajacych wizanie i twardnienie zaprawy, oklenych w
wytycznych wykonywania robot budowlano - mamaych w okresie zimowym, wyd. ITB
1987 r.
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* W przypadku przerwania robét na okres zimowy lumrzych przyczyn, wierzchnie warstwy
muréw powinny by zabezpieczone przed szkodliwym dziataniem czynmikémosferycznych
(np. przez przykrycie fdi lub pap). Przy wznawianiu robo6t po innej diszej przerwie w
robotach naley sprawdzé stan techniczny murow i gdy zajdzie potrzeba, g&umszelkie
uszkodzenia muréwgéznie ze zdjciem wierzchnich warstw cegiet i uszkodzonej zapgraw

« Scianki dziatowe 4czy¢ z istniepcymi murami poprzez wykonanie s lub stosowa
kotwienia kotwiami stalowymi w co drugiej spoinie.

5.3.2. Spoiny w murach

* Grubag¢ spoin poziomych wscianach z pustakow ceramicznych i z cegly powinnaosi
12 mm z dopuszczadnodchytky + 5 mm i — 2 mm, grukddé spoin pionowych - 10 mm
z odchytlg +5 mm.

* Spoiny powinny by doktadnie wypetnione zapraw\W scianach przewidzianych do tynkowania
nie naley wypetnid& zapraw spoin przy zewgtrznych licach na gbokasé¢
5-10 mm (murowanie na tzw. puste spoiny).

5.3.3. Nadprga

Nadprza w istniegcych scianach wykon& jako stalowe z ksztattownikow (dwuteownikow)
walcowanych, skrcanychsrubami.

Technologia wykonania stalowych nadpyav $cianach istniejcych:

Przed wykonaniem otworu nale wykona& najpierw zabezpieczenie stropu alaejagcego odcinek
muru lezacy bezpdérednio nad projektowanym otworem. Otwor wykonuje wi kilku etapach. Po
naznaczeniu wymiaréw otworu wycing $iruzct w murze o wysokei okoto 4 cm weksz od
wysokasci zaprojektowanej belki stalowej. ghlokas¢ bruzdy musi by taka, aby zmigita si belka
stalowa i pozostato miejsce na tynk. Nan&ach bruzdy (poza obrysem otworu drzwiowego
wykona otwory w murze w celu wykonania betonowych podisma oparcie belek stalowych.
Oparcie belek min. 25 cm z kdej strony poza obrys otworu.

Przed zalgeniem belki bruzel przemy wodg. Belke oprzé na poduszkach betonowych poprzez
warstwe zaprawy cementowej. Bellkzaklinowa w miejscach zetkgcia gornej potki belki z murem.
Przestrzé wokot belki (od gory) wypehdi zapravg bezkurczow lub wilgotrg zaprawa cementaw
(Rz = 8 MPa).

Po zalaeniu belki z jednej strony mioa przysipi¢ (po uzyskaniu niezfginej wytrzymaldci przez
zaprawe) do montau belki z drugiej strony muru, p@giujac podobnie do pierwszej. Belki ski¢
srubami M12 w potowie wysokai. Nastpnie belki obtay¢ siatky stalow, ktdrej oczka wypehdi

zapraw.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jaé@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robét

zgodndc¢ realizacji z dokumentagprojektowg
jakos¢ pustakow i cegiet

jakos¢ stosowanych zapraw

odchytki do projektu w zakresie geomesgian
wyglad powierzchni i krawdzi scian
wykonczenie na styku z posadgkstropem

6.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot

» dopuszczalne odchyiki wymiarow i usytuowasigan jednej kondygnacji
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- wysoka¢ i diugasé¢ dla kazdego pomieszczenia £20mm
- usytuowanigciany w planie w stosunku do osi pomiarowej £10mm
- odlegta¢ sgsiednichscian wswietle £15mm
- odchylenie od piongciany o wysokéci h h/300
- wygiecie z ptaszczyznyciany £10mm lub h/750
dopuszczalne odchyiki grub@ muréw nie powinny przekracza10mm
dopuszczalne odchylendeian od ptaskiej powierzchni nie powinnochyicksze ni:
- 5mm na odcinku 1m
- 20mm na odcinku catégiany
dopuszczalne odchylenie wymiaru budynku L nie powiby¢ wicksze ni:
- #20mm przy L< 30 m
- +0,25(L+50) przy L > 30 m
dopuszczalne odchylenie wymiarow otwordwéwietle ascieznicy nie powinno by wigcksze nk
+15mm, -10mm przy wymiarze otworu do 1m

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST pkt. 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robat.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano i ptatmoza ich wykonanie okéa umowa oraz ST
pkt. 9.

9. PRZEPISY | NORMY DOTYCZ ACE PROWADZENIA ROBOT

9.1. Normy

PN-B-03002:1999 Konstrukcje murowe niezbrojonejéktowanie i obliczanie.
PN-B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i baarey odbiorze.
PN-B-12001 Cegta petna wypalana z gliny - zwykia.

PN-B-14503 Zaprawy budowlane cementowo - wapienne.
PN-B-14504 Zaprawy budowlane cementowe.

9.2. Inne dokumenty

Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budawd- montaowych Tom | -
~Budownictwo ogdllne” - opracowany przez Instytuthaiki Budowlanej, 00-950 Warszawa ul.
Filtrowa Wydawnictwo ARKADY 1989 r.

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (@z1994 nr 89 poz. 414) z pdiejszymi
Zmianami.

Ustawa z dnial6 kwietnia 2004r o wyrobach budowtangDz. U. nr 92 z dnia 30 kwietnia
2004r., poz.881) i przepisy wykonawcze do niej.
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008 Pokrycie dachowe

Kod CPV 45261000-4

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejsze] specyfikacjih svymagania dotycgece wykonania i odbioru pokrycia
dachowego w ramach rewitalizacji willi T. Sixta vieBku — Biatej.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadazie stosowana jako dokument przetargowy i kontraigtprzy zleceniu
i realizacji rob6ét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych specyfikagj

Specyfikacja obejmuje pokrycie dachu blactytanowy - cynkows, pag termozgrzewalp na
deskowaniu oraz pokrycie dachu betonowego z dcenégmn.
W ramach prac budowlanych przewiduje waiszystkie czynn&i umazliwiajace wykonanie pokey
dachowych a w szczegOlu:
- monta membrany separacyjnej
pokrycie dachu blaeh ptasky tytanowo cynkow wraz z akcesoriamisiiiegotapy, tawy
kominowe)
rynny, rury spustowe, wywiewki kanalizacyjne, obkbblacharskie

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowezyte w niniejszej SSTaszgodne z obowizujagcymi Polskimi Normami i
ST pkt. 1.5.

1.4.0g06Ine wymagania dotygz robdét

Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia robét podano w ST pkt. 2.

Niniejsza specyfikacja obejmuje cé&torobot zwipzanych z wykonaniem pokrycia dachowego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonywania tych robo6t oraz zgodidoz umowy,
projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniararzdzapcego realizag umowy.
Wprowadzenie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentow wymaga akceptacji adzapcego
realizacg umowy (ZRU).

2. MATERIALY

Do wykonania prac zwranych z pokryciem dachu najezastosowé&nastpujace materiaty:
» folie¢ dachovg paroprzepuszczajro nasgpujacych wiaciwosciach:
paroprzepuszczal§d min. 1600 g/m 24h
klasyfikacja ogniowa - B2 zgodnie z DIN 4102
wytrzymata¢ na rozdarciee 70N
* membrana dachowa separacyjna (folia polietylenowgustkami w ksztalciécigtych stakow,
grubas¢ 0,6 mm, wpustki wysoksi 8,6 mm w rozstawie ~ 20mm)
blacha tytanowo - cynkowa, ptaska o grédionin. 0,70 mm
rynny i rury spustowe z blachy tytanowo - cynkowej
wytaz dachowy przezierny
bariery $niegowe, stalowe, mocowane dipka stogcego
systemowe tawy kominiarskie
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3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.

Rodzaj sprztu wywanego do wykonania pokrycia dachowego pozostasikiado uznania po
uzgodnieniu z ZRU, jakkolwiek spgz maszyny lub urdzenia nie gwarantgge zachowania
wymaga jakosciowych robot i przepisow BIOZ zostamprzez ZRU zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robat.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w ST pkt. 6.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST pkt. 2.1
5.1. Pokrycie dachu blagh

Roboty zwjzane z pokryciem dachu wykanagodnie z projektem technicznym oraz instrukcjami
montaowymi producentow materiatow pokryciowych.

Na deskowaniu wykorggpokrycie z blachy ptaskiej, tytanowo - cynkowggzaonej nagbek stogcy,
podwajny.

5.1.1. Podktad z desek

Deskowanie pod pokrycie z blachy ocynkowanej wispetni& nastpujace wymagania:

e deski gr. 25 mm, szerokai 12 - 15 cm

» odstpy migdzy deskami max. 5 cm

* gwozdzie ocynkowane, wbijane w deski tak aby ich tebkistykaty st z blach

« w korytach dachowych, w koszach okapowych, przy ikaech podktad powinien ldypeiny
z desek uktadanych na styk

* rownas¢ powierzchni powinna hy taka, aby przavit miedzy fay kontrolrg ditugasci 3 m,
a powierzchrg deskowania vgkszy niz 5 mm w kierunku prostopadtym do spadku i nigkszy
niz 10 mm w kierunku réwnolegtym do spadku w korytachvadniagcych, koszach, przy okapie
na deski naley utozy¢ jedry warstwe papy

5.1.2. Pokrycie z blachy ptaskiej tytanowo - cynkepwa pbek stogcy

Krycie nalery rozpoca¢ od:

e zamocowania pasa okapowego z kapinosem - przy dazhoynny

e zamocowania pasa usztywnieggo i pasa okapowego - przy dachu z gywigzaca

« obrobienia blaclh gzymsu, zamocowania pasa usztywggago i pasa okapowego - przy dachu z
gzymsem i ryna

Pas usztywniagy przybt do deskowania gwlziami ocynkowanymi w dwéch ¢dach.

Pas okapowy naly wykon& z blachy §czonej na gbki lezace pojedyncze (pochylenie poiey
20%) lub podwojne (pochylenie parj 20) i mocowa do deskowaniaabkami oraz gwidziami
ocynkowanymi.

Na potaciach dachowych arkusze blach powinny bktadane krétszymi bokami réwnolegle do
okapu.

Sasiadupce ze sobp arkusze blachy pokrycia powinny dyrzesunjte wzgkdem siebie o co
najmniej 10 cm.

Arkusze blach powinny litaczone:
» w zlgczach prostopadtych do okapu - gbki stogce podwojne do wysokoi 25 + 45 mm
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» w zlgczach rownolegtych do okapu — ngoki lezace pojedyncze przgﬂpochylaniu potaci paey
20, lub mbki lezace podwaéjne, przy pochyleniu potaci mniejszym
» w kalenicy i nar@ach - na podwojnegbki stopce o wysokéci 35 +~ 45 mm

Arkusze blachy mocowado deskowania za pompdapek zzabek. Rozstaw tapek wgbkach

stojgcych nie powinien przekracg®0 cm i 20 cm od kica arkusza. W Rabkachzigych rozstaw
zabek powinien wynosinie wiccej niz 45 cm.

Rabki lezace gisiednich paséw powinny bByprzesunjte wzgkdem siebie min. 10 cm.gRki stopce

obu potaci powinny by przesunjte wzgkdem siebie 0 2 arkusza. Z obu stron kalenabkirstopce

powinny by zagkte i potazone na diugéci 10 cm.

Kosze dachowe natg wykonyw& z jednoczesnym kryciem potaci pasmem blachy wz#&hsza.
Arkusze blachydczy¢ z pasmem kosza na podwaojapek lezacy.

5.2. Zamontowanie rynien i rur spustowych

Uchwyty rynien systemowe, mocowane do deski czofowedstpach 0,5 m
Rury spustowe mocowaichwytami nie rzadziej #i3 m oraz zawsze nakoach i pod kolankami.
Na rynnach zamocowaystemowe siatki ochronne przecisciom.

5.3. Obroébki blacharskie

Obrobki blacharskie (obrobienia komindw, gzymsowjtazow dachowych, klap oddymigjych,
pas okapowy, wiatrownice, kosze) wykormblachy tytanowo - cynkowe;.
t gczenia wykoné na gbki lezace podwojne.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Kontrola jakdci robét powinna obejmowasprawdzenie:
podiaza lub podkiadu,
jakaosci zastosowanych materiatow,
doktadndci wykonania pokrycia dachowego,
doktadndci wykonania elementéw obrébek blacharskich i iolygzenia z pokryciem.

6.1. Kontrola pokrycia z blachy ptaskiej ocynkowjane

kontrola ut@enia folii paroprzepuszczalnej (zaktady, ngo
kontrola wykonania podkfadu z desek

kontrola jakdci i oznaczenie materiatow

jakos¢ i estetyka oraz rozmieszczenie arkuszy

kontrola i sprawdzenie pgdzen i mocowania arkuszy blachy

6.2. Kontrola rob6t pokrywagych

Do odbioru technicznego robét pokrywczych wykonayest obowgzany przedstawi
dokumentagj techniczi, powykonawca
zapisy stwierdzare dokonanie odbiorow exiowych podiga Iub podktadu oraz
poszczegolnych warstw lub fragmentow pokrycia,
zapisy dotycgce wykonania robét pokrywczych i rodzaju zastosoghnmateriatow.

Przed przysipieniem do badanalezy sprawdzt na podstawie protokotéw i zapiséw w dzienniku
budowy:
- czy przygotowane podie lub podktady nadawatyesdo rozpoczcia robot pokrywczych,
czy zastosowane materiaty pokrywcze byty odpowiedakasci,
czy zostaly spetnione warunki wykonywania robdt godnie z niniejszymi warunkami
technicznymi - oraz inne wymagania zapisane w caienbudowy.

6.3. Kontrola obrébek blacharskich, rynien i ruruspowych
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Sprawdzenie zabezpiedzedachowych polega na stwierdzeniu wykonania zaleezgi przy
kominach, murach i przy innych elementach dachu yakwietrzniki, wytazy, wywiewki
kanalizacyjne, rury wentylacyjne, nasady kominotpe i

Sprawdzenie rynien polega na stwierdzeniu zgédrowymogami w zakresie wymiaréw, rozstawu
I wykonania padczen poszczegolnych odcinkow. Nale sprawdzé rozmieszczenie uchwytow i
sposAb wyrobienia w nich spadku padtago oraz usytuowania kradzi zewretrznej linii poziomej

i linii stanowigcej przedtaenie powierzchni pokrycia. Naie rowniez stwierdzé czy rynny nie maj
dziur i peknig¢. Sprawdzenie spadku i szczedaorynien mae by dokonane przez nalanie do nich
wody i kontrot jej sptywu oraz ewentualnych wyciekow. Zalecatsikze - przy dachach o dych
pochyleniach - sprawdzenie wlewanig svody z potaci do rynny (strumienie wody z potaci
powinny sptywa do rynny, a nie przelewssic poza zewetrzna kravedzig rynny).

Sprawdzenie rur spustowych polega na stwierdzemjaddci z wymaganiami w zakresie
wymiarow, rozstawu i wykonania rur oraz poten ich w zhczach pionowych i poziomych,
umocowania ich w uchwytach, spoinowania i prostolwosci. Poza tym naley sprawdz, czy rury
nie mag peknie¢, dziur. Badania nahy sprawdzé przez ogidziny z wyptkiem sprawdzenia
pionowdaci rur, ktére naley wykona za pomog pionu murarskiego i przymiaru z doktadom do

S5 mm.

6.4. Ocena techniczna pokrycia

Jeili w czasie odbioréw egciowych badania dla poszczegolnych rodzajow pokmybrobek dadg
wynik dodatni, wowczas wykonane pokrycie lub poszg#ne warstwy pokrycia moa uznd za
zgodne z niniejszymi warunkami technicznymi i dépé do wykonania dalszych warstw pokrycia
lub odbioru kécowego.

W przypadku gdy chocigiedno z tych badada wynik ujemny, wowczas odbierane roboty lub aylk
ich czs¢ nalezy uzn& za niezgodne z niniejszymi warunkami.

W razie uznania caci lub czsci rob6t pokrywczych za niezgodne z warunkami tézhmymi
inspektor nadzoru robot budowlanych dokaweyj odbiorow czsciowych powinien ustat, czy
nalezy catkowicie lub czsciowo odrzuat wykonane roboty i nakazgonowne ich wykonanie lub
wykonanie poprawek, ktore doprowadio zgodnéci robét z warunkami technicznymi.

Podgte decyzje o dopuszczeniu odebranego fragmentu ddalszej realizacji lub do odbioru
koncowego powinny by wpisane do dziennika budowy, a wyniki badadbiorow czs$ciowych
powinny by umieszczone w protokole lub dzienniku budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru robot okila ST pkt. 8.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Zasady odbioru robo6t i ptatda za ich wykonanie okiéa umowa.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-84/H-92126 Blachy stalowe profilowane ocynkowaroraz ocynkowane i
pekéne.
PN-61/B-102454 Roboty blacharskie budowlane z bladtalowej ocynkowanej

i cynkowej. Wymagania i badania techniczne przyiodie.

PN-71/H-92125 Blacha stalowa ocynkowana.
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BN-66/5059-01 Uchwyty do rur spustowych aghych.
BN-66/5059-02 Uchwyty do rynien potaigtych.

Instrukcje montaowe producentéw materiatow (wytazy dachowe, oknehdwe $wietliki dachowe,
systemowe materiaty).
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009 Izolacje
Kod CPV 45260000-7

1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejg swymagania dotycgre wykonania
i odbioru robot izolacyjnych przewidzianych do wylkamia w ramach rewitalizacji willi T. Sixta
w Bielsku — Biatej.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadolzie stosowania jako dokument przetargowy i kontnal przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obfych specyfikagj

W ramach prac izolacyjnych przewiduje siykonanie:

* izolacji przeciwwilgociowej powtokowej

* izolacji przeciwwilgociowej z papy

* izolacji przeciwwilgociowej z folii PE

* izolacja cieplna i akustyczna ze styropianaejuvytrzymataci
* izolacja cieplna z welny mineralnej

* izolacja pionowa z folii kubetkowe]

1.4. Okreilenia podstawowe

Okreslenia podstawoweayte w niniejszej SSTaszgodne z Normami i ST pkt. 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotygze zasad prowadzenia robot

* Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia robét podano w ST pkt. 2.

* Niniejsza specyfikacja obejmuje c&aobot zwizanych z wykonaniem robot izolacyjnych.

« Wykonawca jest odpowiedzialny za jdko wykonywania tych robét oraz zgodito
Z umowy, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleaetii Zarzdzagcego Realizagj
Umowy (Inspektora nadzoru)

 Wprowadzenie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentow wymaga akceptacji
zarzdzapcego realizagj umowy (ZRU).

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyacze materiatdw

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanpkt. 4.

2.2. Emulsja asfaltowa

- pionowa izolacja przeciwwilgociowa taw, podwalistdp fundamentowych oraz grunt

2.3. Plynna folia

- Wysokoplastyczna, dwuskiadnikowa masa uszczelaaj bitumiczna, niezawiergja
rozpuszczalnikdw, modyfikowana tworzywem sztucznyneolacja systemowa przeciwwodna
fundamentow

- elastyczna, jednoskladnikowa masa uszczeltsapiezawieraca rozpuszczalnikOw — izolacje
przeciwwilgociowe w pomieszczeniach mokrych (fakign
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2.4. Folia polietylenowa gruldci 0,2 mm

- paraizolacje
- w przypadku wykonywania poziomej izolacji 2xfoli& P

2.5. Papa zgrzewalna

- wg swiadectwa ITB — w przypadku wykonywania poziomeplacji z 1x papa zgrzewalna —
ZALECANE

2.6. Wetna mineralna

- wg BN-84/6755-08 — izolacja termiczna dachu, iz@lakustycznacianek dziatowych
2.7. Styropian do izolacji podtdg na gruncie —

- styropian EPS 200

2.8. Informacje uzupetniagce

* Wszelkie materiaty do wykonywania izolacji przeciilgociowych bitumicznych powinny
odpowiadé wymaganiom zawartym w normach lgwviadectwach ITB dopuszczaych dany
materiat do powszechnego stosowania w budownictwie.

Do papowych izolacji naly stosowdé papy o wkladach nie podlegaych rozktadowi
biologicznemu, do ktorych zaliczagspapy na tkaninie z wiokien szklanych i na welonie
szklanym oraz papy na widkninie poliestrowej.

» Lepiki i kleje nie powinny dziaka destrukcyjnie nagctzone materiaty i powinny wykazywa
dostateczsy odpornd¢ w srodowisku, w ktérym zostajuzyte oraz nalegytg przyczepné&t do
sklejanych materiatow, okélwng wg metod bada podanych w normach pstwowych
i swiadectwach ITB.

» Materialy izolacyjne powinny ky pakowane, przechowywane i transportowane w sposob
wskazany w normach pstwowych iswiadectwach ITB.

3. SPRAT

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.

3.2. Spret do wykonywania robot

* Rodzaje sprgu wwywanego do robot izolacyjnych pozostawiadd uznania Wykonawcy,

» Jakikolwiek sprzt, maszyny lub urgzenia nie gwarantgfe zachowania wymaga
jakosciowych robot i przepisow BHP zostanie przez ZRYskavalifikowany i nie dopuszczone
do robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotyez transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w pkt. 2.1. ST

5.2. Warunki przyspienia do robot

Przystpienie do wykonywania robo6t jest miove wytacznie za zgoglZRU (Inspektora nadzoru), w

korzystnych  warunkach  pogodowych oraz po stwierigen ze inne  warunki
i etap robot budowlanych spetrgavymaog wigciwego prowadzenia prac zasadniczych.

5.3. Wykonywanie robot

Roboty wykona zgodnie z projektem technicznym, Warunkami techmyai wykonania i odbioru
robét budowlano- montawych Tom | — ,Budownictwo ogdélne” oraz instrukcjamontazowymi
producentow materiatow izolacyjnych, atakpoleceniami ZRU (Inspektora nadzoru).

Wyszczegolnienie robot przy wykonaniu robét izojaggh:
5.3.1. Izolacja przeciwwilgociowa powtokowa

e 0czyszczenie podia
e zagruntowanie podi@
» utozenie 2 warstw masy uszczelnicg

5.3.2. Izolacja przeciwwilgociowa z papy zgrzewplne

e 0czyszczenie podia
e zagruntowanie podi@

e rozwiniecie i przycecie papy

* zgrzanie papy palnikiem do podt

UWAGA: Szerokd¢ zaktadow papy zaréwno podiwych jak i poprzecznych w kdej warstwie
powinna by nie mniejsza m 10 cm. Zaklady arkuszy kolejnych warstw papy powirby
przesungte wzgkdem siebie.

5.3.3. lzolacja cieplna z wetny mineralnej

* wykonanie rusztu stalowego (drewnianego)
e monta piyt z wetlny grubéci od spodu do konstrukcji

UWAGA:

» Do wykonywania izolacji stosowanateriaty w stanie powietrzno-suchym.

* Warstwy izolacyjne winny hyuktadane szczegdlnie starannie. Plyty malektada na styk bez
szczelin.

* Plyty winny by¢ przyciete na miag bez ubytkow .

* Przy uktadaniu ptyt w kilku warstwach @ warstwe uklad& mijankowo. Przesugcie stykow
winno wynos¢ minimum 3 cm

* W czasie przerw w pracy wbudowane materiaty hyatdront przed zawilgoceniem (przez
nakrycie folg lub pap ).

5.3.4. l1zolacja cieplna z ptyt styropianowych

e 0czyszczenie podia
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e ulozenie ptyt na sucho na stropach oraz przyklejenigjakii bitumicznymi do podia
w przypadku izolacji pionowych

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jaé@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robot

6.2.1. Kontrola wykonania izolacji przeciwwilgocigeh

Kontrola jak@ci powinna by przeprowadzona w nagiujacych fazach robét:
- po dostarczeniu na budewnateriatow izolacyjnych,
- po przygotowaniu podktadu pod izolacj
- po wykonaniu kadej warstwy izolacyjnej w izolacjach wielowarstwoety
- podczas uszczelniania i obrabiania szczelin dygtgch i miejsc wraliwych na przecieki
Odblor przy przygotowaniu podk+adu pod izotappwinien obejmowé
- sprawdzenie wytrzymasoi, rownaici, czystéci i dopuszczalnej wilgotriei podktadu,
- rejestrag} usterek (nieréwnii, pe;knlqc i ubytkéw w podktadzie, braku zaakien lub
sfazowa w nara@ach, braku prawidtowego osadzania wpustéw, itp.),
- sprawdzenie poprawka spadkéw podiza oraz prawidtowsci rozmieszczenia i spadkéw
kanalikbéwsciekowych,
- sprawdzenie poprawici zagruntowania podktadu w przypadku gruntowania
Odblor po wykonaniu kalej warstwy izolacji wielowarstwowej powinien obejmeac:
- sprawdzenie gotosci warstwy izolacyjnej,
- sprawdzenie poprawiaoi i dokltadndci obrobienia: nargy, miejsc przenikania przewodow
i innych elementow przez izolgopraz wszelkich innych miejsc wilavych na przecieki,
- rejestragg wszelkich usterek (uszkodzemechanicznych izolacji, ¢ggherzy, sfaldowa
odspojd, niedoklejenia zaktadow, itp.).

W przypadku gdy jest to niegtne, naley wykona préke wodrg lub inne badania pozwaiaie
na prawidtowg ocere wykonanych robot izolacyjnych.

6.2.2. Kontrola wykonania izolacji cieptochronnych

Odbior czsciowy naley przeprowadzaw nas¢pujacych fazach wykonywania robot:
- po dostarczeniu materiatdw na budow
- po przygotowaniu podia,
- po przyklejeniu hdz utozeniu warstwy ocieplafgej, ale przed zakryciem izolacji.
* Przy odbiorze materiatdw na budowie rglestwierdzé, czy zostaty one dostarczone wraz z
zaswiadczeniem o jak@i wystawionym przez producenta na podstawie h&odatrolnych.
e Sprawdzenie materiatdbw powinno dgokonane z normami ludwiadectwem dopuszczenia do
stosowania w budownictwie.
» Odbiér przygotowanego podta pod ocieplenie powinien obejmofva
- sprawdzenie spadkéw, rowst, czystdci i suchdci podtaza,
- sprawdzenie jakai wykonania paroizolacji, fi jest ona przewidziana
* Odbiér wykonanej warstwy ociepigej powinien obejmowa
- sprawdzenie, czy rodzaj i jakkomateriatdw § zgodne z projektem budowlanym,
- sprawdzenie, czy grubdwarstwy ocieplajcej jest wystarczaga do uzyskania wymagane]
wartasci wspotczynnika przenikania ciepkgprzegrody,
- sprawdzenie, czy materiat termoizolacyjny nie uleghilgoceniu,
- sprawdzenie ggtosci warstwy izolacyjnej, prawidiowsi utozenia (szczegolnie, gdy
zastosowano kilka warstw ptyt) oraz przyleganiastay do podtaa,
- w przypadku stosowania styropianu - sprawdzenig, mie styka sj o z materiatami
zawierajcymi w swym skiadzie rozpuszczalnikami lub subseteiste.
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6.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot

Zgodnie z normami, Warunkami technicznymi wykondrodbioru robo6t budowlano- moriawych
Tom | - ,Budownictwo ogdlne” — opracowany przez tinat techniki Budowlanej, 00-950
Warszawa ul. Filtrowa Wydawnictwo ARKADY oraz ingkcjami producentéw materiatow
izolacyjnych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST pkt. 8.

7.2. Jednostki obmiarowe

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robot

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot i ptageoza ich wykonanie ok umowa oraz ST pkt. 9.

8.2. Roboty uznaje i za wykonane zgodnie =z dokumentacjprojektowy, ST
i wymaganiami ZRU, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zagagunktu 51 6

daty wyniki pozytywne.

9. PRZEPISY | NORMY DOTYCZ ACE PROWADZENIA ROBOT

9.1. Normy

PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne. Wymaganiaddoaa przy odbiorze.

PN-B-24620:1998 Lepiki, masy i roztwory asfaltogstesowane na zimno.

PN-B-27617:1997 Papa asfaltowa na tekturze budeyla

PN-B-20130:1999/Az1:2001 Wyroby  do izolacji cieplnej w  budownictwie.
Piyty styropianowe

BN-8416755-08 Wyroby do izolacji termicznej iusikycznej. Wyroby z weiny
mineralnej. Filce i piyty.

PN-B/02020 Ochrona cieplna budynkéw. Wymagawialiczenia.

9.2. Inne dokumenty

* Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawd - montaowych Tom | -
~Budownictwo ogdlne” - opracowany przez Instytuthaiki Budowlanej, 00-950 Warszawa ul.
Filtrowa Wydawnictwo ARKADY 1989 r.

» Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (021994 nr 89 poz. 414) z pdiejszymi
Zmianami.
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010 Konstrukcje stalowe

Kod CPV 45262400-5
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej SzczegoOtowe] Specyfikacjichireczne] § wymagania dotycgce
wykonania konstrukcji stalowych w ramach rewitadizavilli T. Sixta w Bielsku — Biatej.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjaduzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnaktprzy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejpmugzystkie czynn&ci umazliwiajace i majce na
celu wykonanie konstrukcji stalowych. Obejmujprace zwizane z dostayv materiatow,
wykonawstwem i wykaczeniem robot.

1.3. Zakres rob6t obfych specyfikagj

W ramach prac budowlanych przewidujeg siykonanie, monta i wykonczenie: wszelkich
konstrukcji i elementéw stalowychetych w projekcie.

1.4. Okrélenia podstawowe
Okreslenia podstawoweayte w niniejszej SSTagszgodne z obowizujagcymi Polskimi Normami.
1.5. Ogdlne wymagania dotyaz robot

Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia robot podano w Ogolnej SpexyifiTechnicznej
pkt.2. Niniejsza specyfikacja obejmuje catorobot zwihzanych z wykonywaniem metalowych
elementéw wykaczenia: przygotowanie i mort&lementow oraz wszystkie roboty pomocnicze.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania tych robét oraz ich zgoddoz umowy,
projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniararzdzapcego realizag umowy.
Wprowadzanie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentow wymaga akceptacji adzapcego
realizacyg umowy.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyecze materiatow

Ogoblne wymagania dotygeze materiatéw i ich rodzaju podano w Ogoélnej Spikegii Technicznej
pkt. 4.

2.1.1. Wymagania ogolne dla materiatow na metalelementy wykaczenia

1. Materialy, okucia, elementy i segmenty budowlan¢atogve powinny:
- by¢ nowe i dostosowane do celu, ktéremu arsjrzyc,
- odpowiadé wymiarom i wymaganiom jakgiowym okr&lonym w normach luBwiadectwu
dopuszczenia do stosowania w budownictwie,
- w przypadku braku normswiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwagska
pisemmny zgod: inwestora na ich zastosowanie, akceptowane przeiciwa jednostlk
naukowo-badaweg np. Instytut Techniki Budowlanej.
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2. Do wykonywania konstrukcji natg stosowa powszechnie produkowane elementy metalowe,
odpowiadajce wymaganiom norm.

3. Do lagczenia poszczegollnych elementéw i segmentéw bucdhyefa naley stosowa, wkrety,
sruby i naketki, ktore odpowiadaj wymaganiom normy. Materialy spawalnicze powinny
spetnid wymagania norm przedmiotowych oraz dokumentachinezne;.

2.1.2. Sktadowanie i przechowywanie materiatdéw metalowych

1. Warunki przechowywania elementéw, materiatdw pontxyth oraz materiatdw dadzenia i
spawania powinny zapewmigatah gotowa¢ uzycia ich do produkcji.

2. Materiaty powinny by przechowywane w pomieszczeniach krytych zagtioh o wilgotndgci
do 70%, lub w magazynach pétotwartych (wiaty, zadam) z bocznymi ostonami
przeciwdeszczowymi. Dopuszcza girzegciowe magazynowanie w magazynach otwartych po
uprzednim zabezpieczeniu przed kogazyptywami atmosferycznymi.

3. Wszystkie oczyszczone materialy i elementy halskladow& suche w taki sposob, aby nie
dziataly na niezadne szkodliwe wptywy. Szczegdlnie ngldrzyma z dala od tych materiatow:
wapno, zaprawy budowlane, kwasy i inne substarmipgajce szkodliwie na metale.

4. Skiadanie i przechowywanie powinno¢bygodne z wymaganiami norm przedmiotowych na
elementy budowlane i materiaty.

2.1.3. Ocena jakoi materiatdw przeznaczonych do wykonywania eledentslusarsko-
kowalskich

1. Kontrola jakadci materiatbw wy§ciowych polega na sprawdzeniu se@adczér 0 jakaci
I Swiadectw wystawianych przez producentow lub huty.

2. Przy odbiorze materiatdw sprawdzeniu podlgegapdstawowe wymiary, stan powierzchni oraz
znaki zgodnéci z normami.

3. Sprawdzanie wymiaroOw nalg przeprowadza uniwersalnymi przyrgdami pomiarowymi lub
sprawdzianami. Sprawdzenie stanu powierzchni i \igkenia nalgy przeprowadzawzrokowo
w jasnym rozproszonyrwietle z odlegtéci nie mniejszej i 50cm, o ile normy przedmiotowe
nie okr&laja inaczej.

4. W przypadkach wtpliwych i koniecznych powinny kywykonywane badania laboratoryjne
przed przekazaniem materiatdw do produkcji elemgnto

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.5

3.2. Spret niezlzdny do wykonania robot

Rodzaje sprgu wwywanego do robot pozostawig sio uznania wykonawcy, po

uzgodnieniu z zagdzapcym realizacgi umowy.

Jakikolwiek sprzt, maszyny lub nargzzia nie gwarantgge zachowania wymaggakosciowych
robot i przepisbw BHP zostanprzez zarzdzapcego realizagi umowy zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotyez transportu
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Ogolne wymagania dotygee transportu podano w Ogélnej Specyfikacji Techmég pkt.6.
4.2. Transport materiatow

Wszystkie materialy niezidne do wykonanie elementéw wchadgch w skiad metalowych
elementéw wykaczenia mana przewoz dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi przez
zarzdzapcego realizagj umowy.

Zatadunek, transport i roztadunek materiatow malprzeprowadzi zgodnie z przepisami BHP i
przepisami o ruchu drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogolne wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w Ogolnej Biecji Technicznej p. 2.1.

5.2. Prace przygotowawcze

Wymiary elementéw i wartei odchytek wymiarowych

5.2.1. Wymiary wyrobow -wg dokumentacji techniczrapkceptowanej przez zleceniodawc

Dopuszczalne odchyiki wymiarowe powinnyéby granicach odchytek materiatu wgjowego, o ile
materiat ten nie podlega dalszej obrdbce,

5.2.2. Dob6r materiatow

Materiaty hutnicze stosowane déusarsko--kowalskich wyrobow i elementow budowlamyc
powinny by oczyszczone z rdzy, zgorzeliny, smaru, brudu itp.

Do oczyszczania i odttuszczania materiatow i eleid@rmetalowych zaleca¢stosowa preparaty
chloroweglowodorowe.

5.2.3. Obrébka
1. Cigcie

Do ciecia zaleca si stosowé: nazyce kczne, pitki ramowe, obcinaki do rur, przecinaki,omaki,
nozyce elektromechaniczne, pneumatyczne, obcinarltrelmechaniczne do rur, pity tarczowe,
ramowe; nayce kczne, nayce dwigniowe proste i zakrzywione a tak ciecie tlenowe ¢czne i
maszynowe.

Ze wszystkich krawdzi powstatych po eciu naley starannie uswg zadziory, gbki,

w szczegolnéci nalezy usuné ostrégé i zadziory po obrébce wesdzie tam, gdzie mogly powsta
uszkodzenia, pogorszenie j@akbpowierzchni, dziatania elementu lub niebezpiésago wypadku.
Dokfadna¢ katowa ckcia powinna by zachowana zgodnie z dokumengadpyb niniejszymi
warunkami.

2. Prostowanie
Podczas prostowania stali na zimno lubaggorpowinny by przestrzegane ograniczenia doyae
granicznych promieni prostowania oraz temperatuynikajace z wiasnéci technologicznych

materiafu.
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Zaleca st prostowanie:

- tasm, prtow, ksztattownikdw, rur - na prostowarkach,

- blach cienkich i wyrobow wycinkowych orazsta - przez wypgzenie, tj. rozciganie do

granicy plastycznii materiatu,

- wyrobow wydhzonych -dopuszczagprzez wyginanie.
W wyniku przeprowadzonego prostowania nie powinygtgpowa: rysy i pekniecia materiatu.
Dopuszczalna odchytka wyrobow prostowanych nie powaiprzekracza 16 szeregu tolerancji
prostoliniowdci wg PN-80/M-01238

3. Gigcie

Podczas gcia stali na zimno lub na g@o powinny by przestrzegane ograniczenia dogaz

granicznych temperatur oraz granicznych promiegtigj wynikapce z wkasnéci technologicznych
stali.

Wygiete materiaty stalowe nie powinny nigckni¢é, rozwarstwié materiatu i zmian przekroju,
przekraczajcych dopuszczalne odchyiki.

4. Wykonywanie otworéw

Wiercenie lub przebijanie otworéw nie powinno powedé dostrzegalnego dodatkowego ubytku
materiatu ani na jego powierzchni, ani wepva otworu.

Wewretrzna powierzchnia otworu powinna réiezysty metaliczny potysk.

Krawedzie otworow powinny by oczyszczone z zadziorow przez sfazowanie.

5.3. Wykonanie pogtzei
5.3.1. Polczeniasrubowe

1. Sruby, wkety i nakrtki powinny odpowiadé& wykonaniusrednio doktadnemu wg PN-82/M-
82054. Dopuszczacsikruby, wkrty i nakrtki w wykonaniu zgrubnym wg PN-82/ /M-82054, o
ile beda stosowane w elementach przeznaczonych do budavanigizemystowego, rolniczego
badZ w piwnicach lub na strychach.

2. Srednice dsrub naley przyjmowa na podstawie gruioi g cieiszej z cgsci taczonych,
z uwzgkdnieniem liczby ptaszczyzitinaniasrub.

3. Dilugaosci srub powinny by ustalane w zafmosci od catkowitej grubgci taczonych czsci,

uwzgkdniapgc naddatek na podkiaelk naketki, przeciwnaketki lub zawleczki. Sruby nie

powinny wystawa ponad nakjtke wiecej niz 2 zwoje gwintu, a wkicone w gwintowany otwor
przelotowy nie powinny wystawgponad ptaszczyzrnaczonych czsci lub elementow.

Catkowita grubéc¢ taczonych czsci w zfgczu nie powinna przekraczé d.

taczone cgsci powinny mi€ powierzchnie oczyszczone, a nieroéciopowstate po eciu

usuntte.

Powierzchnie agci taczonych przylegage do siebie powinny Byzabezpieczone przed korgzj

Dopuszczalna skoos¢ otworéw do paczen na $ruby powinna umgiwié¢ prostopadie

ustawieniesruby do hczonych powierzchni gZci. Leb i naketka powinny przylegado nich

calg powierzchm przylgows.

8. Zaleca s stosowa podkitadki spgzyste, podktadki odginane lub przeciwngkr badz
zawleczki do 4czenia cgsci lub elementow poddawanych w czasigytbowania r@nym
drganiom.

9. Zaleca s} stosowa podktadki zwykte dodczenia czsci lub elementow w celu zmniejszenia
nacisku jednostkowego, a podktadki Kklinowe dogczenia z ksztaltownikami
gorgcowalcowanymi, jak dwuteowniki, ceowniki itp.

10. Nakretki powinny by tak dokecane, aby pod uderzeniem miotka kontrolngégia nie drgata,
drzata i nie przesuwatagi

11.Powierzchnie gwintérub oraz powierzchnie oporowe nelak i podkladek zalecaespokrye

65

ok

No



cienky warstwy smaru statego.

12.Przy stosowaniu podktadek i zawleczek, wygtaj czs¢ sruby powinna by odpowiednio
diuzsza. Wystajca czs¢ sruby i zawleczka powinny lgyopitowane, bez zadzioréw i ostrych
krawedzi.

13.Nie dopuszcza siwbijania srub do otworéw, aby nie uszkodzgwintu i nie zmniejsz§
wytrzymataci sruby.

14.Nie dopuszcza sistosowanig@rub, wkrtow i naketek z gwintami i tbami uszkodzonymi.

15.Blachowkety mog by¢ stosowane do mocowania blach oraz blach do kewtalkow o
grubagci do 3mm.

16.Wkrety samogwintujce mog by¢ stosowane do mocowania blach trapezowych do
ksztattownikéw o minimalnej gru8oi 4,5mm.

17.Szczelné¢ ztgcza powinna b§ zapewniona przez stosowanie dwoch podktadek neoprey i
stalowe.

5.3.2. Polczenia spawane

1. Polgczenia spawane powinny dywykonane, wedtlug dokumentacji technicznej (instjuk
spawania), w ktérej na podstawie rodzajow matendktzonych czsci, grubdci i wymagane;j
jakaosci pofgczenia powinny by okreslone parametry spawania.

2. Kat ukosowania brzegu, patenie i wielk@¢ progu, wymiary rowka oraz dopuszczalne odchyiki
tych parametrow naky przyjmowa wedtug wigciwych norm spawalniczych w zaleosci od
metody spawania, a w przypadku stosowania maszgwapiczych - zgodnie z instrukgcj
uzytkowania maszyny.

3. Przesunjcie krawedzi przekrojow 4czonych czotowo nie powinno byvigksze ni:

[1 0,25 g - gdy grub& cienszego elementugl2mm,
[1 0,15 g - lecz nie wicej niz 6mm, gdy g~20mm,
[0 3mm - dla grubgci posrednich.

4. Szczelina mgdzy elementami spawanymi w agkach Ilgtowych, teowych, zaktadkowych
i naktadkowych o nie ukosowanych brzegach nie powioy¢ wicksza nk 1,5mm.

5. Brzegi do spawania wraz z przylegtymi pasami o@zaici minimum 15mm powinny bysuche
i oczyszczone ze zgorzeliny, rdzy, farby i zaniszzgé oraz nie powinny wykazywa
rozwarstwié widocznych nieuzbrojonym okiem.

6. W przypadku konieczrigi spawania elementéw o adych (nieréwnych) gruldziach, brzeg
grubszej cgsci nalezy obrobt ukasnie w stosunku 1:5,zado wyrOwnania z grubgia cienszej
czesci. Obrobka grubszej ezci elementowgdczonych mae by jednostronna lub dwustronna.

7. Dopuszcza si spawanie bez obrébki grubszejed, jezeli wysoka¢ wystapce] krawedzi
grubszej cgsci jest nie wgksza nk 0,7 grubgci cienszej czsci; maze to mi€ zastosowanie w
przypadku, gdy grul¥dé czsci cienszej nie przekracza 3mm. Przy grétiach 3-10mm cgci
ciensze] wysoké¢ wystapcej krawedzi nie powinna by wicksza nk 0,5 grubdci czsci
cienszej. Natomiast przy grubocach 10-25mm c¢&ci cienszej wysokeé¢ wystapcej krawedzi
nie powinna b¥ wicksza nz 5mm.

8. Elektrody stalowe, druty i pty stalowe oraz topniki stosowane przy spawaniuelukkrytym
powinny odpowiad& gatunkom wskazanym w instrukcji spawania lub wkoam podanym w
obowigzujacych normach.

9. Rzeczywista grubi@ spoin (wszystkich rodzajow) me by o 20% weksza od grubgi
nominalnej; miejscowo dopuszczag grubcé spoin mniejsz od nominalnej:

- 05%> - w przypadku spoin czotowych,
- 0 10% - dla pozostatych spoin.

10. Ztgcza spawane nie powinny wykazyiwaastpujacych wad: pkniec, .przyklejé zewretrznych,
braku przetopu, krateréw, kanalikdw i nawisow lgminy, niewtaciwego ksztattu zjcza.

11.Czsci spawane nie powinny ulegadksztatceniom (gciu) wskutek wadliwego wykonywania
spawania.

12.Najnizsza temperatura otoczenia, przy ktérej mdmy< wykonywane roboty spawalnicze,
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powinna by uzaleniona od rodzaju i gatunku materiatu, jego gldbowarunkéw, techniki
spawania itp. Temperatura otoczenia, przy ktéreggiy¢ wykonywane roboty spawalnicze, nie
powinna by nizsza n -5°C. Spawanie w aszych temperaturach wymagazarazowo zgody
kontroli technicznej (kierownika budowy, inspektomn@adzoru technicznego, kierownika
produkcii).

13.Wystapce czsci spoiny spawalniczej powinny byisungte na powierzchniach, ktére pozostaj
widoczne, jeeli nie g one potrzebne ze wzglow statycznych i jeeli w opisie robot nie podano
inaczej.

14.Przygotowanie brzegow i rowkéw do spawania powibypbzgodne z wymaganiami norm.

5.4.Dopuszczalne bly wykonania wyrobéw i elementow

1. Dopuszczalne tolerancje w wyrobadtsarsko-kowalskich przeznaczonych dla budownictwa
zakresie:

prostoliniowdci i ptaskaci wyrobow,

okragtosci w stosunku dérednicy nominalnej,

rownolegtdci i prostopadtéci elementéw,

wspotosiowdci, wspoékrodkowdasci, symetrii i przecinania siosi, powinny odpowiada

wymaganiom podanym w PN-80/M-02138 lub nowszej

ooono

2. Dopuszczalne odchyiki powierzchni licowej wyrobu pldszczyzny nie powinny Bywicksze
niz podano w tabl.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli ja¢@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczplef.7
6.2. Odbiér metalowych elementéw wykzenia

6.2.1. Odbidr elementow przed wbudowaniem

Przy odbiorze elementéwlusarsko-kowalskich przed ich wbudowaniem powinyg bprawdzone
nastpujace cechy:

- wymiary elementow i ich e&ci sktadowych,

- wymiary gotowego elementu i jego ksztatt,

- prawidtowa¢ wykonanych palczen (przekroje, diugét i rozmieszczenie spawdw, nitow,
srub itp.) oraz rozstaw otworow na nityruby, srednice otworéw oraz sprawstodziatania
czesci ruchomych,

- wielkos¢ luzow medzy ruchomymi elementami sktadowymi,

- dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiaragkadh i ptaszczyznach,

- oczyszczenie wyrobu ze rdzy, brudu, zaoliwiénnych zanieczyszcshe

- zabezpieczenie wyrobu przed kokpzj

- zgodnd¢ z dokumentagjtechnicza.

6.2.2. Odbidr elementéw po wbudowaniu i wiikaeniu

Przy odbiorze elementow wbudowanych powinny sgrawdzone:
- prawidtowa¢ osadzenia elementu w konstrukcji budowlanej,
- zgodnd¢ wbudowanego elementu z projektem,
- inne, ktérych sprawdzenie komisja odbioru uznaiealgdne dla jakéci wykonanych robat.
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6.2.3. Badania przy odbiorze robét
6.2.3.1. Wymagane badania

Do oceny wartéci technicznej danego elementu powinny pyzedtazone wyniki bada:
- materiatow aytych do wykonania wyrobu (ewentualniese@adczenia o jakici materiatdw
wystawione przez producenta),
- gotowego wyrobu,
- prawidtowaici osadzenia i zamocowania wyrobow.

6.2.3.2. Badanie materiatlow

1. Badanie materiatébw zastosowanych do wykonania elédne naley przeprowadzi pasrednio
na podstawie zagtzonych ,Zawiadczér o jakdci” wystawionych przez producenta oraz
zawiadczér wykonawcy z kontroli jakéci elementéw, stwierdzggych zgodnét uzytych
materialtdbw z wymaganiami dokumentacji techniczmagaormami pastwowymi.

2. W przypadku gdy producent elementow przeprowadadahia jakéci materiatdbw we wiasnym
zakresie, wyniki tych badapowinny by dolgczone do dokumentacji odbiorczej.

6.2.3.3. Badanie gotowych elementow

1. Badanie elementddlusarsko-kowalskich powinno co najmniej obejmdéwarawdzenie:

- wymiaréw,

- wykonczenia powierzchni,

- zabezpieczenia antykorozyjnego,

- polaczen konstrukcyjnych,

2. W skiad partii elementow przeznaczonych do khagawinny wchodzi elementyslusarsko-
kowalskie jednego rodzaju i jednego typu.

3. Sprawdzenie powinno dotyczy

- wymiarow -tama stalowg z doktadnéci do 1mm, suwmiarki szczelinomierzem,

- wykonczenia powierzchni -za pomgbnialu metalowego mierniczego i szczelinomierza,

- zabezpieczenia antykorozyjnego -makroskopowo, prpemiar grubéci powitoki i jej
szczelnéci; powtoki nie powinny wykazywapecherzy, odpryskow, tuszczenia lubkpieg,

- rodzajow, liczby i wielkéci okut -na zgodné&t z dokumenta@j techniczm oraz ich
zamocowania i dziatania przez edginy i skontrolowanie ruchu elementéw ruchomych,

- polaczen konstrukcyjnych -na zgoddé z niniejszymi warunkami technicznymi i wymaganiami
norm pastwowych lubdwiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

Z przeprowadzonych sprawdzralery sporzdzi¢ protokot odbioru, w ktérym powinna byowniez
podana ocena jako wykonanego elementu.

6.2.3.4. Badanie jakoi wbudowania

1. Do odbioru powinna by przedi@zona powykonawcza dokumentacja techniczna danegmjuwd
robot, wyniki sprawdze podanych w p. 29.18.3.3 oraz dziennik robaét, ddle byt prowadzony
(ew. wychgi z zapisow w dzienniku budowy).

2. W trakcie odbioru robot natg sprawdz:

- rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposéb osaaleégnentow,
- stan i wyghd wykonczenia wbudowanych elementéw,
- szczelné¢ wbudowanego elementu na przenikanie wody opadprzeg element.

3. Z dokonanego odbioru robot najesporzdzi¢ protokot, w ktorym powinny by wymienione
zauwaone usterki.

W czasie kontroli szczegolna uwagadbie zwracana na sprawdzenie zgagnprowadzenia roboét

rozbiorkowych z projektem organizacji robot i priggmi BIOZ.
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6.3. Ocena wynikéw badao odbiorze

1. Jereli badania wykzg zgodnd¢ wykonanych robot z niniejgz,Specyfikacy”, to naley je
uzna za zgodne z wymaganiami norm.

2. W razie uznania cadoi lub czsci robot za niezgodne z niniejszSpecyfikacy" nalezy ustalt,
czy w danym przypadku stwierdzone aegistwa od postanowie niniejszej ,Specyfikacji”
zagraaja bezpieczastwu i na ile obriajg jakas¢ wykonanych elementéw. Elementy zagiace
bezpieczastwu powinny by odpowiednio zabezpieczone, rozebrane i wykonanspusdb
prawidtowy oraz ponownie przedstawione do odbioru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady prowadzenia obmiaréw robot

Ogolne zasady dokonywania obmiarow robo6t podano goli@j Specyfikacji Technicznej p.8.
Podstawy dokonywania obmiaréw, ok§kajaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegoblnych pozycji, jest aatony do Dokumentacji Przetargowej przedmiar robot.

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Ogolne zasady odbiorow robot podano w Specyfikeegihnicznej pkt. 9.

Odbidr robét polega na sprawdzeniu wymiarow korksgjiu

Ptatndgci wg ustalé zawartych w tré&ci umowy.

9. PRZEPISY i DOKUMENTY ZWI AZANE

9.1. Zwigzane normatywy

WTWO Rob6t Budowlano-montawych - Tom 1 - Budownictwo ogdlne:

Rozdziat1 - Warunki Ogolne Wykonania

Rozdziat 29 - Slusarsko-kowalskie elementy budowlane

9.2. Zalecane normy

Maja zastosowanie wszystkie zygane z tym tematem normy polskie (PN) i li@ame (BN).
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011 Krawezniki i obrzeza kamienne

Kod CPV 45233221-1

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknej § wymagania dotycge wykonania

i odbioru robot zwizanych z ustawieniem krggnikow kamiennych w ramach rewitalizacji willi
T. Sixta w Bielsku — Biatej.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokunmmmzetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
z ustawieniem kragznikdw kamiennych na tawach z tluczniayiru, betonu lub bezgoednio na
poditazu piaszczystym.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki kamienne - belki kamienne ograniczag chodniki dla pieszych, pasy dziss,
wyspy kierugce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostale okilenia podstawowe gszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST pkt. 2.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyecze materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev OST pkt 4.
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi do wykonania krganikdw i obrzey kamiennych &

— krawezniki odpowiadagce wymaganiom BN-66/6775-01,

— piasek na podsypk

— cement do podsypki cementowo-piaskowej i zaprawy,

- woda,

oraz materiaty do wykonania odpowiedniego rodzayu pod ustawienie kraynikow — beton B20.
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2.3. Krawezniki i obrzea kamienne - wymagania techniczne

2.3.1.Cechy fizyczne i wytrzymakziowe

Materiatem do wyrobu kragznikbw s bloki kamienne ze skat magmowych, osadowych lub
metamorficznych, klasy | i Il wg BN-62/6716-04 ocbach fizycznych i wytrzymakgiowych
okreslonych w tablicy 1.

Zastosowa krawezniki granitowe klasy 1.

Tablica 1. Cechy fizyczne i wytrzymdltowe kraveznikow kamiennych

Lp. | Cechy fizyczne Klasa
I wytrzymatciciowe I Il I

1 | Wytrzymataé¢ nasciskanie w stanig

powietrzno-suchym, w kG/cinco|l 1200 1000 600
najmniej

2 Sueralngﬁc’ na tgrczy Boehmegp, 0.25 05 075
w cm, nie wgcej niz

3 | Wytrzymaté¢ na uderzenia, iké

. S 13 9 6

uderzé, nie mniej nk

4 Nasikliwos¢ woda, w %, nie wecej 0,5 15 3,0
niz

5 |Odporné¢ na zamraanie, W, catkowita | dobra wg
cyklach nie bada si| wg PN-B- PN-B-

01080 [1] | 01080 [1]

2.3.2. Ksztalt i wymiary
Ksztalt i wymiary krawznikdéw - zgodnie z dokumentagprojektows.

2.3.3. Wyghd zewrgtrzny

W ocenie wygidu zewrtrznego krawznikow kamiennych - ulicznych, mostowych i drogowych
nalery brat pod uwag ustalenia normy BN-66/6775-01.

2.4. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Dopuszczalne wady i uszkodzenia dla wszystkichwyg@aweznikbw kamiennych podaje tablica 2.
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Tablica 2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Typy krawneznikOw

Rodzaj uszkodze Uliczne Drogowe

mostowe rodza| rodzaj
proste | tukowe A B

skrzywienie licowych 0,3cm 0,5cm

(wichrowa- bocznych nie sprawdzg si

toé¢ powierz- | stykowych | 0,2cm| | 0,3cm

chni) spodu nie sprawdza si

licowych dopuszcza @i na dlugéci 1 m dane

powierzchni jedno wgbienie wielkéci do
5 cnf, nie gkbsze nt 0,5 cm, nie wynikajce
z techniki wy- konania faktury

wgtebienie do 1,5 cm dopuszczag sibez

wady obrobki ograniczé. Wypukics¢ poza lico pasgnie
powierzchni | bocznych obrobionego na powierzchni przedniej (&grawdza
(wgtebienia strony jezdni) niedopuszczalne. Na powierzqglsitg

i wypuktosci) tylnej (od strony  chodnika) dopuszcza [si

wypuktosci poza lico pasa obrobionego do 3 ¢m
stykowych | w obghie pasa dlutowanego wetienia
niedopuszczalne, pozostatae©z powierzchni
nie podlega sprawdzeniu

spodu nie sprawdzagsi
szczerby i uszrilos¢ w prze-
kodzenia kratliczeniu ngq3 5
wedziinarazy |1 m
dhugas¢ 0,5cm lcm
gtebokasé 0,3cm 0,5cm
0,3cm
odchyiki od lgta prostego 0,2 cm na diugd powierzchni na
dtugo-
Sci
pow.
odchyiki w krzywiznie tuku | - [ 1,0cm | -

2.5. Przechowywanie kradnikdw

Krawezniki moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvege wg typow,
rodzajow, odmian i wielkgi.

2.6. Materiaty na podsypk do zapraw

2.6.1. Piasek

Piasek na podsypkcementowo-piaskoavpowinien odpowiada wymaganiom PN-B-06712, a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

2.6.2. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowej i do podsypientowo-piaskowej powinien by
cementem portlandzkim klasy niezszej ni ,32,5” odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.

2.6.3. Woda
Woda powinna b§ odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.
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3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 5.
3.2. Spret do ustawiania kraggnikow

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotowpoisypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych do zagzczania podsypki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyece transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 6.

4.2. Transport krawenikow

Krawezniki kamienne mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki nalezy uklad& na podkiadach drewnianychegdami, dlugdcig w kierunku jazdyrodka
transportowego.

W celu zabezpieczenia powierzchni obrobionych prbexpdrednim stykiem, naley je do

transportu zabezpieczyrzektadkami splecionymi ze stomy lub wetlny drzeyyiprzy czym grub&
tych przektadek nie powinna &ynniejsza nt 5 cm.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 2.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szeroki
dna wykopu konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod d¢apowinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw

tawy wykona z betonu B20 z oporem. Lawy wykonac zgodnie z BN8845-02.

5.4. Ustawienie kragénikdw kamiennych

Krawezniki kamienne ukfadana podsypce piaskowo - cementowej na tawie betepawoporem.

Ustawienie krawznikow winno by zgodne z BN-64/8845-02.
Gruba¢ podsypki cementowo - piaskowej winna wyrgad3+5 cm po zagszczeniu.

73



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jaé@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 2.

6.2. Badania przed przygiieniem do robot

6.2.1. Badania kragznikow

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdérizadania materiatow przeznaczonych
do ustawienia kragznikdw kamiennych i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.2.1.Badania krawznikow

Badania krawznikdw kamiennych obejmaj
— sprawdzenie cech zewtnznych,
— badania laboratoryjne.

Sprawdzenie cech zewtnznych obejmuje:
— sprawdzenie ksztattu, wymiaréw i wygu zewrtrznego,
— sprawdzenie wad i uszkodze

Badanie laboratoryjne obejmuje:

- badanie naskliwosci wod,

badanie odporrigi na zamraanie,
badanie wytrzymakei nasciskanie,
badaniescieralngci na tarczy Boehmego,
badanie wytrzymakei na uderzenie.

Sprawdzenie cech zewtnznych naley przeprowadza przy kadorazowym odbiorze partii
kraweznikOw. Badanie laboratoryjne nale przeprowadza na polecenie tyniera na probkach
materiatlu kamiennego, z ktérego wykonano kyaviki, a w przypadkach spornych - na probkach
wycictych z zakwestionowanych kragunikdéw, zgodnie z wymaganiami tablicy 1.

W skfad partii przeznaczonej do badpowinny wchodzi krawezniki jednakowego typu, klasy,
rodzaju, odmiany i wielkei. Wielkos¢ partii nie powinna przekracz400 sztuk.

W przypadku przedstawienia ghkiszej ilgsci kraweznikdéw, naley dostaw podzielc na partie
skiadajce st co najwyej z 400 sztuk.

Pobieranie probek materiatu kamiennego hafgzeprowadzawg PN-B-06720.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw naje przeprowadza poprzez ogidziny zewrtrzne zgodnie
z wymaganiami tablicy 2, 3 lub 4 oraz pomiar przgmocy linii z podzially milimetrowy
z doktadnécia do 0,1 cm.

Sprawdzenie rowrkci powierzchni obrobionych przeprowadzenalezy przy pomocy linii
metalowej, ustawionej wzdtukrawedzi i po przektnych sprawdzanej powierzchni oraz pomiar
odchyler z doktadnécig do 0,1 cm, zgodnie z wymaganiami tablicy 2,3 lub 4

Sprawdzenie kragdzi prostych przeprowadzaalery przy pomocy linii metalowe.

Sprawdzenie szczerb i uszkodzarzeprowadza nalezy poprzez ogidziny zewrtrzne, policzenie
ilosci szczerb i uszkodze oraz pomiar ich wielk&i z dokladnécia do 0,1 cm, zgodnie
Z wymaganiami tablicy 5.

Sprawdzenie faktury powierzchni przeprowadzanszualnie przez poréwnanie z wzorem.

Ocere wynikdw sprawdzenia cech zegtrznych oraz ocenwynikow bada laboratoryjnych naley
przeprowadz wg BN-66/6775-01.
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6.3. Badania w czasie robd6t

W czasie robot naky sprawdzé:

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie taw,

— ustawienie krawznikdw i wypetnienie spoin,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robat.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST pkt 9.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST | wymaganiami kiyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robo6t zanikarych i ulegajcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraxsnika kamiennego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,

— wykonanie wykopu pod tagy

— ew, wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

— ustawienie krawznikdw na podsypce,

— wypetnienie spoin,

— zasypanie zewtrznejsciany kraweznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

1. PN-B-01080 Kamig dla budownictwa i drogownictwa. Klasyfikacja
I zastosowanie.

2. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

3. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piasek do zapgragowlanych.

4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

5. PN-B-06720 Pobieranie prébek materiatow kamiehny

6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Sktad, wymagania
i ocena zgodrii.

7. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

8. BN-62/6716-04 Kamiedla budownictwa i drogownictwa. Bloki surowe

9. BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Kkgwiki uliczne, mostowe i drogowe.
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012 Podbudowy
Kod CPV 45233200-1

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanigj § wymagania dotyce wykonania
i odbioru podbudowy pod nawierzchnie w ramach rakzacji willi T. Sixta w Bielsku — Biatej.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokunmmmzetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
Zz wykonywaniem nawierzchni ttuczniowej, wg PN-S-280
Nawierzchng thuczniowg wykonuj se zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjigktgwe;j:
- bezpdarednio na podtau gruntowym przepuszczalnym.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskpreez mechaniczne rozdrobnienie skat litych,
wg PN-B-01100.

1.4.2. Kruszywo famane zwykte - kruszywo uzyskanewyniku co najmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcj® Igrupy frakcji, charakteryzgge s¢ ziarnami
ostrokravgdziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.

1.4.3. Ttuczé - kruszywo tamane zwykite o wielka ziaren od 31,5 mm do 63 mm.
1.4.4. Kliniec - kruszywo tamane zwykie o wietkbziaren od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.5. Miat - kruszywo tamane zwykte o wiellad ziaren do 4 mm.

1.4.6. Mieszanka drobna granulowana - kruszywo kays w wyniku rozdrobnienia
w granulatorach tamanego kruszywa zwyktego, chargktipce s¢ chropowatymi powierzchniami
i foremnym ksztatltem ziaren ogpionych krawdziach i nareach, o wielkdci ziaren od 0,075 mm
do 4 mm.

1.4.7. Piasek - kruszywo naturalne o wiglki@iaren do 2 mm.

1.4.8. Pozostate ok&enia @ zgodne z obowrzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w OST.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST .

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyecze materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu podbudowkrzszyw tamanych wg PN-S-96023 s

— kruszywo tamane zwykie - ttucée kliniec, wg PN-B-11112,

2.3. Wymagania dla materiatow

Klasa i gatunek kruszywa, w zafesci od kategorii ruchu, powinna byggodna z wymaganiami

normy PN-S-96023.

Dla drég obcizonych ruchem:
— $rednim i lekkdrednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
— lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub ligatunek 2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 11 2.

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iktia klasy Il i 11l wedlug PN-B-11112

Lp. WiasCiwosCi Wymagania
klasa Il klasa IlI
1 |Scieralnég¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg
PN-B-06714-42 :
a) po peinej liczbie obrotow, % ubytku masy, |nie
wiecej
niz:
— w thuczniu 35 50
- w klincu 40 S0
b) po 1/5 petnej liczby obrotow, % ubytku masy| w
stosunku do ubytku masy po peinej liczbie
obrotéw, nie wgcej niz: 30 35
2 | Nasgkliwos¢, wg PN-B-06714-18, % (m/m), nje
wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przectmaych 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0
3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20,
% ubytku masy, nie wcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeotmaych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody  bezp&redniej, wg PN-B-06714-19
i PN-B-11112, nie wicej niz:
— w Kklincu, 30 nie
— w tluczniu nie bada &i| bada sj
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Tablica 2. Wymagania dla ttucznia iktia gatunku 2, wedtug PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawart@¢ ziarn mniejszych i 0,075 mm, odsianych na
mokro, % (m/m), nie wicej niz:

- w tluczniu 3
- w klincu 4
b) zawartd¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub Kicu, %
(m/m), nie mniej ni: 75
c) zawart@¢ podziarna w ttuczniu lub Kcu, % (m/m), ni¢
wigcej niz: 15
d) zawart@¢ nadziarna w ttuczniu lub Kicu, % (m/m), nig
wigcej niz: 15

2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych w ttuczniu lub kiicu, wg

PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wiej niz: 0.2
3 | Zawart@¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16, %

(m/m), nie wecej niz:

- w tluczniu 40

- w klincu nie bada si
4 | Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych w ttuczniu lub

klincu wg PN-B-06714-26, barwa cieczy nie ciemniejsza

niz: wzorcowa

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 5.

3.2. Spret do wykonania nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt powinien wykazaic mozliwoscig korzystania
Z nasgpujacego spretu:

— uktadarek lub réwniarek do réaelania tlucznia,

- walcéw statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym majmniej 30 kN/m, ew. walcow

wibracyjnych o nacisku jednostkowym watu wibyeggo co najmniej 18 kN/m lub ptytowych
zagszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym conmégj 16 kN/nf.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotyez transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 6.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 2.
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5.2. Przygotowanie podia

Poditaze naley wyrowna, wyprofilowat zgodnie z rgdnymi projektowymi i zaggcic.

Nawierzchnia ttuczniowa powinna dwtozona na podizu zapewnigcym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy nawierzchni. Na gruncie siyon, pod nawierzchaittuczniowg powinna
by¢ utozona warstwa odcingga albo warstwa geotekstyliow.

W przypadku zastosowania pamzy warstvg nawierzchni ttuczniowej a spoistym gruntem paeto
warstwy odcingjcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniagstek drobnych, wytany
wzorem:

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsivay odcinajcej,
Dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziamngu podiaa.

5.3. Wbudowanie i zgagzczanie kruszywa

Maksymalna grub@ warstwy nawierzchni po zaggczeniu nie mie przekracza 20 cm.
Nawierzchn¢ o grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno lByrozktadane w warstwie o jednakowej gré&ip przy wyciu uktadarki
albo réwniarki. Grub& roztozonej warstwy lianego kruszywa powinna bytaka, aby po jej
zag:szczeniu i zaklinowaniu aginigto grubag¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozi@niu powinno b§ zag:szczane przégiami walca statycznego gtadkiego,
0 nacisku jednostkowym nie mniejszymzn80 kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju
daszkowym powinno rozpogZ sie od krawdzi i stopniowo przesuwapasami podinymi,
czesciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
poprzecznym powinno rozpagzsie od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi, czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi. Dobo6r walca gtadkiego w zateosci od
twarddci thucznia, mana przyjmowa wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dobor walca gtadkiego w zatesci od twarddci thucznia

Twardas¢ | wytrzymatai¢ nasciskanie Dopuszczalny nacisk kN/m

skaty,z ktorej wykonano ttucae szerokdci tylnych kot walca
Migkka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zageszczanie mana zakaczy¢, gdy przed kotami walca przestaie tworzye fale, a ziarno ttucznia
o wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem kota walcawicza s w nawierzchnry, lecz miadzy
sie na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego rgleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanie
klinca od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowar®j0075 do 4 mm przy gytym
zag:szczaniu walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile ukladagina niej od razu warstwgorm) nie klinuje s¢, gdyz niecatkowicie
wypetnione przestrzenie guzy ziarnami ttucznia powodajepsze zwgzanie obu warstw ze sab
Natomiast gora warstwe nalezy klinowaé tak dtugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie ast
wypetnione klhcem.
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W czasie zagszczania walcem gtadkim zaleca skrapi& kruszywo wod tak czsto, aby byto stale
wilgotne, co powodujeze kruszywo mniej si kruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie
pod walcem.

Zaggszczenie mana uwaat za zakdczone, jéli nie pojawiap sic $lady po walcach

I wybrzuszenia warstwy kruszywa przed watami.

Jeili dokumentacja projektowa, SST lukzimier przewiduje zamulenie gérnej warstwy nawierich
to naley rozsyp& cienlkg warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skrdpigo wod

I wcierat, w zaklinowan warstw ttucznia, wytworzon papk szczotkami z piasawy. W trakcie
zamulania naley przepydci¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowyiny @apka zostata
wessana w gb warstwy. Waly walca natg obficie polew&a woda, w celu unikngcia przyklejania
do nich papki, ziaren Kica i thucznia. Zamulanie jest zal@zone, gdy papka przestanie przetaika
gtab warstwy.

J&ili nie wykonuje s¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalgy dodawa
rowniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa spitem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym watu wibracego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zggczarkami wibracyjnymi
o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kNjnzagszczenie nale/ przeprowadzawedtug zasad
podanych dla walcow gtadkich, lecz bez skrapianiaskywa wod. Liczbe przepé sprzitu
wibracyjnego zalecagustalt na odcinku probnym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jaé@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST pkt 7.

6.2. Badania w czasie robd6t

W czasie robot przy budowie nawierzchni ttuczniowalezy kontrolowa& z czstotliwosciag podan

poniej, nasgpujace wtECiwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawakto zanieczyszcze obcych w kruszywie i zawaré ziaren
nieforemnych w kruszywie.

b) scieralng¢ kruszywa, nagkliwos$¢ kruszywa, odporn@ kruszywa na dziatanie mrozu - przy
kazdej zmianiezrédia pobierania materiatow.

6.3. Badania i pomiary cech geometrycznych podbydimezniowej

Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien miergynatychmiast po jej zggzczeniu, co najmniej
w dwodch losowo wybranych punktach nazéte] dziennej dzialce roboczej i nie rzadzief ni
jednym punkcie na 400 mawierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétionawierzchni nie powinny przekracza 10%.
Rowna¢ nawierzchni naley mierzy¢ 4-metrovg tatg, zgodnie z BN-68/8931-04. Nierow§w nie
powinny przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 8.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robat.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 9.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 Mnawierzchni tluczniowej obejmuije:

— prace pomiarowe i oznakowanie robot,

dostarczenie materialtdw na miejsce wbudowania,

roztozenie warstwy kruszywa grubego (ttuczniankh),

zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienteiy zag:szczenie,
przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalfeodziat, nazwy
| okreslenia.
2. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenieaghkégiosci wod.
3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie myytratagci nasciskanie.
4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanieieralngci na tarczy
Boehmego.
5. PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie myytratagci kamienia na
uderzenie (zwiztose).
6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. &@zanie zawartai
zanieczyszczeobcych.
7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie sktadu ziarnowego.
8. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie ksztattu ziaren.
9. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci.
10. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporroi
metody bezpdredny.
11. PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporroi
metod, krystalizaciji.
12. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawartei
zanieczyszczeorganicznych.
13. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci
w bebnie Los Angeles.
14. PN-B-11104 Materiaty kamienne. Brukowiec.
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15.

16.

17.

18.
19.

20.
21.
22.
23.

24.

PN-B-11112

PN-B-11113

PN-B-19701

PN-B-32250
PN-S-06101

PN-S-96023

BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

Kruszywo mineralne. Kruszywo famade nawierzchni
drogowych.

Kruszywo mineralne. Kruszywo natwealdo nawierzchni
drogowych. Piasek.
Cement. Cement powszechneggytu. Skiad, wymagani
I ocena zgodriei.

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

Drogi samochodowe. Nawierzchnia akdwca. Warunki
techniczne.

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z tlucznia
kamiennego

Cement. Transport i przechowywani

Oznaczanie wshkia piaskowego.

Oznaczanie modutu odksztatcenavigrzchni podatnych
| podtaza przez obarenie plyt.

Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i fai
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013 Nawierzchnie z kostki _brukowej

Kod CPV 45233221-1

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknej § wymagania dotyce wykonania

i odbioru rob6t zwgzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukovkgmiennej w ramach
rewitalizacji willi T. Sixta w Bielsku - Biatej.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokunmmmetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymiennych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
z wykonywaniem nawierzchni z kostki regularnej.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia twarda ulepszona - nawierzchnia bempidostatecznie rowna, przystosowana
do szybkiego ruchu samochodowego.

1.4.2. Nawierzchnia kostkowa - nawierzchnia, ktérej waestgieralna jest wykonana z kostek
kamiennych.

1.4.3. Pozostate okidenia podstawowe gszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 2.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyecze materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pade pkt 4.

2.2. Kamienna kostka

2.2.1.Klasyfikacja

Kamienna kostka drogowa wg PN-B-11100 jest stosewedn budowy nawierzchni z kostki
kamiennej wg PN-S-06100 oraz do budowy nawierzchrikostki kamiennej nieregularnej wg
PN-S-96026.

2.2.2.Wymagania

Surowcem do wyrobu kostki kamiennej skaly magmowe, osadowe i przeotmae. Wymagane
cechy fizyczne i wytrzymakziowe przedstawia tablica 1.
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Tablica 1. Wymagane cechy fizyczne i wytrzyntatlowe dla kostki kamiennej

Lp. | Cechy fizyczne Klasa Badania
I wytrzymatasciowe I Il wedtug
1 Wytr_zyma’fo_éé na sciskanie W 160 120 PN-B-04110
stanie powietrzno-suchym, MRa, [3]
nie mniej n
Scieralndg¢ na tarczy Boehmeg PN-B-04111
2 S 0,2 0,4
w centymetrach, nie wtej niz [4]
Wytrzymatd¢ na  uderzenig PN-B-04115
3 N T2 8
(zwigztos¢), liczba uderzg nie [5]
mniej niz
4 | Nasgkliwos¢ woda, w %, nig 0,5 1,0 PN-B-04101
wiecej niz [1]
5 | Odporné¢ na zamraanie nie bada catkowi | PN-B-04102
sie ta [2]

Zastosowa kostki granitowe (rodzaje granitu wg projektu).
2.2.3.Ksztalt i wymiary kostki i ptyt

Zastosowa kostki granitowe z gégnpowierzchni ptomieniowan oraz tupanymi bokami.
Wymiary kostek - wg projektu.

2.3. Krawezniki

Granitowe wg SST 011.
2.4. Cement

Cement stosowany do podsypki i wypetnienia spoiwip@n by cementem portlandzkim klasy
32,5, odpowiadapy wymaganiom PN-B-19701.
Transport i przechowywanie cementu powinny hgodne z BN-88/6731-08.

2.5. Kruszywo

Kruszywo na podsypki do wypetniania spoin powinno odpowig&daymaganiom normy PN-B-
06712.

Na podsypk stosuje i mieszank kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8 mm, azdprawy
cementowo-piaskowej o frakcji od 0 do 4 mm.

Zawartg¢ pytow w kruszywie na podsypkcementowazwirowg i do zaprawy cementowo -
piaskowe]j nie mee przekracza3%, a na podsygkzwirows - 8%.

Kruszywo naley przechowywé w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkovkdjiggrupy frakcji).

Pozostate wymagania i badania wg PN-B-06712.

2.6. Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowdpiasj, powinna odpowiadavymaganiom
PN-B-32250 [10]. Powinna to byvoda ,odmiany 1”.
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Badania wody naley wykonywa:
- w przypadku nowegérddta poboru wody,
- w przypadku podejrzedotyczicych zmiany parametrow wody, np. gmienia, zapachu, barwy.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 5.

3.2. Spret do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych ipem wykazé sie

mozliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:

— betoniarki, do wytwarzania betonu i zapraw orazygotowywania podsypki cementowo-
piaskowej,

— ubijakéw recznych i mechanicznych, do ubijania kostki,

— wibratoréw ptytowych i lekkich walcow wibracyjnyclio ubijania kostki po pierwszym ubiciu
recznym.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 6.
4.2. Transport materiatow

4.2.1.Transport kostek kamiennych

Kostki kamienne przewozigdowolnymisrodkami transportowymi.

Kostke regularm i rzedowg nalery uklada na podiodze obok siebie tak, aby wypetnitagcat
powierzchng srodka transportowego. Na tak waémej warstwie naley bezpdrednio ukilada
nastpne warstwy.

Kostke nieregularg przewozi s¢ luzno usypan. tadowanie ¢czne kostek regularnych igaowych
powinno by wykonywane bez rzucania. Przyygiu przendnikdw tasmowych, kostki regularne i
rzgdowe powinny by podawane i odbieraneaznie.

Kostke regularm i rzedowg nalery ustawid@ w stosy. Kostk nieregularg mozna sktadowa w
pryzmach.

Wysokas¢ stosu lub pryzm nie powinna przekracdam.

4.2.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportowymi w warunkach zabezpiegzgh
je przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 2.
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5.2. Przygotowanie podbudowy
Podbudow pod nawierzchnie z kostek granitowych wykomay SST 012.
5.3. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni kostkowych stoséwhkrawezniki kamienne odpowiadage
wymaganiom norm wymienionych w pkt. 2.3.
Rodzaj obramowania nawierzchni powiniert lzgodny z dokumentacprojektowy.

5.4. Podsypka

Do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej stosopadsypk cementowo - piaskoy
Wymagania dla materiatdw stosowanych na podsypkwvinny by zgodne z pkt 2 niniejszej SST
oraz z PN-S-96026.

Gruba¢ podsypki powinna byzgodna z dokumentacprojektows i SST.

Wspotczynnik wodnocementowy dla podsypki cement@raskowej powinien wynoéiod 0,20 do
0,25, a wytrzymala nasciskanie R= 10 MPa, Rs = 14 MPa.

5.5. Uktadanie nawierzchni z kostki kamiennej

5.5.1.Ukfadanie kostki

Kostki kamienne ukladaw desé& wg dokumentacji.
Kostka wyta do uktadania nawierzchni powinnathgdnego gatunku i z jednego rodzaju skat.

5.5.1.Warunki przysipienia do robét

Kostke na zaprawie cementowo - piaskowejzma uktada bezsrodkéw ochronnych przed mrozem,
jezeli temperatura otoczenia jest °€5 lub wyzsza. Nie naley uktad& kostki

w temperaturze T lub nizszej. Jeeli w ciagu dnia temperatura utrzymuje s granicach od 0 do

+5°C, a w nocy spodziewang przymrozki, kostk nalery zabezpieczy przez nakrycie materiatem
o ztym przewodnictwie cieplnym.

5.5.5.Ubijanie kostki

Sposob ubijania kostki powinien dydostosowany do rodzaju podsypki oraz materialu do
wypetnienia spoin.

Kostke na podsypcewirowej lub piaskowej przy wypetnieniu spoiwirem lub piaskiem nalgy
ubija¢ trzykrotnie.

Pierwsze ubicie ma na celu osadzenie kostek w pagsy wypetnienie dolnych ¢gci spoin
materiatem z podsypki. Obt@nie kostki w czasie pierwszego ubijania powinncmest od 1,5 do
2,0 cm.

Utozong nawierzchng z kostki zasypuje simieszanig piasku izwiru o uziarnieniu od 0 do 4 mm,
polewa wod i szczotkami wprowadza ¢sikruszywo w spoiny. Po wypetnieniu spoin trzeba
nawierzchng oczyci¢ szczotkami, aby kala kostka byta widoczna, po czym nglerzysgpi¢ do
ubijania.

Ubijanie kostek wykonuje siubijakami stalowymi o e¢rarze okoto 30 kg, uderzay ubijakiem
kazda kostlke oddzielnie. Ubijanie w przekroju poprzecznym prdaiasi od kraweznika dosrodka
jezdni.

Drugie ubicie nalgy poprzedz uzupetnieniem spoin i palavods.

Trzecie ubicie ma na celu doprowadzenie nawierzdtostkowej do wymaganego przekroju
poprzecznego i podimego jezdni. Zamiast trzeciego ubijaniazma stosowawatowanie walcem o
masie do 10 t - najpierw w kierunku pogiym, pos¢pujac od krawznikdw w kierunku osi,

a nasgpnie w kierunku poprzecznym.
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Kostki, ktore gkng podczas ubijania powinny bywymienione na cate. Ostatniaz kostek na
zakaczenie dziatki roboczej, przy ubijaniu najezabezpieczy przed przesugnciem za pomagnp.
belki drewnianej umocowanej szpilkami stalowymi @dfozu.

5.5.6.Wypetnienie spoin

Zaprawe cementowo-piaskogv mazna stosowa przy nawierzchniach z kostki k@ego typu
uktadanej na podsypce cementoiwairowej. Bitumiczry mag zalewows nalery stosowa przy
nawierzchniach z kostki nieregularnej uktadanejpoasypce bitumicznawirowej, zwirowej lub
piaskowej. Wypetnienie spoin piaskiem ina stosow& przy nawierzchniach z kostki nieregularnej
uktadanej na podsypcsvirowej lub piaskowe).

Wypeltnienie spoin zapraw cementowo-piaskogv powinno by wykonane z zachowaniem
nast;pUchych wymaga:
— piasek powinien odpowiadavymaganiom wg pkt 2.5,
— cement powinien odpowiadavymaganiom wg pkt 2.4,
- wytrzymata¢ zaprawy naciskanie powinna wynosinie mniej nz 30 MPa,
— przed rozpoocxiem zalewania kostka powinna dyczyszczona i dobrze zwina wod
z dodatkiem 1% cementu w stosunkuetdsciowym,
— gfeboka¢ wypetnienia spoin zaprajcementowo-piaskogvypowinna wynosi okoto 5 cm,
— zaprawa cementowo-piaskowa powinna catkowicie wyipapoiny i tworzy monolit z kostk.

Wypelnianie spoin przez zamulanie piaskiem powibpowykonane z zachowaniem ngstijgcych
wymaga:

— piasek powinien odpowiadavymaganiom wg pkt 2.5,

— w czasie zamulania piasek powiniert lmpficie polewany wogl aby wypetnit catkowicie spoiny.

5.6. Piebgnacja nawierzchni

Sposob pielgnacji nawierzchni zaky od rodzaju wypetnienia spoin i od rodzaju podsypk
Piekgnacja nawierzchni kostkowej, ktorej spoiny wypetnione zapraw cementowo-piaskogv
polega na polaniu nawierzchni wpav kilka godzin po zalaniu spoin i utrzymaniu jej statej
wilgotnosci przez okres jednej doby. Neghie nawierzchri nalery przykrye piaskiem i
utrzymywa& w statej wilgotnéci przez okres 7 dni. Po uptywie od 2 do 3 tygodwi zaleznosci od
warunkow atmosferycznych, nawierzchimalery oczyci¢c doktadnie z piasku i mima odda do
ruchu.

Nawierzchnia kostkowa, ktorej spoiny zostaly wypehe piaskiem i pokryte warstwpiasku,
mozna odda natychmiast do ruchu. Piasek podczas ruchu wygpedpioiny i po kilku dniach
pieleggnacg nawierzchni ména uzna za ukaczory.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jaé@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 7.

6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Rodzaj i zakres badadla kostek kamiennych powinien dyzgodny z wymaganiami wg
PN-B-11100.

Badanie zwykite obejmuje sprawdzenie cech zgmznych i dopuszczalnych odchytek, podanych w
tablicach 2, 3, 4.

Badanie peine obejmuje zakres badania zwyklego sprawdzenie cech fizycznych i
wytrzymatagciowych podanych w tablicy 1.
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W skiad partii przeznaczonej do badzowinny wchodzi kostki jednakowego typu, rodzaju klasy i
wielkosci. Wielkas¢ partii nie powinna przekrace®00 ton kostki.

Z partii przeznaczonej do badaalezy pobr&d w sposéb losowy prokkskiadajca sie z kostek
drogowych w liczbie:

— do badania zwyktego: 40 sztuk,

— do badania cech podanych w tablicy 1: 6 sztuk.

Badania zwykte naley przeprowadzaprzy kadym sprawdzaniu zgodia partii z wymaganiami
normy, badanie petne przeprowadzarszadanie odbiorcy.

W badaniu zwyklym pargikostki naley uzn& za zgodn z wymaganiami normy, jeli liczba sztuk
niedobrych w zbadanej #oi kostek jest dla poszczegoélnych sprawdzavna lub mniejsza od 4.
W przypadku gdy liczba kostek niedobrych dla jednsgrawdzenia jest wksza od 4, catparti
naleey uzna za niezgods z wymaganiami.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki polega na stwierdzeniu jejdngixi z dokumentagj projektows oraz z
wymaganiami okrdonymi w p. 5.4.

6.3.2.Badanie prawidtowsi uktadania kostki

Badanie prawidtowsri uktadania kostki polega na:
— zmierzeniu szeroki spoin oraz powgzania spoin
— zbadaniu rodzaju i gatunkuytej kostki

Ubicie kostki sprawdza siprzez swobodne jednokrotne opuszczenie z wysbKid cm ubijaka o
masie 25 kg na poszczegélne kostki. Pod wplywenegakuderzenia osiadanie kostek nie powinno
by¢ dostrzegane.

6.3.3.Sprawdzenie wypetnienia spoin

Badanie prawidtowsci wypetnienia spoin polega na sprawdzeniu zgédna wymaganiami
zawartymi w p. 5.5.6.

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje b najmniej w giciu dowolnie obranych miejscach na
kazdym kilometrze przez wykruszenie zaprawy na déggokoto 10 cm i zmierzenie ghokaici
wypetnienia spoiny zapray a przy zaprawie cementowo-piaskowej i masie zaesy - rownie
przez sprawdzenie przyczepobzaprawy lub masy zalewowej do kostki.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1.ROWNG¢

Nieréwnaici podiwzne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrowg tatg lub planografem, zgodnie
z nornmy BN-68/8931-04 [18].
Nieréwnaici podtuzne nawierzchni nie powinny przekra¢zg0 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny¢bgygodne z dokumentagcjprojektows z tolerancy
+ 0,5%.

6.4.3.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomédzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ¢gdnymi projektowanymi nie powinny
przekracz&+1 cmi-2 cm.
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6.4.4.Uksztaltowanie osi

Os$ nawierzchni w planie nie e by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ogegj niz
+5cm.

6.4.5.Szerokd¢ nawierzchni

Szerokaé¢ nawierzchni nie mee r&nié¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.4.6.Grubas¢ podsypki

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.4.7.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanej nawierzchni z kostek kamiesiny
przedstawiono w tablicy 5.

Tablica 5. Cestotliwos¢ i zakres badacech geometrycznych nawierzchni

Lp. Wyszczegolnienie badg Minimalna czstotliwas¢
i pomiarow bada i pomiaréw

10 razy na 1 km i w charakterystycznych

1 | Spadki poprzeczne punktach niwelety

10 razy na 1 km i w charakterystycznych

2 | Rzdne wysokéciowe punktach niwelety

0 razy na 1 km i w charakterystycznych

3 | Uksztattowanie osi punktach niwelety

planie

4 | Szeroké¢ nawierzchni | 10 razy na 1 km

Grubd¢ podsypki 10 razy na 1 km

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 8.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 9.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, SST | wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robo6t zanikarych i ulegagcych zakryciu

Roboty zwjzane z wykonaniem podsypki nzdedo roboét ulegajcych zakryciu.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w OST pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki kamiennej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

- dostarczenie materiatow,

— wykonanie podsypki,

— utozenie i ubicie kostki,

— wypetnienie spoin,

— pielegnacg nawierzchni,

— przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04101
2. PN-B-04102

Materiaty kamienne. Oznaczanieaghkégiosci wod.

Materialy kamienne. Oznaczanie wodporndci metod
bezpdredns.

Materiaty kamienne. Oznaczanie myytratgci nasciskanie.

Materialy kamienne. Oznaczanseieralngci na tarczy
Boehmego.

Materiatly kamienne. Oznaczanie myytralgci kamienia na
uderzenie (zwiztosci).

Roboty betonowealbetowe. Wymagania techniczne.

3. PN-B-04110
4. PN-B-04111

5. PN-B-04115

6. PN-B-06251

7. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykte
8. PN-B-11100 Materiaty kamienne. Kostka drogowa.
9. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaythu. Skiad, wymagani
I ocena zgodriei.
10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.
11. PN-S-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchnie zstkko kamiennej.
Warunki techniczne.
12. PN-S-96026 Drogi samochodowe. Nawierzchnie zstkko kamiennej

nieregularnej. Wymagania techniczne i badania pdbjorze.

Cement. Transport i przechowywani
14. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa.
15. BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Kegwiki uliczne, mostowe i drogowe.

16. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdflementy nawierzchni drog,
ulic, parkingdéw i torowisk tramwajowych. Wspdélne mggania
I badania.

17. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdflementy nawierzchni drog,
ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych. Krasniki
i obrzeza.

18. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe.
planografem i fai

13. BN-69/6731-08

Pomiar ré&®eno nawierzchni
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014 Dostawa i monta dzwiqu

Kod CPV 45313000-4

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacj srymagania dotycgce dostawy, monga i odbioru dwigu
w ramach rewitalizacji willi T. Sixta w Bielsku —i&ej.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja stosowana jako dokument tprgewy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych ST

Roboty, ktoérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynnéi mapce na celu wykonanie
rob6t zwhgzanych z dostagvi montazem d:wigu osobowego oraz platformy przychodowej dla oséb
niepetnosprawnych

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe ayte w niniejszej SSTaszgodne z obowizujacymi Polskimi Normami
I ST pkt. 5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogoblne wymagania dotygze zasad prowadzenia rob6t podano w ST pkt. 2.hieNka
specyfikacja obejmuje catdrobot zwizanych z dostagvi montazem dzwigu.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&kowykonania tych rob6t oraz za zgodfo
Z umowg, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleaeni ZRU. Wprowadzenie
jakichkolwiek ods¢pstw od tych dokumentoéw wymaga akceptacji ZRU.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanpkt. 4.

2.2. Dwig osobowy wraz z szybem

Parametry techniczne

Przeznaczenie Osobowy
Zgodny z normami dot. przewozu 0s6b niepetnospratvny
Norma PN-EN 81.1 + A3
PN-EN 81.21 — zanone podszybie
Udzwig 630 kg / 8 os6b
Rodzaj napdu Elektryczny bezreduktorowy, bez maszynowni
Moc silnika ~ 4 KW
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Predkos¢ 1,0 m/s

Sterowanie zbiorcze gora/doét
Tablica sterowa mikroprocesorowa
Zasilanie pgd tréjfazowy, 3 — 400V / 50Hz

Wytyczne budowlane i wymiary

Wysoka¢ podnoszenia 7,69 m

llo§¢ przystankéw / dég 04 /04

Wymiary wew. szybu 2030 x 1920 mm
Glebokas¢ podszybia 450 mm

Wysoka¢ nadszybia 3500 mm

Konstrukcja szybu Zelbetowa

Potazenie maszynowni Prefabrykowana w szafie na ostapmzystanku
Rozmiar kabiny 1100 x 1400 x 2150 mm
Usytuowanie dag Przelot na wprost
Rozmiar drzwi 900 x 2000 mm

Rodzaj drzwi automatyczng:

Standard wykaczenia dwigu

Drzwi kabinowe 2 szt.
Stal nierdzewna szczotkowana
Opcja dodatkowaPrzeszklone w ramach ze stali nierdzewne;j
Drzwi przystankowe szt.
Opcja dodatkowaPrzeszklone w ramach ze stali nierdzewne;j
Opcja dodatkowabDrzwi w stali nierdzewnej szczotkowanej,
ognioodporne EI60

Sciany kabiny Stal nierdzewna szczotkowana
Podioga Wyktadzina anty-plizgowa lub przygotowana pod wytenie
ptytkami (ptytki dostarcza i wyktada podie@amawiajcy).
Sufit i oswietlenie Sufit z blachy plastyfikowanej lub Zalsnierdzewnej z
oswietleniem jarzeniowym
Wyposaenie kabiny Parcz ze stali nierdzewne]
Oswietlenie awaryjne
Wentylator
Panel w kabinie W kolumnie na gatysoka¢ kabiny ze stali nierdzewnej,

Wyswietlacz LCD informugcy o potaeniu kabiny, kierunku
ruchu, stanie awaryjnym, przegzeniu,
Przyciski otwierania i zamykania drzwi, alarmu, \Wwdatora,
Przyciski ze stali nierdzewnej z oznaczeniami Beaili
swiecgca obwodlky
Kluczyk dyspozycji jazdy

Sygnalizacja na przystanku Kaseta weazg@ stali nierdzewnej montowana ¥ci@znicy
drzwi przystankowych lub vcianie,
Przyciski przywotania ze stali nierdzewnej z ozmagami
Braille’a i swiecaca obwddlg

Wyposaenie dodatkowe Zjazd awaryjny na najbfly przystanek z otwarciem drzwi,
Zjazd paarowy przy whczonym zasilaniu,
Modut telefoniczny do podtzenia alarmowej linii stacjonarnej,
Fotokomorka
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Wymiary konstrukcji szybu

Podszybie 0 mm

Konstrukcja oparta na stropie najiggego przystanku
Catkowita wysoké¢
konstrukciji ~ 3500 mm

Wymiary wewrgtrzne szybu 2040 x 1920 mm
Wymiary zewrtrzne

konstrukcji szybowej 2152 x 2032 mm
Profil pionowy konstrukcji 100 x 100 mm
Profil poziomy konstrukcji 50 x 50 mm

Standard wykaczenia konstrukcji szybowej

Srodowisko instalacji Na zewgtrz budynku
Obudowa podszybia Brak
Obudowa szybu Panele szklane ze szkla przeziegrys

Szkio bezpieczne, dwuwarstwowe 4+4
Obudowa panelami szklanymi z czterech stron
Profile gczeniowe paneli  Aluminiowe
Wykonczenie konstrukcji  Malowana proszkowo na kolor Raabezpieczona
antykorozyjnie

Belki pod kotwy Tak

Akcesoria montzowe Ocynkowane, biate

Dach szybu Stalowy malowany proszkowo na kolat R
Hak montaowy Tak

Kotwienie konstrukcji Przynajmniej do jedrigjany budynku,

Nie rzadziej nt co 3500 mm
2.3. Platforma przyschodowa

Parametry techniczne

Typ uradzenia Platforma przyschodowa

Tor ruchu Krzywoliniowy

Norma 2006/42/WE

Udzwig 225 kg

Rodzaj napdu Elektryczny

Moc silnika ~ 1,0 kW

Predkos¢ ~ 0,15 m/s

Zasilanie P4d jednofazowy, 230V, 50Hz

Wytyczne budowlane i wymiary

Srodowisko pracy Na zewtrz budynku

Dlugos¢ toru jazdy ~4m

llo$¢ przystankow 02

Tor ruchu | bieg schodowy
Parkowanie za zakem 90

Wejscie na platform Najazd na wprost

Wymiary platformy jezdnej 750 x 850 mm
Kat nachylenia schodéw ~ Max. 45
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Sposob montau platformy  Dosciany
Szerokd¢ prowadnic

(odlegtas¢ odsciany) ~90 mm
Szerokdéc¢ prowadnic i platformy

w stanie ztaonym

(odlegtai¢ odsciany) ~ 280 mm

Standard wykaczenia platformy

Sposdb skiadania platformy Manualne
Sposob skladania ramion Manualne
Sterowanie na przystankach Kasety przywotawczerngstankach montowane éaianie,
przyciski cagle wciskane w czasie jazdy
Sterowanie na platformie Przyciski na platformie
Przyciski cigle wciskane w czasie jazdy
Wykonanie platformy Stal malowana proszkowo
Podtoga blacha ryflowana
Platforma przystosowana do zetvanych warunkéw atmosferycznych
Kolor platformy RAL 7035
Prowadnice RAL 7035
Zabezpieczone antykorozyjnie, przystosowaneedatrznych
wakdw atmosferycznych
Wyposaenie dodatkowe  Aktywna podtoga — system wykryaegjprzeszkody na schodach
Pokrowiec

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.

Rodzaj spretu wwywanego do wykonania zakresu rob6t wynikago ze specyfikacji pozostawig si
do uznania po uzgodnieniu z ZRU, jakkolwiek gpranaszyny lub urgzenia nie gwarantgyge
zachowania wymaggjakasciowych robét i przepisow BIOZ zostaprzez ZRU zdyskwalifikowane
i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST pkt. 2.1.
5.1. Wykonanie robot

Dostawa szybu samofieego i windy
Montaz szybu samonimego

monta w szybie dwigu

Podhczenie zasilaniazavigu
Wykonanie prob

Odbior KJ

Odbiér i rejestracja przez UDT
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Urzadzenia winne by zgodne z:

* Dyrektywa maszynow 2006/42/WE Monta przeprowadz zgodnie z instrukgjproducenta
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.
6.1. Kontrola jakéci materiatdw
Wszystkie materiaty do wykonania robot maisodpowiadd wymaganiom dokumentacii
projektowej i specyfikacji technicznej oraz posiadaviadectwo jakéci producenta i uzyska
aprobat ZRU.
6.2. Kontrola jakéci robot
Kontrola jakdci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgédnowykonania robot
z dokumentagj projektows, obowhzujgcymi przepisami i poleceniami ZRU.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Ogolne zasady odbioru robot i ptageoza ich wykonanie okiéa umowa.

9. PRZEPISY ZWI AZANE

1. Zarzdzenie nr 60 Ministra Budownictwa i Przemystu Matéw Budowlanych z dnia
4 padziernika 1969 r. w sprawie warunkow technicznyakim powinny odpowiadaprzegcia
i dojscia do dwignic, =zainstalowanych na stale w obiektach budomth
(Dz. bud. nr 15z 1969 r. - poz. 49).

2. Przepisy dozoru technicznego DT/DE/82:72vilgi osobowe i towarowo - osobowe.
Przedmiotowe warunki techniczne. GdzDozoru Technicznego, Warszawa 1982.

PN-75/M-45360 Dwigi elektryczne osobowe. Parametry podstawowe ardyczne
konstrukcyjne.

PN-73/M-45363 Dwigi elektryczne towarowo - osobowe i towarowe. Kgbh szyby
i maszynownie. Parametry podstawowe oraz wytyczogktowania.
PN-ISO 7465:2000 91.140.90. zMidgi osobowe i towarowe. Prowadnice kabinowe

I przeciwwagowe - typ T.

PN-ISO 4190-1:1996 91.140.90.486 biizenia dwigowe. Dxwigi klasy 1, 11, 111.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot.

96



015 Instalacje elektryczne i strukturalne

Kod CPV 45311000-0

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem opracowania niniejszej Sq' veymagania dotycice wykonania i odbioru instalacji
elektrycznych wewgtrznych przewidzianych do wykonania w ramach revgiggji willi T. Sixta
w Bielsku — Biatej.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktrperetargowy i kontraktowy przy zleceniu -
wykonawstwie robot instalacyjnych w zakresie irstfil elektrycznych dla obiektu wymienionego
w punkcie 1.1. zgodnie z uzgodnieniami z ZRU.

Stosowanie podanych norm i przepiséw niezenby¢ sprzeczne z innymi, obogaujgcymi w chwili
prowadzenia robot, normami i przepisami.

1.3. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa godne z obowkzujacymi normami ,Przepisami Budowy
Urzadzen Elektroenergetycznych” oraz aktualastavg ,Prawo Budowlane”.

1.4. Ogolne wymagania dotyez robot

Wszystkie roboty budowlano - moutave naley wykonywa zgodnie z uzgodnieniami z ZRU.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékavykonania robot.

W przypadkach wymagaych wyja&nien - uscislen lub wprowadzenia zmian w zastosowanych
rozwigzaniach Wykonawca ma obawek powiadomienia (w formie wcéasiej uzgodnionej) ZRU
w celu podgcia decyzji technicznych wgdanym lub proponowanym przez Wykonaweakresie.
Projekty powykonawcze lub uzupetrnjeg opracowane przez Wykonawab firmy wspétpracujce
podlegag bezwzgédnemu pisemnemu zatwierdzeniu przez ZRU pod rygariemonndgci.

2. ZAKRES PRAC

Wymiana instalacji elektrycznej w sanitariatachsekretariacie w klatce schodowej
2.1. Wewsgtrzna instalacja zasilajca, tablica rozdzielcza

2.2. Instalacja éwietlenia i gniazd wtykowych

2.3. Ochrona przed potaniem i przegiciami

2.4. Zewatrzne instalacje elektryczne.

2.5. Instalacja sieci strukturalnej

2.6. Instalacja sieci teletechnicznej

2.7. Instalacja systemu sygnalizacji i wlamania

2.8. Instalacja telewizji dozorowej
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2.9. Instalacja audiowizualna

2.10. Wykonanie prob i pomiarow.

3. MATERIALY | URZ ADZENIA
3.1. Ogdlne wymagania

Przy wykonaniu robo6t budowlano - mombavych naley stosowéd materiaty i wyroby
elektroinstalacyjne wskazane przez ZRU, dopuszczimeodbioru i powszechnego stosowania
w naszym budownictwie, posiadag niezledne s$wiadectwa jakéci, certyfikaty, atesty
bezpieczéstwa.

Stosowane materialy i wydzenia muszby¢ nowe, dobrej jakéi.

3.2. Wymagania dotygee materiatdbw: przechowywanie i sktadowanie

Dla kazdego stosowanego materiatu lub wyrobu, aateachowéd wymagania dotycgce transportu,
przechowywania i skladowania zawarte w odpowiedriginatycznych normach lub instrukcjach
producentow.

Sktadowanie materiatéw, aparatow i goizen elektrycznych powinno odbywasic w warunkach
zapobiegajcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszenguich wiasciwosci technicznych na
wskutek wptywow atmosferycznych lub czynnikow finghemicznych.

3.3. Wymagania dla oprawswietleniowych
1) Oprawa fasadowa, zewetrzna do zrodet LED

Oprawa zewetrzna swiecgca w dot, wyposzona w diodyswietlne barwy cieptej o temperaturze
barwowej 3000K, o mocy nie wkszej nz 3W, mocowana do fasady budynku.

Wiasndgci oswietleniowe: uklad optyczny asymetryczny zapewn@j réownomierne @wietlenie
ptaszczyzny w strefie przyfasadowe] pod opraMatzenie dwietlenia z wysokéci 1,8m na
powierzchni o wymiarach 1,5 m w osi poghej oraz 1,5 m w 0Si poprzecznej nie mniejsze ni
0.5 Ix.

Konstrukcja: prostopadtécienny korpus wykonany z giieniowo formowanego aluminium,
lakierowany dwuwarstwowo — powitgkniedopuszczafa wody do powierzchni odlewu (powtoka
No-Rinse) oraz dwukrotnie lakierem proszkowym wdkpé grafitowym. Powierzchnia zewtrena
oprawy zapewniafa zredukowane osadzanie brudu. Ptytka mmonta z cénieniowo formowanego
aluminium. Soczewka sferolityczna formo@a plang swietlng chroniona antyrefleksyjn szyly
ochronn. Oprawa przeznaczona do pracy z wymienialnym nesduLED zawiergicym diody
duwzej mocy osadzone na metalowym rdzeniu PCB, zalavieangrem optycznym twogrym
soczewk kolimacyjm.

Uklad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym i L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wice] niz 10% instalacji straci sprawfd®wzgledem pocztkowej o0 nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegksza ni SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy ni CRI>90. Zawodn& potprzewodnikédw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Temperatura zewtrzna korpusu oprawy nie przekracza®3@, maks. temp. szkta 35°C
Maksymalna powierzchnia natarcia wiatru 0,65m

Klasa szczelnii oprawy nie mniejszy nilP 65.

Wymiary 124 x 124 x 60mm. €iar 0,88 kg
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Uktad elektrycznyNapkcie zasilania 230 V, 50 Hz. Elektroniczny ukfaditzasa.

Dwa otwory dla wprowadzenia przewodow zasilaniacigld do pojczenia elektrycznego
umazliwiajgce Bczenie opraw w lir-3 biegunowe zicze zaciskowe. Klasa ochroricol.

(Kubus — 33365)

2) Oprawa fasadowa, zewstrzna do zrédet LED

Oprawa zewetrzna swiecgca w dot, wyposzona w diodyswietlne barwy cieptej o temperaturze
barwowej 3000K, o mocy nie wkszej nz 6W, mocowana do fasady budynku.

Wiasndgci oswietleniowe: uklad optyczny asymetryczny zapewn@j réownomierne @wietlenie
ptaszczyzny w strefie przyfasadowe] pod opraMatzenie dwietlenia z wysokéci 1,8m na
powierzchni o wymiarach 3 m w osi podhej oraz 4 m w osi poprzecznej nie mniejszeb Ix.
Konstrukcja: prostopadtécienny korpus wykonany z giieniowo formowanego aluminium,
lakierowany dwuwarstwowo — powigkniedopuszczafa wody do powierzchni odlewu (powtoka
No-Rinse) oraz dwukrotnie lakierem proszkowym wdkné grafitowym. Powierzchnia zewtrena
oprawy zapewnigfra zredukowane osadzanie brudu. Ptytka nmonta z cinieniowo formowanego
aluminium. Soczewka sferolityczna formo@a plang swietlng chroniona antyrefleksyjn szyly
ochronn. Oprawa przeznaczona do pracy z wymienialnym nmesduLED zawiergicym diody
duwzej mocy osadzone na metalowym rdzeniu PCB, zalasieangrem optycznym twogrym
soczewk kolimacyjm.

Uklad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym i L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wice] niz 10% instalacji straci sprawfd®wzgledem pocztkowej o0 nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegksza ni SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy ni CRI>90. Zawodn& potprzewodnikédw w okresie 50000h nie ¢kéza
niz 0,1%.

Temperatura zewtrzna korpusu oprawy nie przekracza®3@, maks. temp. szkta 35°C
Maksymalna powierzchnia natarcia wiatru 0,65m

Klasa szczelnii oprawy nie mniejszy nilP 65.

Wymiary 150 x 90 x 124mm. €iar 1,50 kg

Uktad elektrycznyNapkcie zasilania 230 V, 50 Hz. Elektroniczny uktadilzasa.

Dwa otwory dla wprowadzenia przewodow zasilaniaciglda do pojczenia elektrycznego
umazliwiajgce Bczenie opraw w lir-3 biegunowe zjcze zaciskowe. Klasa ochrorigol.

(Kubus — 33528)

3) Oprawa oswietlenia zewretrznego typu uplight

Oprawa typu Uplight wypogana w diodyswietine barwy cieptobiatej o temperaturze barwowej
3000 K, mocy nie wikszej nz 24 W, mocowana dgciany..

Wiasndgci odwietleniowe: uktad optyczny o asymetrycznym rozsyksviatta, zapewniajcy
rownomierne éwietlenie sufitu/ podcienia. Strumfigwietlny formowany soczewkami kolimacyn

i sferolityczry, wykonanymi z polimeru optycznego. Maksymalngwiatlos¢ w  osi
wypromieniowania wjzki nie mniejsza i 2000 cd

Natezenie dwietlenia uzyskane na suficie/ podcieniu z oprawynantowanej w odlegéai 1,2m
pod nim, na powierzchni o wymiarach 5m w osi padkj oraz 3m w 0Si poprzecznej nie mniejsze
niz 5Ix.

Uktad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym ri L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzgledem pocztkowej o nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegkgza nk SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy @i CRI>90. Zawodn& potprzewodnikbw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Konstrukcja:Korpus wykonany jako odlew @iieniowy z aluminium, lakierowany na kolor
grafitowy, matowy. Szyba ochronna podzielona nefsprzyciemnion i przezroczyst. Elementy
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lakierowane specjajnpowtoky No-Rinse, nie dopuszczap wody do powierzchni oraz lakierem
proszkowym. Oprawa przeznaczona do pracy z moduteihzawierajcym diody duej mocy
osadzone na metalowym rdzeniu PCB, zalane polimepgtznym tworgcym soczewd
kolimacyjm. Klasa szczelnei IP65

Waga 6,40 kg. Wymiary nie gksze nk 250mm x 299mm x 99mm

Uktad elektrycznyNapkcie zasilania 230 V, 50 Hz. Elektroniczny uktadilzasa.

Dwa otwory dla wprowadzenia przewodow zasilaniaciglda do pojczenia elektrycznego
umazliwiajace hczenie opraw w lirg-3 biegunowe zicze zaciskowe. Klasa ochroricol.

(34357 Lightscan Ceiling Washlight)

4) Oprawa do &wietlenia wnetrz typu Uplight

Oprawa typu Uplight, wypogana w diodyswietlne barwy cieptobiatej, o temperaturze barwowej
3000 K, mocy nie wikszej nz 12 W, mocowana déciany.

Wiasndgci odwietleniowe: uktad optyczny o asymetrycznym rozsyksviatta, zapewniajcy
rownomierne éwietlenie sufitu. Strumige swietlny formowany soczewkami kolimacyni
sferolityczry, wykonanymi z polimeru optycznego. Maksymadmaattos¢ w osi wypromieniowania
wiazki nie mniejsza rii 2000 cd

Natezenie gwietlenia uzyskane na suficie z oprawy zamontowanedlegtaci 0,8m pod nim, na
powierzchni o wymiarach 3 m w osi podhej oraz 1 m w 0si poprzecznej nie mniejszetl Ix.
Uklad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym i L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzgledem pocatkowej o nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegksza ni SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy ni CRI>90. Zawodn& potprzewodnikédw w okresie 50000h nie ¢héza
niz 0,1%.

Konstrukcja:korpus wykonany z wysokdageiieniowego odlewu aluminiowego, lakierowany na kolo
biaty (RAL 9002).

Waga 0,90 kg.

Wymiary nie wigksze nk 119 mm x159 mm x 65 mm.

Typ budowy oprawy IP 20.

Uktad elektryczny:Napkcie zasilania 230 V, 50 Hz. Oprawa wyposaa w elektroniczny uktad
zasilania, zesciemniaczem, ptynn regulacy strumieniaswietinego w zakresie 1% — 100 %
(CCR_PWM). Maliwe sciemnianie oprawy poprzexiemniacz zewgtrzny pracuycy w uktadzie
obcinania fazy (trailing-edge)

Podhczenie poprzez gtiobiegunovy zfaczke zasilagca. Klasa ochronngi 1.

(65083 Pantrac)

5) Oprawa do aGswietlenia wnetrz typu Uplight

Oprawa typu Uplight, wypogana w diodyswietlne barwy cieptobiatej, o temperaturze barwowej
3000 K, o mocy nie wkszej nz 24 W, mocowana d€ciany.

Wiasndgci odwietleniowe: uktad optyczny o asymetrycznym rozsyksviatta, zapewniajcy
rownomierne éwietlenie sufitu. Strumige s$wietlny formowany soczewkami kolimacyn
i sferolityczry, wykonanymi z polimeru optycznego. Maksymalngwiatlos¢ w  osi
wypromieniowania wjzki nie mniejsza i 4000 cd

Natczenie gwietlenia uzyskane na suficie z oprawy zamontowanedlegtaci 0,8m pod nim, na
powierzchni o wymiarach 3,5 m w osi poghe] oraz 1,5 m w 0Si poprzecznej nie mniejsze ni
20 Ix.

Uktad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym ri L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzgledem pocztkowej o nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niezkgza nk SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy @i CRI>90. Zawodn& potprzewodnikbw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.
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Konstrukcja:korpus wykonany z wysokagiieniowego odlewu aluminiowego, lakierowany na kolo
biaty (RAL 9002).

Waga 1,40 kg.

Wymiary nie wigksze nk 208 mm x159 mm x 76 mm.

Typ budowy oprawy IP 20.

Uktad elektryczny:Napkcie zasilania 230 V, 50 Hz. Oprawa wyposaa w elektroniczny uktad
zasilania, zesciemniaczem, ptynn regulacy strumieniaswietinego w zakresie 1% — 100 %
(CCR_PWM). Maliwe sciemnianie oprawy poprzexiemniacz zewgtrzny pracuycy w uktadzie
obcinania fazy (trailing-edge)

Podhczenie poprzez gtiobiegunovy zfaczke zasilagca. Klasa ochronngi 1.

(65085 Pantrac)

6) Oprawa do aGswietlenia wnetrz typu Uplight

Oprawa typu Uplight, wypogana w diodyswietlne barwy cieptobiatej, o temperaturze barwowej
3000 K, o mocy nie wkszej nz 24 W, mocowana d€ciany.

Wiasndgci odwietleniowe: uktad optyczny o asymetrycznym rozsyksviatta, zapewniajcy
rownomierne éwietlenie sufitu. Strumige $wietlny formowany soczewkami kolimacyn

i sferolityczry, wykonanymi z polimeru optycznego. Maksymalngwiatlos¢ w  osi
wypromieniowania wjzki nie mniejsza i 2000 cd

Natezenie gwietlenia uzyskane na suficie z oprawy zamontowanelegtaci 0,8m pod nim, na
powierzchni o wymiarach 3m w osi podhej oraz 2m w 0si poprzecznej nie mniejsze2d Ix.

Uklad LED: zywotnaos¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym i L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzgledem pocatkowej o nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegksza ni SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy ni CRI>90. Zawodn& potprzewodnikédw w okresie 50000h nie ¢kéza
niz 0,1%.

Konstrukcja:korpus wykonany z wysokagiieniowego odlewu aluminiowego, lakierowany na kolo
biaty.

Waga 1,40 kg.

Wymiary nie wigksze nk 208 mm x159 mm x 76 mm.

Typ budowy oprawy IP 20.

Uktad elektryczny:Napkcie zasilania 230 V, 50 Hz. Oprawa wyposaa w elektroniczny uktad
zasilania, zesciemniaczem, ptynn regulacy strumieniaswietinego w zakresie 1% — 100 %
(CCR_PWM). Maliwe sciemnianie oprawy poprzexiemniacz zewgtrzny pracuycy w uktadzie
obcinania fazy (trailing-edge)

Podhczenie poprzez gtiobiegunovy zfaczke zasilagca. Klasa ochronngi 1.

(65093 Pantrac)

7) Oprawa do Gwietlenia wnetrz typu Uplight

Oprawa typu Uplight, wypogana w diodyswietlne barwy cieptobiatej, o temperaturze barwowej
3000 K, o mocy nie wkszej nz 24 W, mocowana d€ciany.

Wiasndgci oswietleniowe: uktad optyczny o asymetrycznym rozsyksviatta, zapewniajcy
rownomierne éwietlenie sufitu. Strumige s$wietlny formowany soczewkami kolimacyn
i sferolityczry, wykonanymi z polimeru optycznego. Maksymalngwiatlos¢ w  osi
wypromieniowania wjzki nie mniejsza i 2000 cd

Natczenie gwietlenia uzyskane na suficie z oprawy zamontowanedlegtaci 0,8m pod nim, na
powierzchni o wymiarach 3m w osi podhej oraz 2m w 0si poprzecznej nie mniejsze2d Ix.
Uklad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym i L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wice] niz 10% instalacji straci sprawf®wzgledem pocztkowej o0 nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegksza ni SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
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barw nie mniejszy @i CRI>90. Zawodn& potprzewodnikbw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Konstrukcja:korpus wykonany z wysokageiieniowego odlewu aluminiowego, lakierowany na kolo
srebrny (wykonanie specjalne).

Waga 1,40 kg.

Wymiary nie wigksze nk 208 mm x159 mm x 76 mm.

Typ budowy oprawy IP 20.

Uktad elektryczny:Napkcie zasilania 230 V, 50 Hz. Oprawa wyposaa w elektroniczny uktad
zasilania, zesciemniaczem, ptynn regulacy strumieniaswietinego w zakresie 1% — 100 %
(CCR_PWM). Maliwe sciemnianie oprawy poprzexiemniacz zewgtrzny pracuycy w uktadzie
obcinania fazy (trailing-edge)

Podhczenie poprzez gtiobiegunovy zfaczke zasilagca. Klasa ochronngi 1.

(65093 099 Pantrac)

8) Oprawa projektorowa

Oprawa projektorowa wypogana w diodyswietlne barwy cieptobiatej, o temperaturze barwowej
3000 K, moc nie wiksza nk 24W, przystosowana do zasilania z szynoprzewotiuzhsilacza
punktowego .

Wiasndgci oswietleniowe: uktad optyczny zapewnigy swiatto kierunkowe formowane soczesvk
sferolityczr o rozwartdci wiazki swiatta w kacie nie wekszym niz 49 , maksymalnejwiattosci w
osi wypromieniowania nie mniejszejzn4000 cd. Natzenie dwietlenia z odlegtéci 5 m nie
mniejsze ni 122 Ix, srednica plamyswietinej nie weksza ni 4,56m. Oprawa wypogana w
soczewki kolimacyja i sferolityczr.

Uklad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym i L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzgledem pocatkowej o nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowe] niegkgza nk SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy i CRI>90. Zawodn& potprzewodnikow w okresie 50000h niecksza ni
0,1%.

Konstrukcja:mazliwosé regulacji kierunkuiwiecenia w dwoch ptaszczyznach  (nachylenie 0% 9
obrot 0 — 366). Glowica dwietleniowa, z wbudowanym uktadem elektrycznym, amnfie walca
wykonana z énieniowo formowanego aluminium, lakierowane prosziama kolor biaty.

Uchwyt zakaczony biatym trojfazowym adapterem wykonanym z &yara sztucznego.

Front oprawy stanowi wymienialna soczewka sferofitya ksztattujca wymagany rozsywiatta.
Opcjonalna mgliwos¢ wyposaenia projektora w czagimramke antyoknieniows.

Oprawa przeznaczona do pracy z modutem LED zawmney diody duej mocy osadzone na
metalowym rdzeniu PCB, zalane polimerem optycznywortzacym soczewk kolimacyjra.
Statyczny uktad odprowadzania ciepta.

Wymiary: nie wieksze nk 250 x 149 x 75 mm. Waga niegksza ni 0,94 kg.

Typ budowy oprawy IP 20.

Uktad elektryczny: Projektor przystosowany do zasilania elektrycznegotréjobwodowego
szynoprzewodu nagiiem 230 V. Oprawa wypogana w elektroniczny uklad zasilania, ze
sciemniaczem, pltynn regulacy strumieniaswietinego w zakresie 1% — 100 % (CCR_PWM).
Mozliwe sciemnianie oprawy poprzexiemniacz zewgtrzny pracujcy w uktadzie obcinania fazy
(trailing-edge)

Klasa ochronngi .

(Parscan 71717)

9) Oprawa projektorowa

Oprawa projektorowa wyposana w diodyswietlne barwy cieptobiatej, o temperaturze barwowe]
3000 K, o mocy nie wkszej nz 12 W, przystosowana do zasilania z szynoprzewodwzasilacza
punktowego .
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Wiasndci oswietleniowe: uktad optyczny zapewnigy swiatto kierunkowe formowane soczeyvk
sferolityczry o rozwartéci wiazki swiatta w kycie nie wikszym niz 27°, maksymalnegwiattosci w
osi wypromieniowania nie mniejszejznb000 cd. Natzenie dwietlenia z odlegtéci 5 m nie
mniejsze ni 196 Ix, srednica plamyswietinej nie wgksza nik 2,40m. Oprawa wypogana w
soczewki kolimacyja i sferolityczn.

Uktad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym ri L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzgledem pocztkowej o nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegkgza nk SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy @i CRI>90. Zawodn& potprzewodnikbw w okresie 50000h nie ¢kdza
niz 0,1%.

Konstrukcja:mazliwos¢ regulacji kierunkuswiecenia w dwdéch ptaszczyznach (nachylenie 0% 90
obrot 0 — 360). Glowica swietlha w formie prostopadiacianu wykonana z &nieniowo
formowanego aluminium, korpus w formie prostopadianu wykonano z tworzywa sztucznego,
calcs¢ lakierowana proszkowo na kolor biaty. Oprawa wygosa w skaj kata wychylenia.
Uchwyt zakaczony biatym tréjfazowym adapterem wykonanym z tyara sztucznego.

Front oprawy stanowi wymienialna soczewka sferofitya ksztaltujca wymagany rozsywiatta.
Mozliwos¢ wymiany soczewki na soczewko innej charakterystycewietlnej. Opcjonalna
mozliwos¢ wyposaenia projektora w czagmramle antyoknieniowns.

Oprawa przeznaczona do pracy z modutem LED zawmney diody duej mocy osadzone na
metalowym rdzeniu PCB, zalane polimerem optycznyworzacym soczewk kolimacyjra.
Statyczny uktad odprowadzania ciepta.

Wymiary nie wiksze ni: 111 x 240 x 50 mm. Waga niegksza ni 0,73 kg.

Typ budowy oprawy IP 20.

Uktad elektryczny: Projektor przystosowany do zasilania elektrycznegotréjobwodowego
szynoprzewodu nagiiem 230 V. Oprawa wypogana w elektroniczny uklad zasilania, ze
sciemniaczem, ptynn regulacy strumieniaswietinego w zakresie 1% — 100 % (CCR_PWM).
Mozliwe sciemnianie oprawy poprzexiemniacz zewgtrzny pracujcy w uktadzie obcinania fazy
(trailing-edge)

Klasa ochronngi .

(Opton 72636)

10) Oprawa projektorowa

Oprawa projektorowa wypogana w diodyswietlne barwy cieptobiatej, o temperaturze barwowej
3000 K, moc nie wiksza nk 12 W, przystosowana do zasilania z szynoprzewotuzbsilacza
punktowego .

Wiasndgci oswietleniowe: uktad optyczny zapewnigy swiatto kierunkowe formowane soczesvk
sferolityczry o rozwartgci wiazki swiatta w kycie nie wikszym ni 27°, maksymalnegwiattosci w
osi wypromieniowania nie mniejszejznb000 cd. Natzenie dwietlenia z odlegtéci 5 m nie
mniejsze ni 196 Ix, srednica plamyswietinej nie wgksza nik 2,40m. Oprawa wypogana w
soczewki kolimacyja i sferolityczr.

Uklad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym i L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wice] niz 10% instalacji straci sprawf®wzgledem pocztkowej o0 nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegksza ni SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy ni CRI>90. Zawodn& potprzewodnikéw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Konstrukcja:mazliwoéé regulaciji kierunkuswiecenia w dwaéch ptaszczyznach (nachylenie 0 % 90
obrot 0 — 360). Glowica swietlha w formie prostopadiacianu wykonana z &nieniowo
formowanego aluminium, korpus w formie prostopadianu wykonano z tworzywa sztucznego,
calas¢ lakierowana proszkowo na kolor srebrny. Oprawa asgona w skaj kata wychylenia.
Uchwyt zak@czony czarnym tréjfazowym adapterem wykonanym ztywwa sztucznego.
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Front oprawy stanowi wymienialna soczewka sferofitya ksztattujca wymagany rozsywiatta.
Mozliwos¢ wymiany soczewki na soczewko innej charakterystyc&wietlnej. Opcjonalna
mozliwos¢ wyposaenia projektora w czagmramle antyoknieniowns.

Oprawa przeznaczona do pracy z modutem LED zawmnay diody duej mocy osadzone na
metalowym rdzeniu PCB, zalane polimerem optycznyworzgcym soczewk kolimacyjrg.
Statyczny uktad odprowadzania ciepta.

Wymiary nie wiksze ni: 111 x 240 x 50 mm. Waga niegksza ni 0,73 kg.

Typ budowy oprawy IP 20.

Uklad elektryczny: Projektor przystosowany do zasilania elektrycznegotréjobwodowego
szynoprzewodu naggiem 230 V. Oprawa wypogana w elektroniczny ukiad zasilania, ze
sciemniaczem, ptynn regulacy strumieniaswietinego w zakresie 1% — 100 % (CCR_PWM).
Mozliwe sciemnianie oprawy poprzexiemniacz zewgtrzny pracujcy w uktadzie obcinania fazy
(trailing-edge)

Klasa ochronngi .

(Opton 72638)

11) Oprawa projektorowa

Oprawa projektorowa wypogana w diodyswietlne barwy cieptobiatej, o temperaturze barwowej
3000 K, o mocy nie wkszej ni 12 W, przystosowana do zasilania z szynoprzewodwzasilacza
punktowego .

Wiasndgci oswietleniowe: uktad optyczny zapewnigy swiatto kierunkowe formowane soczesvk
sferolityczry o rozwartgci wiazki swiatta w kycie nie wikszym ni 45°, maksymalnegwiattosci w
osi wypromieniowania nie mniejszejznR000 cd. Natzenie dwietlenia z odlegtéci 5 m nie
mniejsze m 67 Ix, srednica plamyswietinej nie weksza ni 4,14m. Oprawa wypogana w
soczewki kolimacyja i sferolityczr.

Uktad LED: zywotncs¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym ri L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzgledem pocztkowej 0 nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegkgza nk SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy @i CRI>90. Zawodn& potprzewodnikbw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Konstrukcja:mozliwos¢ regulacji kierunkuswiecenia w dwdéch ptaszczyznach (nachylenie 0% 90
obrot 0 — 360). Glowica swietlha w formie prostopadiacianu wykonana z &nieniowo
formowanego aluminium, korpus w formie prostopadianu wykonano z tworzywa sztucznego,
catas¢ lakierowana proszkowo na kolor srebrny. Oprawa asgona w skal kata wychylenia.
Uchwyt zak@czony czarnym tréjfazowym adapterem wykonanym ztywwa sztucznego.

Front oprawy stanowi wymienialna soczewka sferofitya ksztaltujca wymagany rozsywiatta.
Mozliwos¢ wymiany soczewki na soczewko innej charakterystycewietlnej. Opcjonalna
mozliwos¢ wyposaenia projektora w czagmramle antyoknieniowns.

Oprawa przeznaczona do pracy z modutem LED zawmney diody duej mocy osadzone na
metalowym rdzeniu PCB, zalane polimerem optycznywortzacym soczewk kolimacyjra.
Statyczny uktad odprowadzania ciepta.

Wymiary nie wiksze ni: 111 x 240 x 50 mm. Waga niegksza ni 0,73 kg.

Typ budowy oprawy IP 20.

Uktad elektryczny: Projektor przystosowany do zasilania elektrycznegotréjobwodowego
szynoprzewodu nagiiem 230 V. Oprawa wypogana w elektroniczny uklad zasilania, ze
sciemniaczem, pltynn regulacy strumieniaswietinego w zakresie 1% — 100 % (CCR_PWM).
Mozliwe sciemnianie oprawy poprzexiemniacz zewgtrzny pracujcy w uktadzie obcinania fazy
(trailing-edge)

Klasa ochronngi .

(Opton 72642)
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12) Oprawa projektorowa

Oprawa projektorowa wypogana w diodyswietlne barwy cieptobiatej, o temperaturze barwowej
3000 K, o mocy nie wkszej ni 12 W, przystosowana do zasilania z szynoprzewodwzasilacza
punktowego .

Wiasndgci oswietleniowe: uktad optyczny zapewniggy sSwiatto kierunkowe asymetryczne
formowane soczewksferolityczrm o rozwartdci wiazki swiatta w katach nie wekszych nk 63 i
16° i o maksymalnefwiattosci w osi wypromieniowania nie mniejszejznB000 cd. Natzenie
oswietlenia z odlegtéci 5 m nie mniejsze nill8 Ix w owalnej plamiéwietlnej o osiach — wkszej,
nie wigkszej nt 6,13m i mniejszej, nie wksze] ni 1,41. Oprawa wypogana w soczewki
kolimacyjm i sferolityczny.

Uktad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym ri L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzgledem pocztkowej o nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowe] niegkgza nk SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy @i CRI>90. Zawodn& potprzewodnikbw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Konstrukcja:mazliwos¢ regulacji kierunkuswiecenia w dwaéch ptaszczyznach (nachylenie 0% 90
obrot 0 — 360). Glowica swietlha w formie prostopadiacianu wykonana z &nieniowo
formowanego aluminium, korpus w formie prostopadianu wykonano z tworzywa sztucznego,
catas¢ lakierowana proszkowo na kolor srebrny. Oprawa asgona w skal kata wychylenia.
Uchwyt zak@czony czarnym tréjfazowym adapterem wykonanym ztywwa sztucznego.

Front oprawy stanowi wymienialna soczewka sferofitya ksztaltujca wymagany rozsywiatta.
Mozliwos¢ wymiany soczewki na soczewko innej charakterystycewietlnej. Opcjonalna
mozliwos¢ wyposaenia projektora w czagmramle antyoknieniowns.

Oprawa przeznaczona do pracy z modutem LED zawmney diody duej mocy osadzone na
metalowym rdzeniu PCB, zalane polimerem optycznywortzacym soczewk kolimacyjra.
Statyczny uktad odprowadzania ciepta.

Wymiary nie wiksze ni: 111 x 240 x 50 mm. Waga niegksza ni 0,73 kg.

Typ budowy oprawy IP 20.

Uklad elektryczny: Projektor przystosowany do zasilania elektrycznegotréjobwodowego
szynoprzewodu naggiem 230 V. Oprawa wypogana w elektroniczny ukiad zasilania, ze
sciemniaczem, ptynn regulacy strumieniaswietinego w zakresie 1% — 100 % (CCR_PWM).
Mozliwe sciemnianie oprawy poprzexiemniacz zewgtrzny pracujcy w ukladzie obcinania fazy
(trailing-edge)

Klasa ochronngi .

(Opton 72646)

13) Oprawa projektorowa

Oprawa projektorowa typu Baietlacz scian wyposaona w diodyswietlne barwy cieptobiatej, o
temperaturze barwowej 3000 K, o mocy niegkgzej nz 12 W, przystosowana do zasilania z
szynoprzewodu lub zasilacza punktowego .

Wiasnagci oswietleniowe: uklad optyczny zapewnigy rownomierne fwietlenie plaszczyzn
pionowych i gwarantygy srednie najzenie gwietlenia nascianie o wysokéci 4 m dla odlegtych o
1,25 m. odsciany, min 5 szt. jednakowo rozstawionych co 1,2%praw nie mniejsze ni100Ix.
Oprawa wyposana w soczewki kolimacyjni sferolityczny.

Uktad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym ri L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzgledem pocztkowej o nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegkgza nk SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy @i CRI>90. Zawodn& potprzewodnikbw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Konstrukcja:mazliwos¢ regulacji kierunkuswiecenia w dwdéch ptaszczyznach (nachylenie 0% 90
obrot 0 — 360). Glowica swietlha w formie prostopadiacianu wykonana z &nieniowo
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formowanego aluminium, korpus w formie prostopadianu wykonano z tworzywa sztucznego,
catags¢ lakierowana proszkowo na kolor srebrny. Oprawa asgona w skal kata wychylenia.
Uchwyt zak@czony czarnym tréjfazowym adapterem wykonanym ztywwa sztucznego.

Front oprawy stanowi wymienialna soczewka sferofitya ksztaltujca wymagany rozsywiatta.
Mozliwos¢ wymiany soczewki na soczewko innej charakterystycewietlnej. Opcjonalna
mozliwos¢ wyposaenia projektora w czagmamle antyoknieniowns.

Oprawa przeznaczona do pracy z modutem LED zawmney diody duej mocy osadzone na
metalowym rdzeniu PCB, zalane polimerem optycznymwortzacym soczewk kolimacyjra.
Statyczny uktad odprowadzania ciepta.

Wymiary nie wiksze ni: 111 x 240 x 50 mm. Waga niegksza ni 0,73 kg.

Typ budowy oprawy IP 20.

Uktad elektryczny: Projektor przystosowany do zasilania elektrycznegotréjobwodowego
szynoprzewodu naggiem 230 V. Oprawa wypogana w elektroniczny uklad zasilania, ze
sciemniaczem, ptynn regulacy strumieniaswietinego w zakresie 1% — 100 % (CCR_PWM).
Mozliwe sciemnianie oprawy poprzexiemniacz zewgtrzny pracujcy w uktadzie obcinania fazy
(trailing-edge)

Klasa ochronngi .

(Opton 72650)

14) Oprawa projektorowa

Oprawa projektorowa wyposana w diodyswietlne barwy cieptobiatej, o temperaturze barwowe]
3000 K, o mocy nie wkszej nk 24W, przystosowana do zasilania z szynoprzewoldwésilacza
punktowego .

Wiasndci oswietleniowe: uktad optyczny zapewnigy swiatto kierunkowe formowane soczeyvk
sferolityczry o rozwartgci wiazki swiatta w kycie nie wikszym niz 29°, maksymalnegwiattosci w
osi wypromieniowania nie mniejszejznil0000 cd. Natenie dwietlenia z odlegtéci 5 m nie
mniejsze ni 309 Ix, srednica plamyswietinej nie wgksza nik 2,59m. Oprawa wypogana w
soczewki kolimacyja i sferolityczr.

Uklad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym i L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzgledem pocatkowej o nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegksza ni SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy ni CRI>90. Zawodn& potprzewodnikédw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Konstrukcja:mazliwoéé regulaciji kierunkuswiecenia w dwaéch ptaszczyznach (nachylenie 0 % 90
obrot 0 — 360). Glowica swietlha w formie prostopadiacianu wykonana z &nieniowo
formowanego aluminium, korpus w formie prostopadianu wykonano z tworzywa sztucznego,
calas¢ lakierowana proszkowo na kolor biaty. Oprawa wygosa w skal kata wychylenia.
Uchwyt zakaczony biatym, trojfazowym adapterem wykonanym zrizyava sztucznego.

Front oprawy stanowi wymienialna soczewka sferofitya ksztattujca wymagany rozsywiatta.
Mozliwos¢ wymiany soczewki na soczewko innej charakterystyc&wietlnej. Opcjonalna
mozliwos¢ wyposaenia projektora w czagrmramle antyoknieniowns.

Oprawa przeznaczona do pracy z modutem LED zawmna diody duiej mocy osadzone na
metalowym rdzeniu PCB, zalane polimerem optycznyworzgcym soczewk kolimacyjr.
Statyczny uktad odprowadzania ciepta.

Wymiary nie wiksze ni: 199 x 325 x 50 mm. Waga niegksza ni 1,17 Kg.

Typ budowy oprawy IP 20.

Uklad elektryczny: Projektor przystosowany do zasilania elektrycznegotréjobwodowego
szynoprzewodu naggiem 230 V. Oprawa wypogana w elektroniczny ukiad zasilania, ze
sciemniaczem, ptynn regulacy strumieniaswietinego w zakresie 1% — 100 % (CCR_PWM).
Mozliwe sciemnianie oprawy poprzexiemniacz zewgtrzny pracujcy w ukladzie obcinania fazy
(trailing-edge)
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Klasa ochronngxi |.
(Opton 72660)

15) Oprawa projektorowa

Oprawa projektorowa wypogana w diodyswietlne barwy cieptobiatej, o temperaturze barwowej
3000 K, o mocy nie wkszej ni 24W, przystosowana do zasilania z szynoprzewodwzésilacza
punktowego .

Wiasndgci oswietleniowe: uktad optyczny zapewnigy swiatto kierunkowe formowane soczesvk
sferolityczr o rozwartéci wiazki swiatta w kycie nie wikszym niz 48°, maksymalnegwiattosci w
osi wypromieniowania nie mniejszejzn4000 cd. Natzenie dwietlenia z odlegtéci 5 m nie
mniejsze nt 110 Ix, srednica plamyswietinej nie wgksza ni 4,45m. Oprawa wypogana w
soczewki kolimacyja i sferolityczn.

Uktad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym ri L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzgledem pocztkowej o nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegkgza nk SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy @i CRI>90. Zawodn& potprzewodnikbw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Konstrukcja:mazliwos¢ regulacji kierunkuswiecenia w dwdéch ptaszczyznach (nachylenie 0% 90
obrot 0 — 360). Glowica swietlha w formie prostopadiacianu wykonana z &nieniowo
formowanego aluminium, korpus w formie prostopadianu wykonano z tworzywa sztucznego,
calcs¢ lakierowana proszkowo na kolor biaty. Oprawa wygosa w skaj kata wychylenia.
Uchwyt zakaczony biatym, tréjfazowym adapterem wykonanym zrizyava sztucznego.

Front oprawy stanowi wymienialna soczewka sferofitya ksztaltujca wymagany rozsywiatta.
Mozliwos¢ wymiany soczewki na soczewko innej charakterystycewietlnej. Opcjonalna
mozliwos¢ wyposaenia projektora w czagmramle antyoknieniowns.

Oprawa przeznaczona do pracy z modutem LED zawmney diody duej mocy osadzone na
metalowym rdzeniu PCB, zalane polimerem optycznyworzacym soczewk kolimacyjra.
Statyczny uktad odprowadzania ciepta.

Wymiary nie wiksze ni: 199 x 325 x 50 mm. Waga niegksza ni 1,17 kg.

Typ budowy oprawy IP 20.

Uktad elektryczny: Projektor przystosowany do zasilania elektrycznegotréjobwodowego
szynoprzewodu nagiiem 230 V. Oprawa wypogana w elektroniczny uklad zasilania, ze
sciemniaczem, ptynn regulacy strumieniaswietinego w zakresie 1% — 100 % (CCR_PWM).
Mozliwe sciemnianie oprawy poprzexiemniacz zewgtrzny pracujcy w uktadzie obcinania fazy
(trailing-edge)

Klasa ochronngi .

(Opton 72664)

16)

Jednofazowy element zasiay do montau na suficie lubscianie, przystosowany do adaptorow
trojobwodowych, o napciu 230V, 6A. Wykonany z czarnego plastiku termomthego.
Obcigzalnas¢ przy montau na suficie 8 kg, przy monta nascianie 3,5 kg. Gizar wkasny 0,12 kg.
Srednica nie wiksza nz 104 mm, wysoké&: nie wicksza nk 30 mm. Mocowany do podta statego
za pomog dwochsrub.

(Singlet-79038)

17)
Jednofazowy element zasgay do montau na suficie lubscianie, przystosowany do adaptorow
trojobwodowych, o napciu 230V, 6A. Wykonany z biatego plastiku termoodpgo. Obcjzalnas¢

przy montau na suficie 8 kg, przy monta nascianie 3,5 kg. Gizar wiasny 0,12 kgSrednica nie
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wigksza nk 104 mm, wysok& nie wigksza nz 30 mm. Mocowany do podita stalego za pomec
dwachsrub.
(Singlet-79039)

18) Oprawa fasadowa, zewgtrzna do zrodet LED.

Oprawa zewetrzna $wiecgca w goe i dot, wyposaona w diody swietlne barwy cieptej o
temperaturze barwowej 3000K, o mocy niekszej nz 12W, mocowana do fasady budynku.

Wiasnagci oéwietleniowe: uktad optyczny asymetryczny zapewn@j rownomierne wietlenie
ptaszczyzny w strefie przyfasadowej pod opgaraz nad n.

Maksymalnegwiattos¢ w osi wypromieniowania nie mniejszazr000 cd

Konstrukcja:cylindryczny korpus wykonany z &iieniowo formowanego aluminium, lakierowany
dwuwarstwowo — powtakniedopuszczagfa wody do powierzchni odlewu (powtoka No-Rinse) oraz
dwukrotnie lakierem proszkowym w kolorze grafitowynPowierzchnia zewgtrzna oprawy
zapewniggca zredukowane osadzanie brudu. Piytka nmomta z cénieniowo formowanego
aluminium. Soczewki sferolityczne formyoe plamyswietlne chronione antyrefleksyjnymi szybami
ochronnymi. Oprawa przeznaczona do pracy z wymiyma modutem LED zawieragym diody
duzej mocy osadzone na metalowym rdzeniu PCB, zalasieangrem optycznym twogrym
soczewk kolimacyjm.

Uklad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym i L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzgledem pocatkowej o nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegksza ni SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy ni CRI>90. Zawodn& potprzewodnikéw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Maksymalna powierzchnia natarcia wiatru 0,65m

Klasa szczelnai oprawy nie mniejszy nilP 65.

Wymiary 195 x 95 x 145mm. €iar 1,90 kg

Uktad elektrycznyNapkcie zasilania 230 V, 50 Hz. Elektroniczny ukfaditzasa.

Dwa otwory dla wprowadzenia przewodow zasilania.cigldd do pojczenia elektrycznego
umazliwiajgce hczenie opraw w lir-3 biegunowe zjcze zaciskowe. Klasa ochroricol.

(Cylinder Facade — 85 108)

19)

Oprawa do wetrz typu downlight, do zwieszenia pod sufitem, wygona w diodyswietine barwy
cieptobiatej o mocy nie wkszej nz 12W i temperaturze barwowej 3000K.

Wiasnagci oswietleniowe: Uklad optyczny typu Batwing zapewnjay réwnomierny rozkiad
natzenia éwietlenia pod opraw formowany soczewgdyfuzorem z polimeru optycznego i
odbhgnikiem typu Darklight Reflector. Maksymalnéwiattos¢ w osi wypromieniowania nie
mniejsza nt 500 cd. Kt ochrony nie mniejszy ni4C.

Uktad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym ri L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzgledem pocztkowej o nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegkgza nk SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy @i CRI>90. Zawodn& potprzewodnikbw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Konstrukcja: Korpus wykonany w formie walca z soieniowo formowanego aluminium,
lakierowanego proszkowo na kolor biaty (RAL 900@ubtysnik typu darklight reflector wykonany
z polimeru opylonego aluminium, w wykozeniu lustrzanym, srebrnym.

Wymiary nie wiksze ni

@ 102 mm, H = 304 mm. Typ budowy IP 20.

Uktad elektrycznyNapkcie zasilania 230 V, 50 Hz. Statecznik elektronyczn

3. biegunowa zkczka elektryczna. Klasa ochrorigol.

(Quintessence 85778)
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20) Oprawa do éwietlenia wnetrz

Oprawa wyposana w diodywietlne barwy cieptobiatej, o temperaturze barwo@@)0 K, o mocy
nie wiekszej nz 4 W, mocowana déciany.

Wiasngci oswietleniowe: uktad optyczny o symetrycznym rozsyléwiatlta, zapewniajcy
rownomierne @wietlenie przestrzeni pod opraw Strumié $wietlny formowany systemem
soczewek wykonanymi z polimeru optycznego. Maksymaiviattos¢ w osi wypromieniowania
wiagzki nie mniejsza 1 200 cd

Kat ochrony nie mniejszy 7i30°

Uklad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym i L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wice] niz 10% instalacji straci sprawfi®wzgledem pocztkowej 0 nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegksza ni SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy ni CRI>90. Zawodn& potprzewodnikédw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Konstrukcja:cylinder wykonany z chromowanego profilu aluminggye, ptyta montaowa
wykonana z odlewu aluminiowego i polimeru w koloczarnym. Pigcien ozdobny wykonany z
przezroczystego polimeru optycznego, wykzenie lustrzane na zegtrenej stronie.

Waga 0,96 kg.

Wymiary nie wiksze nk 250 mm x 70 mm x 113 mm.

Typ budowy oprawy IP 20.

Uktad elektryczny:Napkcie zasilania 230 V, 50 Hz. Oprawa wyposaa w elektroniczny uktad
zasilania, zesciemniaczem, ptynn regulacy strumieniaswietinego w zakresie 15% — 100 %
(PWM). Mazliwe s$ciemnianie oprawy poprzegciemniacz zewgtrzny pracugcy w ukitadzie
obcinania fazy (trailing-edge)

Podhczenie poprzez dwu-biegungwtaczke zasilagca. Klasa ochronngi |.

(87705 Starpoint)

21) Oprawa swiatta kierunkowego, zewretrzna, do wbudowania w podiae

Oprawa swiatta kierunkowego wyposana w diodyswietlne barwy ciepto-biatej, o mocy nie
wigkszej nz 6 W, temperaturze barwowej 3000 K.

Wiasndgci oswietleniowe: asymetryczny uktad optyczny o agce swiatta zawartej w tach 61° i
15°. Mazliwoéé regulacji kierunkuswiecenia w zakresie 0-30v ptaszczygnie pionowej i obrocie
wokot osi 360°% Natkzenie gwietlenia z odlegtéci 5 m nie mniejsze ni54 Ix, owalnej plamie
swietlnej o osiach — wkszej, nie wgkszej nkz 5,89m i mniejszej, nie wkszej nz 1,32. Oprawa
wyposaona w soczewki kolimacyjni sferolityczn.

Kat ochrony przed ghieniem nie mniejszy 1i30.

Uktad LED: zywotncs¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym ri L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzgledem pocztkowej o nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegkgza nk SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy @i CRI>90. Zawodn& potprzewodnikbw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Konstrukcja: korpus wykonany z czarnego tworzywa sztucznegokryty powioky nie
dopuszczajca wody i kurzu. Pieftien zewretrzny mocowany obwodowo do korpusu za posnoc
niestandardowychsrub wykonany z nierdzewnej stali. Oprawa przeznaazalo montau w
specjalnie przystosowanej obudowie producenta.

Oprawa przeznaczona do pracy z modutem LED zawmney diody duej mocy osadzone na
metalowym rdzeniu PCB, zalane polimerem optycznworzagcym soczewk kolimacyjmn. Szyba
ochronna o gruld@i 15mm o dopuszczalnym nacisku nie mniejszym2d KN. Temperatura szyby
nie przekraczaga 34 C. Typ budowy IP 68 3m.

System soczewek wykonany z polimeru optycznego.leRelr wykonany z aluminium
lakierowanego na czarno.
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Waga 2,30 kg. Wymiary H = 169 mng, = 189 mm

Uktad elektryczny: Napkcie zasilania 230V, 50Hz. Zasilanie elektryczne epradem
wyprowadzonym z oprawy 3 x 1,5 mim dtuggci. 0,8 m — wzdhianie wodoszczelnym.
Zabezpieczenie ochronne FI<30 mA.

(33547 Tesis)

22) Oprawa oswietlenia zewretrznego, zezrodtem LED 24W

Oprawa typu n@wietlacz scian, wyposaona w zrodto swiatta typu LED o mocy nie wkszej ni
24W o barwie cieptobiatej i temperaturze barwow@@K do wbudowania w podie.

Wiasndgci oswietleniowe: uktad optyczny zapewni@gy rownomierne séwietlenie ptaszczyzn
pionowych i gwarantagy srednie nagzenie dwietlenia nascianie o wysokéci 6 m dla odlegtych o
1,75 m. odsciany, min 5 szt. jednakowo rozstawionych co 2,0@praw nie mniejsze ni35Ix.
Oprawa przeznaczona do pracy z wymienialnym modul&D zawieragcym diody duej mocy
osadzone na metalowym rdzeniu PCB, zalane polimeogtycznym tworzcym soczewk
kolimacyjm. Kat ochrony przed éhieniem nie mniejszy ni40°.

Uklad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym i L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzgledem pocatkowej o nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegksza ni SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy ni CRI>90. Zawodn& potprzewodnikédw w okresie 50000h nie ¢kéza
niz 0,1%.

Konstrukcja:typ budowy IP 68, mocowana w podin z gtowia wykonar z czarnego polimeru, o
srednicy nie dtaszej ni 249mm. Wysok& oprawy (gébokos¢ posadowienia) nie wksza ni
221mm. Szyba ochronna o grébbol5mm, o ksztatcie okgtym. Odporna na obgienia powstajce
przy najechaniu przez samochod (50kN). ZM@os¢ mocowania w posadzce w obudowie
producenta lub innej obudowie algtej. Gwarancja szczeléo takiego zestawu rowniepo
umieszczeniu pod wadna gkbokdici do 3m. Temperatura przystony niec¢ksza ni 48°C.
Odbhynik wykonany z polimeru i aluminium, e¢g&iowo lakierowanego na czarno z dodatkowym
dyfuzorem.

Uklad elektryczny:Oprawa wyposana w elektroniczny uktad zasilania, ggemniaczem, ptynn
regulacyg strumieniaswietinego w zakresie 10% — 100 % (CCR). Alwe sciemnianie oprawy
poprzez sciemniacz zewgtrzny pracugcy w ukladzie obcinania fazy (trailing-edge). Opaaw
wyposaona w zabudowany przewod zasi®j 3x1,5mm, o dlugdci 800mm, wzdtunie
wodoodporny.

Waga 4,25 kg.

(Tesis — 33621)

23) Oprawa projektorowa céwietlenia zewretrznego zezrédiem LED 36W

Oprawa projektorowa, zewtizna wyposzona w diodyswietlne barwy cieptobiatej, o temperaturze
barwowej 3000 K, o mocy nie wkszej ni 36W. Oprawa éwietlenia akcentucego, podkréajaca
obiekty lub elementy architektury.

Wiasndgci oswietleniowe:

uklad optyczny zapewniggy uzyskanie jednorodnej, rownomiernie kolistej npja swietlnej
formowanej soczewkami kolimacyni sferolityczry (réwnomiernie rogwietlona powierzchnia
swiecenia bez obrazu pojedynczych diod) zarglepiw kacie wypromieniowania 17. Maksymalna
swiattos¢ w osi wypromieniowania 25 000 cd.. Maksymalna w&rtnatzenia gwietlenia z
odlegtagci 10m w obszarze drednicy réwnej 2,99m wynosi 225 Ix. Miovos¢ samodzielnej
zmiany lgta rozsytuswiatta poprzez wymiapnsoczewki sferolitycznej.

Uklad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym i L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wice] niz 10% instalacji straci sprawf®wzgledem pocztkowej o0 nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegksza ni SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
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barw nie mniejszy @i CRI>90. Zawodn& potprzewodnikbw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Konstrukcja Diody duzej mocy osadzone na rdzeniu metalowym PCB, zalaokmerem
optycznym. Obudowa, zawias oraz podstawa nygeuyvykonane z odpornego na korkopdlewu
aluminiowego, lakierowany dwuwarstwowo — powjokiedopuszczaga wody do powierzchni
odlewu (powiloka No-Rinse) oraz dwukrotnie lakiergmnoszkowym w kolorze grafitowym.
Powierzchnia zewgtirzna oprawy zapewnigja zredukowane osadzanie brudu. Typ budowy IP 65.
Przegub z okablowaniem wewtrenym, zakres obrotu 130°, wypasay w podziatk katows,
utatwiajgcy precyzyjne ustawieniegta nachylenia oprawy. Podstawa ma@caj umdaliwia obrot
oprawy w zakresie 240°Wymiary nie weksze nk @ 205, di. korpusu oprawy 283mm.
Cigzar: 6,90 kg

Uktad elektryczny:Napkcie zasilania 230 V, 50 Hz. Dwa otwory dla wprowawia przewodow
zasilania, zjczka trzybiegunowa, nitiwos¢ liniowego pohczenia kolejnych opraw. Zasilacz
zintegrowany z opragv

(Beamer — 34402)

24) Oprawa projektorowa oswietlenia zewrgtrznego zezrodiem LED 36W.

Oprawa projektorowa, zewtizna wyposzona w diodyswietlne barwy cieptobiatej, o temperaturze
barwowej 3000 K, o mocy nie wkszej ni 36W. Oprawa éwietlenia akcentucego, podkréajaca
obiekty lub elementy architektury.

Wiasndgci oswietleniowe:

uklad optyczny zapewniggy uzyskanie jednorodnej, rownomiernie kolistej npja swietlnej
formowanej soczewkami kolimacyni sferolityczry (réwnomiernie rogwietlona powierzchnia
swiecenia bez obrazu pojedynczych diod) zarglepiw kacie wypromieniowania 27. Maksymalna
swiattos¢ w osi wypromieniowania 12 500 cd.. Maksymalna w&rtnatzenia dwietlenia z
odlegtgci 10m w obszarze drednicy réwnej 4,80m wynosi 102 Ix. Miovos¢ samodzielnej
zmiany lgta rozsytuswiatta poprzez wymiapisoczewki sferolitycznej.

Uklad LED: zywotnas¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym i L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wice] niz 10% instalacji straci sprawfd®wzgledem pocztkowej o0 nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegksza ni SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy ni CRI>90. Zawodn& potprzewodnikédw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Konstrukcja Diody duzej mocy osadzone na rdzeniu metalowym PCB, zalaokmerem
optycznym. Obudowa, zawias oraz podstawa mygauyvykonane z odpornego na koropdlewu
aluminiowego, lakierowany dwuwarstwowo — powdokiedopuszczaga wody do powierzchni
odlewu (powiloka No-Rinse) oraz dwukrotnie lakiergmnoszkowym w kolorze grafitowym.
Powierzchnia zewgirzna oprawy zapewnigga zredukowane osadzanie brudu. Typ budowy IP 65.
Przegub z okablowaniem wewtrenym, zakres obrotu 130°, wypasay w podzialls katowa,
utatwiajgcy precyzyjne ustawieniegta nachylenia oprawy. Podstawa macaj umdaliwia obroét
oprawy w zakresie 240°Wymiary nie weksze nk @ 205, di. korpusu oprawy 283mm.
Ciezar: 6,90 kg

Uklad elektryczny:Napkcie zasilania 230 V, 50 Hz. Dwa otwory dla wprowagia przewodow
zasilania, zjczka trzybiegunowa, nitiwosc¢ liniowego pojczenia kolejnych opraw. Zasilacz
zintegrowany z opragv

(Beamer — 34404)

25) Oprawa projektorowa oswietlenia zewretrznego zezrodtiem LED 36W.

Oprawa projektorowa, zewtizna wyposaona w diodyswietlne barwy cieptobiatej, o temperaturze
barwowej 3000 K, o mocy nie wkszej nz 36W. Oprawa éwietlenia akcentucego, podkrédajaca
obiekty lub elementy architektury.
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Wiasngci oswietleniowe:

uktad optyczny zapewniggy swiatto kierunkowe asymetryczne formowane soczesfierolityczrny

o rozwartdci wigzki swiatta w katach nie wgkszych ni 53° i 17° i 0 maksymalnéjiattosci w osi
wypromieniowania nie mniejszejnir500 cd. Nagzenie dwietlenia z odlegtéci 5 m nie mniejsze
niz 290 Ix w owalnej plamiéwietinej o osiach — wkszej, nie w¢kszej nz 4,99m i mniejszej, nie
wigksze] nz 1,49m. Oprawa wyposana w soczewki kolimacyjni sferolityczry. Mozliwosé
samodzielnej zmianygka rozsytuswiatta poprzez wymiansoczewki sferolityczne.

Uktad LED: zywotnacs¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym ri L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzglgdem pocztkowej o nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegkgza nk SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy @i CRI>90. Zawodn& potprzewodnikbw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Konstrukcja Diody duzej mocy osadzone na rdzeniu metalowym PCB, zalaokmerem
optycznym. Obudowa, zawias oraz podstawa nygeuyvykonane z odpornego na korkopdlewu
aluminiowego, lakierowany dwuwarstwowo — powjokiedopuszczaga wody do powierzchni
odlewu (powitoka No-Rinse) oraz dwukrotnie lakiergmnoszkowym w kolorze grafitowym.
Powierzchnia zewgirzna oprawy zapewnigja zredukowane osadzanie brudu. Typ budowy IP 65.
Przegub z okablowaniem weetrenym, zakres obrotu 130°, wypasay w podziatls katowa,
utatwiajgcy precyzyjne ustawieniegta nachylenia oprawy. Podstawa ma@caj umdaliwia obrot
oprawy w zakresie 240°Wymiary nie weksze nk @ 205, di. korpusu oprawy 283mm.
Cigzar: 6,90 kg

Uktad elektryczny:Napkcie zasilania 230 V, 50 Hz. Dwa otwory dla wprowawia przewodow
zasilania, zjczka trzybiegunowa, nitiwos¢ liniowego pohczenia kolejnych opraw. Zasilacz
zintegrowany z opragv

(Beamer — 34408)

26) Oprawa do éwietlenia wnetrz typu Uplight

Oprawa typu Uplight, wyposana w diodywietlne barwy cieptobiatej, o temperaturze barwowe]
3000 K, o mocy nie wkszej nz 24 W, mocowana dgciany.

Wiasngci odwietleniowe: uktad optyczny o asymetrycznym rozsyksviatta, zapewniajcy
rownomierne éwietlenie sufitu. Strumige swietlny formowany soczewkami kolimacyni
sferolityczry, wykonanymi z polimeru optycznego. Maksymasémaattos¢ w osi wypromieniowania
wigzki nie mniejsza i 2000 cd

Natezenie gwietlenia uzyskane na suficie z oprawy zamontowanegdlegtaci 0,8m pod nim, na
powierzchni o wymiarach 3m w osi podhej oraz 2m w 0si poprzecznej nie mniejsze2d Ix.

Uktad LED: zywotncs¢ nie mniejsza i 50000h przy wskaniku nie gorszym ri L90/B10 (po
uptywie 50000h nie wicej niz 10% instalacji straci sprawfowzgledem pocztkowej 0 nie wgcej
niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej niegkgza nk SDCM<2, wspoétczynnik oddawania
barw nie mniejszy @i CRI>90. Zawodn& potprzewodnikbw w okresie 50000h nie ¢ksza
niz 0,1%.

Konstrukcja:korpus wykonany z wysokagiieniowego odlewu aluminiowego, lakierowany na kolo
srebrny (wykonanie specjalne).

Waga 1,40 kg.

Wymiary nie wigksze nk 208 mm x159 mm x 76 mm.

Typ budowy oprawy IP 20.

Uktad elektryczny:Napkcie zasilania 230 V, 50 Hz. Oprawa wypaosaa w elektroniczny uktad
zasilania, zesciemniaczem, ptynn regulacy strumieniaswietinego w zakresie 1% — 100 %
(CCR_PWM). Maliwe sciemnianie oprawy poprzexiemniacz zewgtrzny pracuycy w uktadzie
obcinania fazy (trailing-edge)

Podhczenie poprzez geiobiegunovy ztaczke zasilajca. Klasa ochronngi |.

(65093.099 Pantrac)
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27) Oprawa zewrtrzna do wbudowania w podice.

Oprawa éwietlenia zewntrznego, do wbudowania w pod® wyposaona w diodyswietine barwy
ciepto-biatej, 0 mocy nie wkszej 3 W, przeznaczona dénoetlaniascian.

Wiasndci oswietleniowe rownomierny rozktad luminancji na powierzchimviecacej oprawy (brak
widoku pojedynczych diod). Asymetryczny uktad omyg z soczewk sferolityczry wywotuje
owalny charakter plamywietinej i zapewnia réwnomierneswietlenie powierzchni pionowych.
Srednie nafzenie Gwietlenia nascianie o wysokéci 3m pochodace od 5 opraw rozstawionych co
0.5 m z odlegtéci 0.25 m nie mniejsze hiB1 IX.

Mozliwos¢ regulacii kierunkuswiecenia w zakresie nie mniejszynk ni® -25°

Charakterystyka LED6wzywotnas¢ nie mniejsza @i 50000h przy wskaniku nie gorszym ri
L90/B10 (po uptywie 50000h nie waej niz 10% instalacji straci sprawbbwzgledem pocatkowej

0 nie wicej niz 10%). Tolerancja temperatury barwowej nieksiza nt SDCM<2, wspoétczynnik
oddawania barw nie mniejszyznCRI>90. Zawodn& potprzewodnikow w okresie 50000h nie
wigksza ni 0,1%.

Konstrukcja:oprawa szczelna (IP 67) mocowana w pedidorpus w ksztalcie walca, wykonany
jako cgnieniowy odlew aluminiowy, lakierowany dwuwarstwowo powtoky nie dopuszczaga
wody do powierzchni odlewu (powtoka No-Rinse) odseukrotnie lakierem proszkowym. Pieren
zewrgtrzny mocowany obwodowo do korpusu za pomatestandardowychirub wykonany
rowniez, jako odlew aluminiowy. Szyba ochronna hartowangrabdci nie mniejszej i 6 mm,
odporna na obgkenia co najmniej do 5 KN. Oprawa przeznaczona dypz modutem LED
zawierajcym diody duej mocy osadzone na metalowym rdzeniu PCB, zalaokmerem
optycznym tworzcym soczewk kolimacyjra. Temperatura na obudowie nie 2gya ni 30° C.
Oprawa mocowana w obudowie producenta. Wymiarywégsze nz: 115 x 115 mm, H = 97 mm.
Uktad elektryczny:Napkcie zasilania 230 V. Zasilanie elektryczne przevmodeyprowadzonym z
oprawy 2 x 1,5 mro diuggci. 0,5 m

Klasa ochronngi Il.

(33834 Nadir)

4. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do wuywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych rolak, tez przy
wykonywaniu czynngci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkgtadunku materiatdw
I sprztu, itp. Spret uzywany przez Wykonawgcpowinien uzyskaakceptagj ZRU.

5. TRANSPORT

Srodki i uradzenia transportowe powinny bgpdpowiednio przystosowane do transportu materiatéw
niezkednych do wykonania danego rodzaju rob6t elektrychny

6. WYKONANIE ROBOT
6.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Roboty budowlano - montawe mog by¢ wykonywane przez uprawnionego wykongwe
zakresie olgitym niniejszym projektem (uprawnienia wydane priizad Wojewodzki lub Polsk
Izbe Inzynierow Budownictwa), posiadgjego grup SEP i nalegcego do Polskiej I1zby lynieréw
Budownictwa, zgodnie z obogaujgcymi:
normami podstawowymi,
przepisami i rozpokglzeniami zwizanymi z normami podstawowymi,
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~Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdtdowlano - montzowych” tom V
wydawnictwo ,Arkady”,

przepisami technicznymi odpowiednimi dla danegaapa robaot,

przepisami BHP, ochrony przeciwismowe] oraz ochrony przeciwparowe] w zakresie -
obowigzujacym dla danego zakresu robat,

ustaleniami podtymi z ZRU.

6.2. Zabezpieczenie robot

Wykonawca zapewnia przez caly okres trwania robdtdo momentu odbioru przez Inwestora,
skuteczne zabezpieczenie wszystkich robét igdmen przez siebie wykonywanych lub
instalowanych. Wykonanie zabezpietzelery do zadé okreslonych niniejsz specyfikacj, a wic

w przypadku uszkodaespowodowanych brakiem lub niedostatecmakascig zabezpiecze koszty
naprawy ponosi Wykonawca.

6.3. Oznakowanie instalacji

Wszystkie elementy instalacji, pozycje pgozinikOw sterowania, listwy montawe podiczen
elektrycznych i kacéwki przewoddw wszystkich pgzen nalery oznakowa.
W rozdzielniach naley umiesci¢ schematy instalaciji.

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7.1. Ogdlne zasady kontroli jaé@ robot

Kontrola jakdci rob6t obejmuje sprawdzenie zgodoiowykonanych rob6t z uzgodnieniami z ZRU
oraz warunkami technicznymi wykonania danego radzapot elektrycznych take sprawdzeniu
udokumentowania jakeai wykonywanych robot (instalacji) odpowiednimi po&otami.

Jaka¢ rob6t budowlano - mordawych jest sprawdzana przez osoby upovi@ne, wymienione
w odpowiednich przepisach Prawa Budowlanego.

7.2. Badania, proby pomorniawe

Po zakaczeniu prac mongwych i po spetnieniu wszystkich wymaganych warwmk&'ykonawca
wykonuje préby i pomiary pomorntawe oraz uruchamia instalacj

Po wykonaniu prob i pomiaréw spadza protokolty zgodnie z wymaganiami i normami
obowigzujacymi w tym zakresie.

Podstawowym celem ba@lavykonanych instalacji jest stwierdzenie za pogpomiaréw i prob,
czy zainstalowane przewody, kable, aparaty, @spxavietleniowy orazsrodki ochrony spetnigj
wymagania okrdone w odpowiednich normach, spehgiajole ochrony i zabezpieczenia osob
I mienia przed negatywnym oddziatywaniem instal@bgktrycznej, nie majuszkodzé, wad lub
odpornd¢ mniejsz niz wymagana, gdobrze dobrane i zainstalowane.

Nalezy wykona nastpujace proby i pomiary:

. sprawdzenie gptosci zyt przewodow instalacji

. pomiar rezystancji izolacji przewodow instalacji

. sprawdzenie skuteczém ochrony przeciwpotaeniowej

. pomiar nagzenia gwietlenia (w tym natzenia gwietlenia awaryjnego)
. przeprowadzenie préb dziatania aparatogczhikow Gwietleniowych

7.3. Ocena wynikéw bada pomiarow

Wyniki bada zawarte w protokotach powinny bygodne z wymaganiami obqyzujgcymi dla
kontrolowanego elementu oraz instalacji elektrygzne
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7.4. Wewatrzna linia zasilagca, tablica rozdzielcza TB piwnic

Nalezy zdemontowaistniej. tablie¢ TBO, natomiast istniega lini¢ zasilagca nalezy doprowadzi

do proj. tablicy rozdzielczej TB piwnic, usytuowameobrebie pom. tech. 01/13.

Tablicc TB zaprojektowano jako natynkaww obudowie izolacyjnej 1P43, z drzwiczkami
transparentnymi i zamkiem. Rozdziekhiamontowa na wys.1,7 m (gorna kraw).

7.5. Instalacja éwietlenia i gniazd wtykowych 1f

Usytuowanie oprawgtznikow i gniazd wtykowych zostato pokazane na ArPAB-19 + 21.
Obwody zasilania pom. piwnicy wykofizv kanatach podtogowych.

Instalacg w pomieszczeniach higieniczno-sanit. i technicbnywykon& jako podtynkow
(rozmieszczeniegtznikow, gniazd i oprawsdwietleniowych wyk. zgodnie z cz. rysunkew
Odcinki instalacji od w/w kolumn ALK do szynoprzed@v cswietleniowych wykona przewodem
YDY 5x1,5 mm2.

7.6. Ochrona przed potaniem

Jako system ochrony dodatkowej przed pengem elektrycznym zastosowano samoczynne
wytaczenie zasilania w uktadzie sieciowym TT. W installbiorczych zostan zastosowane
wytaczniki instalacyjne i wyczniki przeciwporaeniowe ranicowopgdowe (dla wszystkich
obwodow). Przewdd ochronny naje doprowadzi do wszystkich opraw s$wietl.,, gniazd
wtykowych i pozostatych odbiornikéw energii elekdeyej. System kanatéw podtogowych, kolumny
i pozostate metalowe instalacje i elementy wypesa obj¢ systemem patzer wyrGwnawczych
zgodnie z obowgzujgcymi przepisami. W pomieszczeniug¢xta cieplnego i pomieszczeniu
technicznym wykonamiejscowe szyny wyréwnawcze.

7.7. Ochrona przed przeiami

W tablicy TB piwnicy oraz rozdzielnicy geta cieplnego RWC zaprojektowano drugi staépie
ochrony przed przegtiami. Stanowj go ochronniki klasy C/TT+TN-S. Rezystancja uziemae
ochronnikow wraz z przewodami uziemai@ymi nie mae przekroczy 10Q.

7.8. Zewn. instalacje elektryczne

Przekroje przewodow zasigjych:
— zasilanie agregatow chtagzch instalacji klimatyzacyjnej: 5x25 mmz2;
— zasilanie stupowawietleniowych SO1 (ROSA DROP | LED, 48W, 3500K, xAgrafit., 4 m):

YKY 5x10mm2 (wzdta trasy ut@enia kabla naley wyk. uziemienie z bednarki 25x4 mm);
— zasilanie stupéw aietleniowych SO2 (ROSA CUT LED, 24W, 3500K, inczdsy, 3 m):

YKY 5x10mm2
— zasilanie opraw iluminacji bud.: 2 x YKY 3x4 mr{gst. przytych opraw podano patej):
Przebieg przewodoéw zewn. pokazano w cz. rysunkowejstniej. rozdzielnicy gtéwnej (RG)
zasilana bdzie maszynownia windy iswietlenie szybu oraz centrala wentylacyjna piwnicy.
Centrale wentylacyjne projektowane na poddaszlg basilane z istn. rozdzielnicy poddasza.

7.9. Instalacja sieci strukturalnej

W chwili obecnej w budynku willi wyk. jest instal@cokablowania strukturalnego obejrpea kond.
parteru i pgtra. Wszystkie przewody zostaty doprowadzone welolpomieszczenia nr 0/02 (wg
obecnej numeracji) i umieszczone d@anie przeznaczonej do rozbiorki. W zwku z powyszym
w projekcie zataono przeniesienie istn. yaki przewoddw na wiszy kond. tj. do pom. nr 1/02
(planowanego jako zaplecze socjalne), w ktérymusyano szaf krosows.
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W ramach proj. adaptacji budynku na ,Centrum Anijfiaaplanowano wykonanie w oélnie kond.
piwnicy 1 dodatkowego stanowiska sieci komputerobshbie pom. 01/01 - punkt info).

W zwigzku z powyszym naley doprowadzt do w/w punktu info przewod sieci strukturalnej i
zakaczye gniazdkiem RJ45. W zwzku z tym, ¥ okablowanie utbone w czasie poprzedniej
adaptacji (2003) nie zostato potone, w ramach obecnego projektu przewidziano dmali szafy
krosowej wraz z wypoganiem. Poriej podano zestawienie pretych uradzen:

NR NAZWA ELEMENTU: ILOSC S2T.:
1. Szafa 42U, 600x600 1

2. Coko6t 100 mm 600x600 1

3. Poziomy organizator kabli 19" 2

4. Zdglepka z przepustem szczotkowym 380x40/50 1

5. Panele wentylacyjne dachowe z termostatem, PMYDRAL 7035 1

6. Przepust szczotkowy do szaf stgich 380x380 1

7. Kompletsrub monta. ( 20xM6 + podkiladki + naktki koszykowe) 80
8. Listwa zasilajca 19"- 9x230V z diogILED 1

9. Listwa uziemiajca 1
10. FO Przejcznicaswiattowodowa 24xSC duplex 19" 1U 1
11. FO Adapter MM SC duplex 6
12. FO Kaseta spawdiwiattowodowych z uchwytami na 12 spawow 2
13. FOSruba z nakstka M2x8 do adapterow SC 12
14. 14. FO Ostonka spawu 40 mm 1
15. Przepust kablowy PG 13,5 1
16. FO Z3lepka otworu SC Duplex 18
17. Pigtail LC/PC OM3 (50/128n) 12
18. FO Patch cord MM OM3 LC-SC duplex 50/125 2.0m 6
19. FO Kabe$wiattowodowy OM3, U-DQ(ZN)BH uniwer. MM 12G 50/12550H 150
20. 19" Panel krosowy modularny, 1U, 24 porty, nipasaony, z podpag 2
21. Modut keystone RJ45 beznadziowy UTP kat.5e ALANTEC PLUS certyfikat I 48
22. Patch-cord UTP kat.5e, 1.0m, szary 48
23. spawanigwiattowodow 24

Réwnoczénie do proj. szafy krosowej nale doprowadz swiattowdd - po wczéniejszym
uzgodnieniu warunkéw przytzenia z operatoregwiattowodu.

7.10. Instalacja sieci telefonicznej

W obrbie kond. parteru i ptra wykonano rownie instalacg telefoniczm, a przewody
doprowadzono w obb pom. 0/02 (planowanego obecnie na funkcje eksppzg).

W zwigzku z powyszym w projekcie zalmno przeniesienie istnigjej wigzki przewodow
telefonicznych na wisze pg¢tro tj. do pom 1/02 (podobnie jak w przypadku okadnia
strukturalnego i w zalosci od potrzeb Inwestora wykonanie tam centralleficznej).

7.11. Instalacja SSWIN

W budynku willi zaprojektowano system sygnalizasfamania i napadu obejmagy wykonanie
systemu czujnikow ruchu, czujnikow otwarcia, sygretbrow oraz klawiatur.

Usytuowanie elementow systemu zostato pokazane wsankowej (rys. A-PAB-19 + 21).

Ze wzgkdu na brak konieczioi prowadzenia instalacji alarmowej w ebie kond. parteru i ptra
zdecydowano o zastosowaniu systemu SSWiN ze staremaadiowym.

Centrat systemu zlokalizowano w pom. 1/02. Pajipodano zest. prafych urzdzen:
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2
Py

NAZWA ELEMENTU:

ILOSC SZT.:

Centrala systemu JA-101KR LAN

Bezprzewodowy czujnik ruchu PIR JA-150P

~

Bezprzewodowy sygnalizator wegtreny JA-162A

Bezprzewodowy sygnalizator zegtrzny

Bezprzewodowa klawiatura LCD JA-154E

Bezprzewodowa czujka otwarcia JA-151M

Akumulator 12V, 2.2Ah

Modut 8 wygé PG BUS JA-118N

OX Nk W N

Antena z funkgj przeciw sabotaowg AN-868-2PIN

Modut komunikacji radiowej JA-110R

Panel modutowego sterowania JA-192E

Przewéd YTDY 8x0,5 mm2

BIOIN|FP|IFPIFPIFPONINFIN|F

oo

13. Przewéd UTP kat. 5e

7.12. Instalacja telewizji dozorowej

Projektowana instalacji telewizji dozorowej CCTVepmuje monta 9 tubowych kamer zewn. na
proj. stupach éwietleniowych SO1, do ktorych naledoprowadzi przewod UTP kat. 5e oraz kabel
zas. YKY 2x1,5 mm2. Rejestrator sieciowy usytuowangom. 01/13, natomiast stadjomputer. w
obrebie punktu info (pom. 01/01). Pomj podano zest. wgdzen:

NR NAZWA ELEMENTU: ILOSC S2T.:
1. Kamera tubowa IP 2.0mpx DS-2CD2620F-| 2.8-12RM0m 9

2. Rejestrator sieciowy IP NVR DS-7716NI-ST 16 ddeénv IP 4 1

3. DYSKA4TBWD/PURPLE Dysk twardy 4TB WD seria PURPLE 1

4. Stacja komputerowa z monitorem 27" 1

5. Catalyst WS-C2960C-8PC-L 2960C Switch 8 FE PoE)2ial Uplink Lan Base 1

6. Przewéd UTP kat. 5e ziemny 400

7. Szafka wiszca 9U 600x600 1

8. Kabel zasilajcy YKY 2x1,5 mm2 200

9. Zasilacz 5A 4

7.13. Instalacja audiowizualna

W budynku willi przewidziano wykonanie instalacjudiowizualnej obejmucej 2 sale spotka
w obrebie kondygnacji piwnicy (01/08, 01/11) wraz z porekreacyjnym (01/09), a ta& sat
spotka na parterze (0/05). W salach spditklsond. piwnicy zaprojektowano zestawy zboe
z monitora 70” (NEC) wraz z uchwytem, wzmacniac2a80W (ApartAudio), 2 gtnikow
nasciennych 20W (ApartAudio) oraz procesora stgzego (1 na obie sale). Wzdhdcian pom.
rekreacyjnego nr 01/09 rozmieszczono 5 cyfrowyahaia do zdj¢ 17” (rozdz. HD) Hama Slim
173SLPFHD z wbudowanym dioikiem oraz zdalnym sterowaniem.

W obrebie sali spotka na parterze (0/05) zaprojektowano ekran elekiwym. 303170 cm (Adeo
137”) z bocznymi linkami napinagymi, a take projektor FullHD 3D (NEC p502H) wraz
z regulowanym uchwytem i windDla potrzeb nagkmienia sali przyjto wzmacniacz stereo 2x80W
(ApartAudio), mikrofon bezprzewodowy oraz od 6 dogsnikéw sufitowych o mocy 60W
(ostateczna il& gtosnikOw zostanie ustalona po przeprowadzeniu proélstaku

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Odbiér robdét naley dokon& zgodnie z:
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obowigzujacymi normami i przepisami
~Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robatdowlano - montzowych”

Odbioru robét powinien dokov&RU przy udziale Wykonawcy robot.
Nlezbe;dnyml dokumentami wymaganymi przy odbiorze rokabt s

karty gwarancyjne

wymagane certyfikaty i aprobaty techniczne
dokumentacja powykonawcza

protokoty pomiardw i préb

9. NORMY | PRZEPISY
PN-IEC 60364-5-56:1999

PN-85/E-93200

PN-90/E-93002
PN-90/E-93003
PN-IEC 60364-5-53:2000

PN-91/E-05009

PN-IEC 60364-4-41:2000

PN-57/E-05022

PN-IEC 60364-5-523:2001

PN-87/E-90050

PN-92/E-08106
PN-90/E-05023

PN-IEC 60364-5-559:2003
PN-84/E-02033
PN-84/E-06311

PN-IEC 60364-6-61:2000

Instalacje elektryczne wekiach budowlanych.
Dobér i monta wyposaenia elektrycznego. Instalacje
bezpieczastwa.

Wypoganie elektryczne i instalacyjne. Gniazda
wtykowe i wtyki przemystowe do 660V.
Charakterystyka ogoélna i wymagania.

Roztzniki dla instalacji budownictwa ogoélnego.

Whyiczniki instalacyjne.

Dobdr i montavyposaenia elektrycznego. Aparatura
rozdzielcza i sterownicza.

Instalacje elektryczne w budownictwi®chrona
i bezpieczéstwo.

Instalacje elektryczne w ektdach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzteva. Ochrona
przeciwporaeniowa.

Zabezpieczenia nadmiarowo gdpwe przewodow
w urzagdzeniach odbiorczych.

Dobdér i monta wyposaenia elektrycznego.
Obcigzalnas¢ pradowa ditugotrwata przewodow.

Przewody elektroenergetyczne ogolpegeznaczenia
do uktadania na state. Ogolne wymagania i badania.

Stopnie ochrony zapewnione przez @bydkod IP).

Oznaczenia identyfikacyjne przewoddektrycznych
barwami lub cyframi.

Oprawywaietleniowe i instalacyjneswietleniowe.
Elektryczn&wietlenie pomieszcze

Oprawy dla swietlenia domowego i pomieszaze
publicznych.

Instalacje elektryczne w ekt@ich budowlanych.
Sprawdzanie.
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PN-E-0470 Wytyczne po mor#awe bada odbiorczych

Inne dokumenty i przepisy:

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmwd - montaowych tom V
wydawnictwo ,Arkady” 1988 r.

Przepisy Budowy Urdzen Elektroenergetycznych, Instytut Energetyki - WENI®88 r.
Rozporadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. wagge warunkoéw
technicznych jakim powinny odpowiadlairzadzenia elektroenergetyczne w zakresie
ochrony przeciwpzarowej (Dz. U. nr 81 z 1990 r.)

Ustawa z dnia 07 lipca 1994 r. ,Prawo Budowlanedave péniejszymi zmianami.
Roboty naley wykona& zgodnie z przepisami lokalnych jednostek admiacstinych.
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016 Wentylacja i mechaniczna i klimatyzacja

Kod CPV 45331210-1
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej STa swymagania dotycge wykonania i odbioru instalacji i wdzen
wentylacji mechanicznej i klimatyzacji w ramach ralzacji willi T. Sixta w Bielsku - Biatej.

1.1. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wagamia wspoélne dotygze wykonania i
odbioru robot, ktére zostarzrealizowane w ramach zadania — Rewitalizacjai Widlodora Sixta
w Bielsku — Biate].

1.2. Zakres Rob6t ofdych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyeasad prowadzenia wykonawstwa oraz odbioru

robét w zakresie instalacji wentylacji mechaniczn&yentylacja mechaniczna pomieszczenia -

wymiana powietrza w pomieszczeniu lub w jegascz mapca na celu usuniecie powietrza

Zuzytego i zanieczyszczonego oraz wprowadzenie paxaetewitrznego,

bedaca wynikiem dziatania ugdlzen mechanicznych wprowadzajych powietrze w ruch.

Instalacja wentylacji (klimatyzacji - zestaw wdzen, zespotdw i elementow wentylacyjnych)

klimatyzacyjnych stiagcych do uzdatniania i rozprowadzenia powietrza

Rozdziat powietrza w pomieszczeniu

- rozprowadzenie powietrza w wentylowane] przestrzeni zastosowaniem nawiewnikow
i wywiewnikow, kratek i dysz w celu zagwarantowanigmaganych warunkow

- intensywndci wymiany powietrza, éhnienia, czystéci, temperatury, wilgotri@i wzglednej,
predkosci ruchu powietrza, poziomu hatasu w strefie pyxedmia ludzi.

Strefa przebywania ludzi:

- cze€8¢ przestrzeni pomieszczenia do wysek@® m nad podioga, gdzie przebywéjdzie, w ktorej
za pomog instalacji wentylacyjnej lub klimatyzacyjnej trzelzapewnd warunki mikroklimatu
pomieszczenia.

Mikroklimat pomieszczenia

- warunki klimatyczne istnigce w pomieszczeniugbiace wynikiem jednoczesnego oddziatywania
stopnia czystai, skladu chemicznego, temperatury, wilgatiowzglednej i pedkosci ruchu
powietrza, a take otaczajcych przegréd.

Rozprowadzenie powietrza
- przeniesienie strumienia powietrza o ckoeej obgtosci do wentylowanej przestrzeni lub z tej
przestrzeni.

Niezbedny strumidé objetosci powietrza zewgtrznego

- strumier powietrza zewetrznego, ktory ze wzgtlow higienicznych naley doprowadzi do osob
przebywagcych w pomieszczeniu w celu utrzymania odpowiednjakacsci powietrza
wewretrznego, w tym zapewnienia odczuciaviezosci powietrza, odprowadzenia przykrych
zapachodw i utrzymanie na wymaganym poziomie zaweirtenku wegla i dwutlenku wgla.
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Krotnos¢ wymian powietrza

- ilo$¢ wymian powietrza,

- liczbowa warté¢ intensywngci wentylacji pomieszczenia, liczba okiagaca ile razy w cgu
godziny przeptywa przez pomieszczenie struimigowietrza o olgtosci rownej obgtosci
pomieszczenia.

Uzdatnianie powietrza
- Procesy realizowane przyyciu srodkow technicznych, mage na celu zmianjednej lub kilku
wielkosci charakteryzujcych stan i jakéci powietrza.

System wentylacji lub klimatyzacji ze statym stremiem obgtosci powietrza
- system, w ktorym utrzymujecsstate przeptywy powietrza w pomieszczeniach i wzgsaegolnych
czesciach instalacii.

Przewod wentylacyjny element o zamyggin obwodzie przekroju prostgego lub kotowego,
stanowgcy obudowve przestrzeni, przez ktora przeptywa powietrze
Wskaznik nieszczelngci przewodow
Wielkos¢ charakteryzujca szczeln@ przewoddw danej instalacji lub jej @zi, okreslana wzorem
F =Vn/A w ktérym:
f - Wskaznik nieszczelngci przewoddw, w metrach sa@ennych na metr kwadratowy razy godzina,
Vn - taczny obgtosciowy strumié przeptywu powietrza phytego przez nieszczelém, w metrach
széciennych na godzin
A - taczna powierzchnigcian wszystkich badanych przewodéw danej installd)i jej czsci,
w metrach kwadratowych.
Klasa szczelnai przewodow wentylacyjnych wg. PN —B —76001/1996
Klasa jakdci przewodow wentylacyjnych charakteryzcg s¢ nie przekroczeniem okilenej
wartasci wskanika nieszczeln@i przy danej rénicy cisnien miedzy wrtrzem przewodow a
otoczeniem. Wywiewnik element lub zespot, przezrktpowietrze wyptywa z wentylowanej
przestrzeni Otwor wentylacyjny otwor wypasay w obudow lub niewykonany w przegrodzie
przestrzeni wentylowane] mgy na celu zapewnienie przeplywu powietrza miedzy
pomieszczeniami Pozostate olemia g zgodne z obowizujacymi Polskimi Normami.

1.3. Ogodlne wymagania dotyece Robdt

1. Ogdélne wymagania dotygze Rob6t podano w STT - 00 “Wymagania ogolne” .
2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakstosowanych materiatow i wykonanych robét oraz za
ich zgodné&¢ z Dokumentacja Projektowa i ST oraz zaleceniaspéktora Nadzoru

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow

Wszystkie materiaty, dla ktérych normy PN i BN przéuja posiadanie Zaviadczenia o jakei lub
atestu, powinny hyzaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materiaty powinny iywyposaone w takie dokumenty ngyczenie np. layniera Kontraktu.
Materiaty, z ktorych wykonywane gs wyroby stosowane w instalacjach wentylacyjnych
i klimatyzacyjnych powinny odpowiadavarunkom stosowania w instalacjach, oraz Dokunagnta
Projektowej. Zgodnie z nomnPN-EN 13403 przewody powinny wytrzyin@0 petnych cykili
czyszczenia (raz do roku przez okres 20 lat). Podgwwykonane z piyt Climaver Metal nale
zastosowa profile Perfiver L. Fabrycznie wyprofilowane ¢skie i zenskie krawgdzie piyt
umazliwiajg wykonanie solidnych i szczelnych poprzecznychaqmah "na zakladk™ pomicdzy
poszczegblnymi sekcjami. W przypadku koniegznonvykonania krotszej sekcji przewoduzni
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standardowa, nmiwe jest samodzielne wykonanie kresei meskiej lub zenskiej przy uyciu
narzdzi z zestawu. Wytkowe krawedzie ptyt Climaver "na zaktagk pozwalap na tatwe i szybkie
zarowno wykonanie przewodow jak i ich mantaWicksza g@stos¢ widkien szklanych w
krawedziach ptyt podwysza jaké¢ polaczen. W celu uzyskania biszych informacji zagftamy do
obejrzenia filmu instrukteowego, ktory oferuje firma na ptycie CD, oraz dpa@anania s broszug
przyblizajacag szczegoty wykonania z ptyt Climaver Metal przewaddrostych i ksztaltek. Stopie
zabezpieczenia antykorozyjnego obuddéw ademi powinien odpowiada co najmniej
wihasciwosciom blachy stalowej ocynkowanej. Powierzchnie dgwdpowinny by gtadkie, bez
zatama, wgniecd, ostrych krawdzi i uszkodz#é powtok ochronnych.

Szczelné¢ polgczen urzgdzen i elementow wentylacyjnych i klimatyzacyjnych zzpwodami
powinna odpowiadawymaganiom szczeldoi tych przewodow naly zapewnt tatwy dosgp do
urzagdzen

i elementéw wentylacyjnych w celu ich obstugi, kenvgacji lub wymiany. Zamocowanie udzen

i elementow wentylacyjnych powinno dywykonane z uwzgbnieniem dodatkowych ohgien
Zwigzanych z pracami konserwacyjnymi. Whzenia i elementy wentylacyjne powinny ¢by
zamontowane zgodnie z instrukcja producenta.agdirenia i elementy instalacji wentylacyjnych
powinny mi& dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

2.2. Wymagania szczegoétowe dla materiatow

2.2.1. Przewody wentylacyjne

Przewody wentylacyjne powinny bywykonywane z blachy stalowej ocynkowanej, nierdaew
I ptyt Climaver Metal

Powierzchnie przewoddw powinny bygtadkie, bez zatanai wgniecé. Materiat powinien b§
jednorodny, bez weréw, wad walcowniczych itp. Powierzchnie pakmychronnych nie powinny
mie¢ ubytkow, gknie¢ i tym podobnych wad.

Wymiary przewodow o przekroju prostghym i kotowym powinny odpowiadgawymaganiom
norm PN-EN 1505 i PN-EN 1506 a w szczegéti@odanym w projekcie .

Szczelné¢ przewodow wentylacyjnych powinna odpowiadaymaganiom normy PN-B-76001.
Wykonanie przewoddw prostych i ksztattek z blachwmno odpowiadawymaganiom normy
PN-B-03434.

Polczenia przewodow wentylacyjnych z blachy i ptyt @diver Metal powinny odpowiada
wymaganiom normy PN-B-76002.

Elastyczne elementy stgce do padczenia sztywnych przewodow wentylacyjnych z nawidami
lub wywiewnikami (np. rury typu Flex) powinny bywykonane z materiatdw co najmniej trudno
zapalnych, przy czym nie mgdy¢ prowadzone przez przegrody budowlane.

Przewody wentylacyjne z blachy stalowej ocynkowdaépwe typu B/l (Spiro) i elastyczne kotowe
np. typu Flex

a) osrednicy do 100mm

b) osrednicy do 160 mm

c) osrednicy do 200 mm

d) osrednicy do 250 mm

Przewody wentylacyjne blaszane riglevykonywa z blach lub tém stalowych ocynkowanych wg.
norm:

PN-B-03434:1999, PN-B-03410:1999, PN-B-76001:1998\-B-76002:1996, PN-89/H-92125-
Blachy i tamy ocynkowanej.

Do wykonywania przewodow wentylacyjnychzywa sk cienkaciennej blachy walcowanej na
zimno lub na gayco. Stosowanie w produkcji blach o minimalnych gddiach maliwe jest
wytacznie z rbwnoczesnym stosowaniem technologii uszigiwptaszcza zapewnigjej wymagana
sztywna¢ i szczelné¢ oraz nie obriajacej warunkow przeptywu powietrza i akustyki przewad
Polaczenia blach w przewodach prosiobkych naley wykonywa& zamkami blacharskimi na
zaktadk. Przewody powinny ky z materialtdbw niepalnych lub co najmniej trudno aagch,
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stawig& maly opor dla przeptywu powietrza, dyzczelne i mi@ odpowiednia wytrzymaks
mechaniczna, méedobry wyghd zewrgtrzny.

Zasadnicze GZcCi

- prostki i ksztattki

- sieci przewodow wentylacyjnych raga zestawd w nastpujacych grupach:

» prostki o danejrednicy lub wymiarach przekroju poprzecznego otagaci,

o dyfuzory (zwezki) stanowsce przejcie z przekroju kotowego na kotowy, z kotowego na
prostoktny lub z prostoktnego na prostaitny lub z prostoktnego na prosteiny o danych
srednicach
(mniejszej i wekszej) lub wymiarach przekrojow oraz wysékip dyfuzory mog by¢ osiowe
proste lub ukéne.

* kolana (luki) o danegrednicy lub wymiarach przekroju poprzecznego, oydarpromieniu
krzywizny, kacie zmiany kierunku

» odsadzki, czyli pajczenia dwoch poét tukow,

* trojniki o danychsrednicach lub wymiarach przekrojow poprzecznychemadu gtéwnego,
przelotu i odgaizienia, o danej diugai.

Materiat i sposob wykonania poszczegolnychescz przewodow wentylacyjnych powinny
zapewnia tatwas¢ ich montau i konserwacji. Mocowanie akcesoriow dodatkowyah €lementéw
usztywniajcych powinno by wykonane metodami nie niszcymi powtoki ochronnejScianki
kanatow prostostnych pod wptywem rénicy cisnien w przewodzie i otoczeniu nie mpggina si¢
wiecej niz 0 20mm. W celu zwkszenia sztywnai scianek naley stosowa kopertowanie albo
przynitowanie lub przyspawanie punktowe profili tysmiajacych. Przy produkcji maszynowej
przewody i ksztattki o przekroju prostgikym o obwodzie do okoto 700 mm wykonuje sijednym
szwem nargnym katowym o obwodzie700-1400 mm -z dwoma szwagiowymi potazonymi na
przeciwlegtych narinikach, a przy obwodzie wkszym od 1400 mm -z czterema szwami
katowymi. Dla trojnikow kat miedzy przewodem gtéwnyinedgatzieniem mae wynosé 15, 30,
45, 60 lub 90°. Promie krzywizny tukéw przyjmuje si rowny 1,5 do 2,0srednic przewodu
kotowego lub 1,5 do 2,0 szerakd boku, ktérego ptaszczgie wystpuje zagicie przewodu.
Dlugos¢ odcinkéw przewoddw wykonanych z blachy stalowejedliona jest warunkami ich
transportu, lecz nie disza nk 2m. Scianki przewodéw blaszanych nie mogieé widocznych
zatama i wgniece.

Przewody wentylacyjne blaszane mgleprzechowywad w miejscach zabezpieczonych przed
odpadami atmosferycznymi. Przewody musza fykonane z materialu o odpowiedniej ja&on
zgodnie z projektem. Zmian dotygzch materiatu mina dokona jedynie za zgoda projektanta i
Inwestora. Poszczegolne prostki, ksztattki i inhementy przewoddw znakujeesfarba szybko
schracg, aby utatwé ich kompletowania na miejscu momatia Znakowanie elementéw naie
przeprowadzabardzo starannie i czytelnie, aby znaki i symlmalehowaty sj w czasie transportu,
sktadowania i montal. Przed wystaniem na miejsce maomnigprzygotowane w warsztacie elementy
podlegag doktadnemu sprawdzeniu i dopasowaniu tak, abyngaikrudnagci przy klaczeniu ich w
trakcie montau. Wymiary elementéw sprawdzae skorzystajc z szablonu lub przez wgine
skompletowanie odcinkow instalacji.

Przewody elastycznegslekkie, elastyczne, niepalne i zastosowano je ghzehia elementéw
w stropach podwieszonycBgianach.

2.2.2. Elementy instalacji wentylacyjnej

Kratki, wywiewniki , dysze wentylacyjne sty do nawiewania i wywiewania powietrza w
instalacjach wentylacyjnych i klimatyzacyjnych. Nawnik dziata poprawnie, gdy uksztattowanie
przewodu przed nim umbwia catkowite wypetnienie (bez oderwania écdanek) tego przewodu
strumieniem naptywagfego powietrza.

Zapewnia to uzyskanie symetrycznego profiluediosci strumienia nawiewnego i pozwala
oczekiwa& ze rzeczywista charakterystyka strumienia zgodna pesobliczeniowa. Kratki
wentylacyjne sktadgjsie z profili stalowych lub aluminiowych, z ktérych wgnana jest ramka
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i kierownice, 4cznikdbw naranych oraz tulejek nylonowych dla osadzenia czopdésrokvnic w
ramkach. Elementy ruchome nawiewnikéw i wywiewnik@ewinny by osadzone bez luzow, ale z
mozliwoscig przestawienia, a patenie ustalone powinno byutrzymywane w sposob trwaty. W
przypadku wymaganej regulacji wieb@ strumienia powietrza nawiewniki i wywiewniki realy
wyposay¢ w odpowiednie elementy regulacyjne. Powierzchiiadowy oraz kierownic nie mag
wykazywa wgniecé i uszkodzé mechanicznych. Wyk@zone powierzchnie elementéw kratki
powinny by gtadkie, bez gcherzy, odpryskow i ziuszcaeraz zaciekow.

Powinny by pakowane w sposob zapewn@j przed uszkodzeniami mechanicznymi. Kratki
wentylacyjne naley przechowywa w opakowaniu z tektury falistej w miejscach zaheezponych
przed opadami atmosferycznymi.

2.2.3. Wentylatory, centrale wentylacyjne, klimatiary, odcagi spalin powinny odpowiada

nastpujacym warunkom:

- charakterystyki techniczne wentylatoréw powinny lagodne z charakterystykami okli@nymi
w dokumentacji technicznej; dopuszczalne tolerancgakresie wydajriei i spietrzenia nie mogj
przekracz& 5%; zapotrzebowanie na moc wentylatora w z@hym punkcie pracy nie me
przekracza nominalnej mocy silnika elektrycznego,

- wentylatory powinny b§ dostarczone w stanie zianym,

- zespoty majce silniki elektryczne naky uziemt.

Wykonawca powinien:
- zapewn¢ sobie od producenta atestd@eadczenie o jakdri) zawieragcy nasg¢pujace dane:
a) nazw i adres producenta,
b) dat i numer kolejny badania,
c) oznaczenia wg Polskiej Normy,
d) piecz¢ i podpis osoby odpowiedzialnej za badanie

2.3. Sktadowanie materiatow

Sktadowanie materiatbw powinno odbyévesic w warunkach zapobiegajych zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu ich wiastidechnicznych

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Wykonawca jest zobowtany do uytkowania jedynie takiego spitm, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonanych robot.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee Transportu podano w STT - 00 “Wymagania ogoélne”.
4.1. Transport materiatow

Zatadunek, transport, roztadunek i skladowaniesdeen i materiatdbw do wbudowania powinny
odbywa si¢ tak, aby zachowaich dobry stan techniczny.

Srodki i urzadzenia transportu powinny bydpowiednio przystosowane do transportu materiatow
elementow itp. niezlminych do wykonania danego rodzaju robot wentylagyhn

Zaleca s} dostarczenie elementow wentylacyjnych i ich kamgtji na stanowisko monta
bezpdrednio przed monigm, w celu unikricia dodatkowego transportu weyirznego z
magazynu budowy. Dotyczy to gtéwniezayeh, cizkich elementow.
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Sktad elementow wentylacyjnych powinien spetmastpujace warunki :

- znajdowa sie mazliwie blisko miejsca montau,

- miet dogodny dojazd dla dostawy materiatow i elemene@aktadu wytworczego,
- miet urzgdzenia do tadowania i roztadowywania elementow.

Przywiezione ze skiadu na miejsce manteelementy przewodow i wdzenia wentylacyjne
kompletuje s} zgodnie z rysunkami mortawymi, wedtug symboli znakowania, naniesionych na
ich powierzchnie w zakladzie wytwOrczym. Elementgtgpzer wentylacyjnych nie wymagaj
opakowania. Do transportu, pokenia jednego typu i wielkoi powinny by skompletowane

i zwigzane w wazki. Wiazki jednakowych elementow pmizen powinny by oznakowane przy
pomocy trwale zamocowanej przywieszki z oznaczenlel@menty palczen nalezy przechowywéa

w miejscach zabezpieczonych przed odpadami atnmazigymi. Elementy patzen mogy by¢
przewaone dowolnymisrodkami transportowymi, lecz powinny dyabezpieczone przed opadami
atmosferycznymi. W transporcie kolejowym lub sanumwym naley przestrzega przepiséw
transportowanych.

Poszczegolne warstwy przewodow powinny¢ byrzelazone listewkami drewnianymi, ptytami
kartonowymi.

llos¢ warstw przewodow powinna bkazdorazowo ustalana w zateosci od przekroju przewodow

i ich dlugasci oraz masy jednostki.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne wymagania dotygeze wykonania Rob6t podano w STT -00 “Wymagania gl
5.2. Szczegotowe zasady wykonania Robot

5.2.1. Przewody wentylacyjne

Przewody wentylacyjne powinny byzamocowane do przegrod budynkow w odlégto

umazliwiajgcej szczelne wykonanie pokzen poprzecznych.

Przegcia przewodow przez przegrody budynku aglerykonywa w otworach, ktérych wymiaryas

od 50 do 100 mm wksze od wymiarow zewirznych przewodow lub przewoddéw z izolacja.

Przewody na catej gruba przegrody powinny hy obtazone wetna mineralna lub innym

materialem elastycznym o podobnych $elavosciach.

Przefcia przewodéw przez przegrody oddzielenia przechapmvego powinny by wykonane

W SposOb nie obnajacy odporndci ogniowej tych przegréd.

Material podpér i podwiesz powinna charakteryzowaodpowiednia odporrid na korozje w

miejscu zamontowania. Metoda podparcia lub podwigiszprzewodow powinna Bydpowiednia

do materiatlu konstrukcji budowlanej w miejscu zaowania. Odlegtéci miedzy podporami lub

podwieszeniami powinna byustalona z uwzgtinieniem ich wytrzymakxi i wytrzymaldci

przewodow tak, aby uggie sieci przewodow nie wplywato na jej szczalhowitasciwosci

aerodynamiczne i nienaruszadtidkonstrukcji. Zamocowanie przewodow do konstrukcjdowlane]

powinno przenosiobcihzenia wynikagce z cézarow:

a) przewodow;

b) materiatu izolacyjnego;

c) elementow instalacji nie zamocowanych niezaie zamontowanych w sieci przewodow, np.
tlumikdéw, przepustnic itp.;

d) elementow sktadowych podpér lub podwiesze

e) osoby lub oséb, ktéreeHa stanowity dodatkowe obgienie przewodoéw w czasie czyszczenia
lub konserwaciji.
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Elementy zamocowania podpor lub podwigszédo konstrukcji budowlanej powinny ndie
wspotczynnik bezpiecastwa rowny co najmniej trzy w stosunku do oblicoevego obcizenia.
Pionowe elementy podwieszeoraz poziome elementy podpor powinny énieispotczynnik
bezpieczastwa rowny co najmniej 1,5 w odniesieniu do granpgstycznéci pod wptywem
obliczeniowego obgienia. Poziome elementy podwiesze podpdr powinny mié mazliwosé
przeniesienia obliczeniowego obgenia oraz by takiej konstrukcji, aby ugcie miedzy ich
pofaczeniami z elementami pionowymi i dowolnym punktel@mentu poziomego nie przekraczato
0,4 % odlegtéci miedzy zamocowaniami elementow pionowych.aPpénia miedzy pionowymi
i poziomymi elementami podwieszé podpor powinny mié wspotczynnik bezpiecastwa rowny
co najmniej 1,5 w odniesieniu do granicy plastyézn@od wptywem obliczeniowego olagenia.
W przypadkach, gdy jest wymagane, abyadeenia i elementy w sieci przewodow mogty¢ by
zdemontowane lub wymienione, najezapewni niezalene ich zamocowanie do konstrukcji
budynku. W przypadkach oddziatywania sit wywotanyaotzszerzalngcia cieplna konstrukcja
podpdér lub podwiesze powinna umeliwia¢ kompensacje wydhen liniowych. Podwieszenia
kanatow powinny b§ wykonane poprzez wibroizolacyjne elementy systemow

5.2.2. maliwo$¢ czyszczenia instalaci

Czyszczenie instalacji powinno dyzapewnione przez zastosowanie otworéw rewizyjnych

w przewodach instalacji lub demontalementu skiadowego instalacji, usiwiajgc oczyszczenie

wewretrznych powierzchni przewodow, a tak urzdzen i elementdéw instalacji, i konstrukcja

tych urzdzen i elementow nie umidiwia ich oczyszczenia w inny sposéb. Elementy mideiane

jako otwory rewizyjne instalacji to nawiewniki i waewniki oraz zalepki kanatéw i trojnikow.

.Elementy usztywniage i inne elementy wyposania przewodow powinny kytak zamontowane,

aby nie utrudnialy czyszczenia przewodow. Elemensztywniagce wewntrz przewodow

0 przekroju prostaknym powinny mié optywowe ksztalty, najlepiej o przekroju kotowym.

Niedopuszczalne jest stosowaniesnta perforowanych lub innych elementéw trudnych do

czyszczenia. Nie natg stosowa wewmntrz przewodow ostro zakoezonych srub lub innych

elementéw, ktére magpowodowa zagraenie dla zdrowia lub uszkodzenie aoizen czyszcacych.

Nie dopuszcza eiostrych krawdzi w otworach rewizyjnych, pokrywach otworéw i diach

rewizyjnych. naley zapewnt dostp do otworow rewizyjnych w przewodach zamontowangek

stropem podwieszonym. nale zapewntd dostp w celu czyszczenia do nggstijacych,

zamontowanych w przewodach gulzea:

a) przepustnice (z dwdch stron);

b) klapy paarowe (z jednej strony);

c) nagrzewnice i chtodnice (z dwoch stron);

d) filtry (z dwoch stron);

e) urzadzenia do odzyskiwania ciepta (z dwoch stron);

f) urzadzenia do automatycznej regulacji strumienia prgept (z dwéch stron). Powgze
wymaganie nie dotyczy wdzen, ktbre mana fatwo zdemontowaw celu oczyszczenia
(z wyjatkiem klap paarowych, nagrzewnic i chtodnic). zii projekt nie przewiduje inaczej,
miedzy otworami rewizyjnymi nie powinny Byzamontowane wcej nz dwa kolana lub tuki
o kacie o ni 450, a w przewodach poziomych odl&gtaniedzy otworami rewizyjnymi nie
powinna by wigcksza nz 10m.

5.2.3. Wentylatory, centrale wentylacyjne

Sposob zamocowania wentylatorow central wentyla@jn powinien zabezpiecza przed
przenoszeniem ich drfyana konstrukcje budynku (przez stosowanie amontypat spezynowych,
amortyzatoréw gumowych itp.).

Wentylatory ttoczarce (zasyaag powietrze z wolnej przestrzeni) powinny sn@wory wlotowe
zabezpieczone siatka.

Zasilenie elektryczne silnika powinno zapetviprawidtowy (zgodny z oznaczeniem) kierunek
obrotow wentylatora.
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5.2.4. Nawiewniki i wywiewniki

Elementy ruchome nawiewnikow i wywiewnikédw powinnyy¢ osadzone bez luzéw, ale
z mazliwoscia ich przestawienia. potenie ustalone powinno byitrzymywane w sposob trwaty.
Nawiewnikédw nie powinno gi umieszczé& w poblizu przeszkod (takich jak np. elementy
konstrukcyjne budynku, podwieszone lampy) gog¢h zaktocajcy wptyw na ksztatt i zasg
strumienia powietrza.

Nawiewniki i wywiewniki, odcagi spalin powinny b§ pofaczone z przewodem w sposob szczelny.
W przypadku 4czenia nawiewnikéw lub wywiewnikéw z siggdrzewodow za pomagrzewodow
elastycznych nie natg zgniata& przewodow.

Sposéb zamocowania nawiewnikow i wywiewnikOw powini zapewrd dogodna obstug
konserwacje oraz wymianego elementow bez uszkodzenia elementow przegrody

Nawiewniki i wywiewniki powinny by zabezpieczone folia podczas "brudnych" prac budoydh.
Nawiewniki i wywiewniki z elementami regulacyjnynpowinny by zamontowane w pozycji
catkowicie otwartej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli

Ogolne wymagania dotygee kontroli jakéci Robét podano w STT - 00 “Wymagania ogoélne”.
6.2. Zakres badan prowadzonych w czasie budowy

Celem kontroli dziatania instalacji wentylacyjnegj potwierdzenie nitiwosci dziatania instalacji
zgodnie z wymaganiami. Badanie to pokazuje, czyqaenolne elementy instalacji takie jak filtry,
wentylatory,

6.2.1. Prace wgpne

Przed rozpocgxiem kontroli dziatania instalacji nae wykona nas¢pujace prace wgpne:

a) Regulacja strumienia i rozprowadzenia powietrzawzgkdnieniem specjalnych warunkow
eksploatacyjnych;

b) Nastawienie przepustnic regulacyjnych w przewodaehtylacyjnych;

c) Okreslenie strumienia powietrza naidym nawiewniku i wywiewniku oraz ustawienie kierunk
wyptywu powietrza nawiewnikow;

d) Nastawienie i sprawdzenie gdzer zabezpieczagych;

e) Nastawienie uktadu regulaciji;

f) Nastawienie elementdéw zasilania elektrycznego zigodmwymaganiami projektowymi;

g) Przedtaenie protokotow z wszystkich pomiarow wykonanyclezasie regulacji wspnej;

h) Przeszkolenie sihb eksploatacyjnych, & istnieja.

6.2.2. Procedura prac - Wymagania ogolne

Kontrola dziatania powinna pegtowa w kolejnasci od pojedynczych ugdzen i czesci sktadowych
instalacji, przez poszczegoélne uktady instalacjicddych instalacji. Poszczegolnecta skltadowe

i uktady instalacji powinny by doprowadzone do okienych warunkow pracy (np. ogrzewanie/
chtodzenie, Wytkowanie/ nie Wytkowanie pomieszc#e czsciowa i petna wydajnéc itp.).
Powyzsze powinno uwzgtniat blokady i wspotdziatanie edych uktadow regulacji, jak rownie
sekwencje regulacji i symulacje nadzwyczajnych wkéw, dla ktérych zastosowano dany ukfad
regulacji lub wystpuje okrélona odpowiedz ukfadu regulacji. Naje obserwowa rzeczywista
reakcje poszczegoélnych elementow sktadowych ingtaldlie jest wystarczgpe poleganie na
wskazaniach elementow regulacyjnych i innychsrpdnich wskanikach. W celu potwierdzenia
prawidtiowego dziatania ugdzenr regulacyjnych naley réwniez obserwowa zaleznos¢ miedzy
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sygnatem wymuszagym a dziataniem tych ugdzen. Dziatanie regulatora sprawdzac girzez
kilkakrotha zmiag jego nastawy w obu kierunkach, sprawdeajjednoczénie dziatanie
spowodowane przez ten regulatorsliJéadanie to wykae usterk, nalery sprawdzé sygnat
wejsciowy regulatora. naly obserwowda stabiln@g¢ dziatania instalacji jako caloi. Zakres
ilosciowy sprawdzenia dziatania instalacji okomo w punkcie 6.3.2.

W czasie kontroli dziatania instalacji najedokon& weryfikacji poprzednio wykonanych badan,
nastaw i regulacji wsgpnej instalacji. Kontrola dziatania wentylatoréwinnych centralnych
urzadzen wentylacyjnych

a) Kierunek obrotow wentylatorow;

b) Regulacja pydkaosci obrotowej lub inny sposdb regulacji wydajnbwentylatora;

c) Dziatanie wyhcznika,

d) Wiaczanie i wyhczanie regulacji oraz uktadu regulacji przepustnic;

e) Dziatanie i kierunek regulacji ugdzer regulacyjnych;

f) Elementy zabezpieczae silnikdw napdzapcych.

Kontrola dziatania sieci przewodéw

a) Doskpnas¢ do sieci przewodow.

b) Po zmontowaniu instalacji przewody podlegapadaniu szczeldoi zgodnie z norma
B-76001:1996. naley wykona& pomiaru kadego catego ziadu a w szczegdkioodcinki
przewodow przewidzianych do Zaleca swykonywanie badania szczekwd przewodéw w
czasie montau instalacji wentylacyjnej. Kontrola dziatania nawinikow i wywiewnikOw oraz
kontrola przeptywu powietrza w pomieszczeniu Wyrgwle sprawdzenie dziatania
nawiewnikow
i wywiewnikéw.

6.3. Pomiary kontrolne

Celem pomiaréw kontrolnych jest uzyskanie pevencze instalacja ogga parametry projektowe
I wielkosci zadane zgodnie z wymaganiami,

6.3.1. Zakres rzeczowy pomiaréw kontrolnych

Zakres rzeczowy pomiarow kontrolnych w zalesci od funkcji spetnianych przez instalacje winien
by¢ zgodny z okrdonym w Wymaganiach Technicznych COBRTI INSTAL —sZgt 5 -“Warunki
techniczne wykonania i odbioru instalacji wentylaggh” - pkt 5.5.1.

6.3.2. Zakres iléciowy pomiarow kontrolnych i kontroli dziatania

Zakres ilgciowy pomiarow kontrolnych i kontroli winien by godny z zakresem okfenym w
Wymaganiach Technicznych COBRTI INSTAL Zeszyt 5:dWinki techniczne wykonania i odbioru
instalacji wentylacyjnych” pkt 5.3.2.

7. OBMIAR ROBOT

1. Ogollne wymagania dotygze obmiaru Robo6t podano w STT - 00 “Wymagania ogjdin
2. Jednostka obmiaru jest: m2, m, sztuka, komplet

Zakres niezbdnych ustalé w umowie miedzy inwestorem a wykonawca instalacji

W zwigzku z odbiorem instalacji umowa miedzy inwestoremvygkonawca instalacji powinna

zawiera& nastpujace ustalenia:

a) Odniesienie do Specyfikacji technicznych wykonain@dbioru instalacji wentylacyjnych oraz
okreslenie zakresu procedur kontrolnych (np. tolerantjetod pomiarowych itd.) jak rowrie
ewentualne odsgpstwa i zmiany (w uzgodnieniu z projektantem):
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b) Okreslenie odpowiedzialniei za przeprowadzenie procedur kontrolnych i ewalntego nadzoru
Z opracowaniem protokotu z badan;

c) Parametry projektowe dotygze instalacji (np. sposolrytkowania budynku);

d) Warunki p&niejszego wykonania badan, ktére nie moght¢ lmakaiczone z uzasadnionych
przyczyn (np. warunki pogodowe, brakytkowania pomieszczg;

e) Zakres ilgciowy (poziom) prac zwazanych z kontrola dziatania i pomiarami kontrolnymi

f) Zakres i metody ewentualnych pomiaréw specjalnych;

g) Niezbedne dziatania w przypadku nieodpowiednich wynikéad&n (np. powtdrzenie badan po
naprawie instalacji).

Umowa na wykonanie instalacji powinna oMeé rodzaj i liczle urzadzen, ktére powinny by

zamontowane ( przez powotanie sia projekt wykonawczy instalacji). Sprawdzenie kbteaci

instalacji powinno b§ przeprowadzone na podstawie zestawienia zainsaalgeh urzdzen i ich

wymaga technicznych (specyfikacji usdzen i elementow instalacji). 3k wymagania techniczne

poszczegblnych ugdzen s3 przedmiotem umowy, zestawienie to powinno odpoadatym

wymaganiom.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ustalenia ogolne dotygze odbioru robot

Ogolne wymagania dotygeze odbioru Robdét podano w STT - 00 “Wymagania ogbln

Odbior robot na podstawie wymagRr. PN EN 12599

Odbiorom podlegajnastpujace prace:

- odcinki kanatow, dla ktorych wymagana jest probezeindci, a mianowicie: odcinki kanatow
przewidziane do obudowania, kanaly staryoeiczs¢é nadcénieniowa urzdzen wyciggowych,
transportyyce powietrze zawiergge czynniki szkodliwe dla zdrowia, $je istnieje
niebezpieczéstwo przedostawaniagsgo do pomieszczepobytu ludzi, pozostate kanaty

- w zakresie podanym w projekcie lub uzgodnionym polzy strona wykonuaga a odbieragca,

- otwory wscianach, stropach i dachach,

- przepustnice, montowane w niedgstych przewodach powietrznych.

Przy odbiorze urgdzer i elementow od producenta naje

- dokon& ogledzin zewrtrznych,

sprawdzt recznie czy wirnik wentylatora nie ocierag € korpus obudowy,
sprawdzé wymiary gtowne,

- sprawdzé sztywna¢ konstrukcji,

- sprawdzé dziatanie mechanizmow nastawczyetuzji i przepustnic,

Odbior kadego etapu powinien bypotwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbiocokahuje

Inspektor Nadzoru na podstawie zgtoszenia Wykonawcy

Odbior techniczny ugdzenia wentylacyjnego napuje po zakaczeniu montau i przeprowadzeniu
prob, ma to na celu stwierdzenie, czyaaizenie jest wykonane zgodnie z projektem, nadgjeli
eksploatacji i ogiga zakltadane parametry.

8.2. Sprawdzenie kompletwowykonanych prac
Celem sprawdzenia kompletwd wykonanych prac jest wykazanies w petni wykonano wszystkie
prace zwidzane z montgem instalacji oraz stwierdzenie zgodaoich wykonania z projektem oraz

Z obowgzujagcymi przepisami i zasadami technicznymi. W ramaafpotetapu prac odbiorowych
nalezy przeprowad nastpujgce dziatania:
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a) Porownanie wszystkich elementow wykonanej instalaej specyfikacja projektowa, zarowno
w zakresie materiatéw, jak i doi oraz, jgli jest to konieczne, w zakresie WtwosCi i czeSCi
zamiennych;

b) Sprawdzenie zgodWdol wykonania instalacji z obowzujacymi przepisami oraz z zasadami
technicznymi;

c) Sprawdzenie dogpnacsci dla obstugi instalacji ze wzglu na dzialanie, czyszczenie i
konserwacje;

d) Sprawdzenie czysfoi instalacji; €) Sprawdzenie komplefiao dokumentéw niezfminych do
eksploatacji instalacji.

W szczegdlnéci nalery wykona nastpujace badania:

8.2.1. Badanie ogdlne

a) Dostpndsci dla obstugi;

b) Stanu czystei urzadzer systemu rozprowadzenia powietrza,

c) Rozmieszczenia i daginacsci otworow do czyszczenia ydzen | przewodow;

d) Kompletndci znakowania,

e) Rozmieszczenia zgodnie z projektem izolacji ciepinyparoszczelnych;

f) Zainstalowania ugdzen, zamocowania przewodow itp. w sposéb nie powgrjuprzenoszenia
drgai;

g) Srodkéw do uziemienia ugrzen i przewodow.

8.2.2. Badanie wentylatorow

a) Sprawdzenie, czy elementy gydzenia zostaty pgtzone w prawidtowy sposob;

b) Sprawdzenie zgoddoi tabliczek znamionowych (wielkoi nominalnych);

c) Sprawdzenie konstrukcji i wdaiwosci (np. podwojna obudowa);

d) Badanie przez ogliziny szczelngci urzadzen i tacznikow elastycznych;

e) Sprawdzenie zainstalowania wibroizolatorow;

f) Sprawdzenie zamocowania silnikow;

g) Sprawdzenie prawidtovéai obracania giwirnika w obudowie;

h) Sprawdzenie uksztattowania topatek wentylatoragioipzakrzywione do przodu lub do tytu);
1) Sprawdzenie zgodsoi przeptywu wentylatora z danymi na tabliczce ziaarawe).

8.2.3 Badanie sieci przewodoéw
Badanie wyrywkowe szczelbt polgczer przewodow przez sprawdzenie wzrokowe i sprawdzenie
wyrywkowe, czy wykonanie ksztattek jest zgodne @gktem.

8.2.4. Badanie nawiewnikow i wywiewnikow
Sprawdzenie, czy typy, liczba i rozmieszczenie edpda danym projektowym.

8.2.5 Wykaz dokumentow dotygzych podstawowych danych eksploatacyjnych
a) Parametry powietrza wewtnznego (lato, zima) z dopuszczalnymi odchytkami;
b) Parametry obliczeniowe powietrza zexrmanego (lato, zima);

c) Strumier powietrza zewgtrznego w warunkach projektowych (minimum, maksimum
d) Liczba wytkownikow;

e) Czas dziatania;

f) Obcigzenie cieplne pomieszczéczas trwania i rodzaj);

g) Innezrodia emisji (jéli wystepuja);

h) Rodzaj stosowanych elementow nawiewnych i wywievanyc

i)  Wymagane wielkéci réznicy cisnienia miedzy pomieszczeniami (+/-);

j) Poziom dwieku A w pomieszczeniach oraz poziomwileku A przy czerpni;

K) Klasa filtrow;

l) Klasa zanieczyszcagowietrza (podstawa do pomiaréw);

m) Sumaryczna moc elektryczna;
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n) Napkcie i czstotliwos¢ zasilagcego pgdu elektrycznego.

8.2.6 Wykaz dokumentow inwentarzowych

a) Rysunki powykonawcze w uzgodnionej skali, pokoloao;

b) Schematy instalacji uwzgdniajgce elementy wypogania regulacji automatycznej;

c) Schematy regulacyjne zawiegeg schemat pgézen elektrycznych i schemat oprzewodowania
odbiornikow;

d) Schematy blokowe uktadoéw regulacji zawiecgj schematy oprzewodowania odbiornikéw;

e) Dokumenty dopuszczgge do stosowania w budownictwie zainstalowanychadmeh i
elementow (w tym certyfikaty bezpiecmgwa);

f) Raport wykonawcy instalacji dotygzy nadzoru nad montam (ksgzka budowy).

8.2.7 Dokumenty dotygre eksploatacji i konserwacji

a) Raport potwierdzapy prawidtowe przeszkolenie gl eksploatacyjnych (§& istnieja) w
zakresie obstugi instalacji wentylacyjnych w budynk

b) Podecznik obstugi i wyszukiwania usterek;

c) Instrukcje obstugi wszystkich elementéw sktadowyddtalacii;

d) Wykaz elementow sktadowych wszystkich adzen regulacji automatycznej (regulatory,
styczniki, wyhczniki);

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1505:2001 Wentylacja budynkéw - Przewodystgoi ksztattki wentylacyjne
Z blachy o przekroju prostetaym -Wymiary.

PN-EN 1506:2001 Wentylacja budynkdéw -Przewody fmos ksztaitki wentylacyjne
Z blachy o przekroju kotowym -Wymiary.

PN-B-01411:1999 Wentylacja i klimatyzacja-Termoga.

PN-B-03434: 1999 Wentylacja -Przewody wentylaeyjRodstawowe wymagania i

daaia.

PN-B-76001:1996 Wentylacja -Przewody wentylacyjrgzczelnéé. Wymagania |

bada

PN-B-76002: 1976 Wentylacja -Bokenia urgdzen, przewodow i ksztattek

wglacyjnych blaszanych.

PN-EN 1751:2001 Wentylacja budynkow -bltzenia wentylacyjne kmowe - Badania
aerodynamiczne przepustnic regulacyjnych i zanygah.

PN-EN 1886:2001 Wentylacja budynkéw - Centrale tylacyjne i klimatyzacyjne -
Wiasciwosci mechaniczne.

ENV 12097: 1997 Wentylacja budynkéw -Siec przewed@/ymagania dotycce czsci
skladowych sieci przewodow utatwgap konserwacje sieci
przewodow.

PrPN-EN 12599 Wentylacja budynkéw -Procedury badanmetody pomiarowe

dotyczce odbioru wykonanych instalacji wentylacji i klitgaacji
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PrEN 12236 Wentylacja budynkéw -Podwieszenia odpgory przewodow -
Wygamia wytrzymatéciowe.

PN-EN 779+AC:1998 Przeciwpytowe filtry powietrzéadventylacji ogélnej - Wymagania,
badania, oznaczenia.

PN-B-01411:1999 Wentylacja i klimatyzacja -Terpiogia.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietniaO20w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75/2002 po2h9

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 maja 200dieniapce rozporadzenie w sprawie
warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiadaudynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 109/2004
p0z.1156).

Zalecane do stosowania przez Ministra Infrastrykiymagania Techniczne COBRTI INSTAL -
Zeszyt 5 - “Warunki techniczne wykonania i odbiorstalacji wentylacyjnych”.
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017 Instalacja wodocagowo - kanalizacyjna
Kod CPV 45330000-9

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej S.T.g swymagania dotyege wykonania i odbioru robdét instalacji
wewretrznych wodocigowej i kanalizacyjnej w rewitalizacji willi T. Sia w Bielsku — Biatej.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktuirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych specyfikagj

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia robot:
- wewrktrznej instalacji wodoggowej wody zimnej, CWU i cyrkulacji
- wewrktrznej instalacji kanalizacji sanitarnej

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technezg zgodne z obowizujacymi
odpowiednimi normami i oki&eniami zawartymi w Ogolnej Specyfikacji Technicgne

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w Ogolnej Specyfikaciji Techniczne;.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania, zgodrsé z dokumentagj
projektows, specyfikacj techniczi i poleceniami ZRU.

2. MATERIALY

Do wykonania robot instalacyjnych najestosowdé materiaty zgodnie z Dokumentadprojektovy -
opisem technicznym i rysunkami, posiag® swiadectwa dopuszczgje do stosowania
w budownictwie.

* woda zimna — rury wielowarstwowe PN 10 bar

* woda ciepta i cyrkulacja — rury wielowarstwowe BOl0 bar

e zestaw zaworéw - wg projektu,

* baterie umywalkowe, zlewozmywakowe — typy i staddamg projektu architektonicznego,

» zestawy sptukuce do WC i pisuaréw — zabudowane typu GEBERIT

* rury kanalizacyjne PVC (UD),

* rury kanalizacyjne PP (HT),

* wyposaenie sanitarne (umywalki, pisuary, muszlezpstve, zlewozmywaki - rodzaje , standard
- wg projektu architektonicznego,

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej. Sprz

budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typdw i ilgci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez ZRU.
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4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogo6lnymi w OgolnejeSgikacji Technicznej. Do transportu
Wykonawca mee uzy¢ dowolnychsrodkow.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotygeze wykonania rob6t podano w Ogolnej Specyfikacjicirécznej
I w dokumentacji projektowe;.

5.1. Instalacja wodoggowa, wody zimnej i cwu

Instalacg w budynku nalgy poprowadzt pod posadzk pomieszcze piwnic oraz w bruzdach
sciennych. Ten warunek nie dotyczy pomiesiadaehn. Przy podégiach do baterii umywalkowych

I zlewozmywakowych montowaksztaltke tzw. nypel §cznikowy dnl5 mm, a przy sptuczkach
ustpowych odpowiednie zaworygtowe dn 15 mm. Przy kKodwkach i na odgatieniach rur
utozonych pod tynkiem naky pozostawd 2 + 3 cm poduszki (pustki) powietrznej w celu
wyeliminowania napzen w przewodach. Wszystkie przeja przewodow przez przegrody
budowlane wyk. w tulejach ochronnych z PCWeksizych o dimensgj uszczelnionych kitem trwale
elast.

Uktad projektowanej instalacji pokazano waa graficznej dokumentacii.

Srednice proj. przewodéw dobrano na podstawie PM-@4/706 i w oparciu o przeliczenia
sekundowych przeptywow w poszczegolnych odcinkaatstalacji, przy rownoczesnym
uwzgkdnieniu dopuszczalnych qakosci przeptywu w rurach tworzywowych. Przy mointa
instalacji wodocigowej zachowa normatywne odlegkei przewodow od innych instalacji oraz
wysokaci zamontowania przyboréw sanit. Przy péegch przez przegrody oddzielenia
pozarowego na przewodach nafezamontowa kotnierze ogniochronne o odpostoREI 120.

Instalacja wodoaggowa w obiekcie zostanie wykonana:

- instalacja wody zimnej- rury wielowarstwowsarmdnicy 16-40 mm na PN 10,0 bar

- instalacja wody cieptej rury wielowarstwowe w pedie srednic dn 16-40 mm na PN 10,0 bar
taczone na ksztattki.

Maksymalne dinienie robocze w instalacji nie @ przekrocz§ 0,55 MPa.

Odcinki poziome przewoddéw prowadzonedip w przestrzeni izolacji termicznej posadzki piwnic.
Pionowe zejcia poscianach w bruzdackciennych lub pod piyt gipsows. Przewody wody zimnej
prowadz¢ w izolacji okrglonej w opisie techn.

Odprowadzeniéciekdéw sanitarnych nagii do istniejcej kanalizacji sanitarnej KS 160.
Wiaczenie projektowanego pionu kanalizacyjnego wyk. idtniegcej studzienki rewizyjnej
DN=1000 mm. Na kanalizacpanitarg przewiduje sj zastosowanie:

- na podejciach i pionach rur kielichowych PCYdzone na uszczelki gumowe.

Piony kan. prowadziw bruzdachciennych lub w obudowie ptyt gipsowych i wypagaw rewizje
oraz rury wywiewne wyprowadzone poxey potaci dachowe;j.

Kanalizacg sanitarg prowadzé ze spadkami minimalnymi:

@ 100 mm —i = 2%,

@150 mm—-i=15%

Polczenia piondw z odcinkami poziomymi projektuje pod posadzk piwnic , a naspnie kanat
sanitarny nalgy ukierunkow& do studzienki rewizyjnej pokmnej na zewn. obiektu.

Odcinki poziome kanalizacji uktadana warstwie piasku ze spadkiem ckveym w czsci
graficznej oprac. W miejscach oklenych w czsci graficznej zabudowakratki sciekowe dn 50 z
blachy stalowej nierdzewnej z syfonem.
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5.2. Instalacja kanalizacji sanitarnej wegirenej

Poziomy kanalizacyjne prowadzize spadkiem 2% rury uktaélav wykopie na warstwie piasku
gr. 20 cm i obsypapiaskiem do wysoldzi 20 cm ponad wierzch rury.

Piony i podejcia odptywowe prowadziw bruzdachsciennych i w posadzce.

Pod pionami zainstalowa czyszczaki PCV. Piony zakozy¢ rurami wywiewnymi
wyprowadzonymi ponad dach.

W miejscu wystpowania czyszczakow zainstaloiwa scianie drzwiczki rewizyjne.

5.3. Zamurowania

Po wykonaniu wszystkich prac zyganych z monteem rurocigdw wodnych i kanalizacyjnych,
przeprowadzeniu prob szczedeo i wykonaniu izolacji rurogigdbw wodnych, natey wszystkie
bruzdy i otwory zamurowa

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@.
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t, podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej
6.2. Kontrola jakéci materiatéw

Wszystkie materiaty do wykonania robot maisodpowiadd wymaganiom dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej oraz posiadaviadectwa jakéci producenta i uzyska
akceptagj ZRU.

6.3. Kontrola jakéci robot

Kontrola jakadci wykonania robot , polega na zgodoio wykonania robét z dokumentac)
projektow i poleceniami ZRU.
Ogolne zasady kontroli jakoi , podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady podano w Ogdlnej Specyfikacji Tectmeg

Jednostki obmiaru zgodnie z przedmiarem robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w Ogolnej Sileasjf Techniczne.
Odbioru robot nakey dokon& zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbi&®obdt
Budowlano - Montaowych.

Przy wykonywaniu robét niezldny jest systematyczny nadzor prowadzony przez ngke; a take
nadzor inwestorski i autorski.

Czesciowe odbiory robét polegajna sprawdzeniu, czy poszczegoélne etapy robot tyosikonane
wg projektu technicznego.

Odbioru robot powinien dokokaprzedstawiciel ZRU, przy udziale przedstawicielgkanawcy
robot.
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9. PLATNOSCI

Zasady ptatneci za wykonane roboty okiia umowa.

10. NORMY | DOKUMENTY ZWI AZANE

10.1. Normy

Numer normy polskiej i

odpowiadajacej jej normy Tytut normy
europejskiej i miedzynarodowej
PN-81/B-10700.00 Instalacje wewtrene wodocigowe i kanalizacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze. Wspdine
wymagania i badania
PN-81/B-10700.01 Instalacje wewtrene wodocigowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Instalacje
kanalizacyjne
PN-81/B-10700.02 Instalacje wewtrene wodocigowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Przewody wody
zimnej i cieptej z rur stalowych ocynkowanych.
PN-83/B-10700.04 Instalacje wewtrene wodocigowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Przewody wody
zimnej z polichlorku winylu i polietylenu.

PN-C-89207:1997 Rury z tworzyw sztucznych. Rurysnigniowe
z polipropylenu PP-H, PP-B i PP-R.

PN-71/B- 10420 Urgdzenia cieptej wody w budynkach. Wymagania
I badania przy odbiorze.

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjM#ymagania

I badania przy odbiorze.

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budmva - montaowych, Tom |l - Instalacje
sanitarne i przemystowe, ARKADY, Warszawa 1998 r.

* Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacw sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiaddoudynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75 z dnia
12.04.2002 r. poz. 690.

» Warunki techniczne wykonania i odbioru ruesgmw z tworzyw sztucznych, Polska Korporacja
Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej i Klimatgza/NVarszawa, 1996r.
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018 Instalacja ogrzewcza i technologiczna

Kod CPV 45331100-7

1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej STaswymagania dotycgce wykonania i odbioru robot wewtnznej
instalacji ogrzewczej i chtodniczej w ramach rewatzcji willi T. Sixta w Bielsku — Biatej.

1.2.Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokurperetargowy i kontraktowy przy zleceniu
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot specyfikacii

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecan&j dotycz prowadzenia robaot:

- instalacji centralnego ogrzewania (ogrzewania pgalego, grzejnikowego),

- instalacji ciepta technologicznego (zasilanie nagnzic wentylacji mechanicznej i
klimakonwektoréw),

- instalacji chtodniczej

1.4.Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Techngz § zgodne z obowkzujagcymi
odpowiednimi normami i okégeniami zawartymi w Ogolnej Specyfikacji Technicgne

1.5.0g6Ilne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w Ogolnej Specyfikaciji Techniczne;.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&koich wykonania, zgodrsd z dokumentagj
projektows, specyfikaci techniczi i poleceniami ZRU. W przypadkach wymagajch wyjanien,
uscislen lub wprowadzenia zmian w zastosowanych razamiach projektowych. Wykonawca ma
obowigzek powiadomienia projektanta i ZRU w celu pmif decyzji.

2. MATERIALY

Do wykonania robét instalacyjnych najestosowa nastpujace materiaty zgodnie z Dokumentacj
Projektovg - opisem technicznym i rysunkami:

Wszystkie materiaty mugzposiadé aktualne atesty lub odpowiad#@olskim Normom. Naley
zastosowa materiaty i uradzenia dowolnego producenta ale o parametrach pobdamw
dokumentaciji projektowe,.

- rury miedziane,

- rozdzielacze ogrzewania podiogowego DSM ze stardziewnej zaworami odcirgymi,
odpowietrznikami, zaworami regulacyjnymi i zaworandoptywowymi w szafkach
podtynkowych,

- grzejniki ptytowe VK (dolno zasilane) wypasme w komplet zawiesag wspornikow,
zawory termostatyczne z gtowicami w zabezpieczerstytucjonalnym,

- wymiennik ptaszczowy woda — glikol 85 kW,

- popa obiegowa,

- termometry, manometry,

- zawory odcinajce i zwrotne,
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- rury tworzywowe kan — therm z ostpantydyfuzyjm,

- komplet ksztattek, kotew mocigych , zaciskow przytzeniowych,

- kompesatory do kompensaciji i wydad z przyhczami gwintowanymi,
- folia rastrowa firmy PURMO,

- siatka druciana o oczkach 15 x 15 cm z drutu @ 4 mm

- otuliny termoizolacyjne na rury piankowe.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Wykonawca jest zobowtany do wuywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonanych robot.

4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogoélnymi Ogolnej $fikacji Technicznej. Do transportu
materiatdbw mana wy¢ dowolnychsrodkéw transportu.

5. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT
Ogolne wymagania dotygze wykonania robét podano w Ogélnej Specyfikacghrecznej.
5.1. Opis instalacji c.o., zasilania nagrzewniczgyvania podtogowego i klimatyzacji

Dla budynku biurowego wykoiainstalacg grzewca i chtodnicz czterorurowy, pracujca

w ukiadzie pompowym, z rozdzialem dolnym z zabezze@iem systemu zamkitego, na
parametry grzewcze 50/40 °C oraz chitodnicze (wadbpwa) 7/12°C dla zasilania nagrzewnic
wentylacyjnych przyjto parametry 70/50°C.

Na instalag} c.o., zasilania nagrzewnic oraz instajasjody lodowej zastosowano rury miedziane
taczone na lut mgkki w izolacji termicznej. Na przewody wody lodowepastosowano izolag]
antyroszeniow.

Przewiduje si rozprowadzenie instalacji c.0. na poziomie piwnwi@rzestrzeni izolacji termiczne.

Rury z czynnikiem grzewczym montowav izolacji bezpérednio przyscianie, natomiast rury

z wody lodowa od wewsgirz pomieszcz@ Piony w instalacji c.o. i wody lodowej prowadzi

w bruzdach sciennych (w obgbie kondygnacji piwnicy po wierzchgciany w uzgodnieniu

z projektantem cz. architektonicznej). Pddig pod grzejniki i klimakonwektory uzbkoiw zawory

odcinajce, a poddgia pod nagrzewnice wentylacyjne w zawory regulaeyptromax.

Gtowne nitki zasilggce oraz odgakienia zostam uzbrojone w zawory kulowe odcinag.

Przewody bda prowadzone ze spadkiem w kierunku zaworéw spustbwyako powierzchnie

ogrzewalne proponujeesgrzejniki ptytowe VK (dolno zasilane) wyposme w odpowietrzniki oraz

komplet zawieszg wspornikdw i kratek. Grzejniki wypogane Igdg réwniez w zawory

termostatyczne z glowicami w zabezpieczeniu insjtuym.

Pomieszczenia przeznaczone do klimatyzacji wypmsa zostam w klimakonwektory "fan coil”

czteroprzewodowe firmy Daikin sterowane termostatam

Inst. zasilajce wyposaone lgda w zawory spustowe i automatyczne odpowietrznikmatkowe.

Zasilanie klimakonwektorow zaprojektowano przeza@s@wvanie:

- wymiennika ptaszczowego woda/glikol typ SL140-BRBIO-TL-LIQUID 85 kW,

- pompy obiegowej typ Wilo-TOP-E-50/1-7 o paramelrgpodanych w specyfikacji materiatowej,
zabudowanej na nitce zasilegj instal. wody lod. przy wymienniku,
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- termometry i manometry,

- filtr siatkowy FS,

- zawory odcinajce i zawor zwrotny.

Zasilanie uktadu wody grzewczej dla grzejnikow imédkonwektorow zaprojektowano ukfad
zmieszania pompowego. Dla zasilania nagrzewnic ylaryjnych w centralach i kurtynie powietrza
zastosowano porgpobiegows typ Wilo-TOP-E-30/1-10 zabudowama zasilaniu w ukt. filtra,
zaworu zwrotnego i zaworow odcigaych.

Lokalizacja uktadu wymiennikowego w pomieszczemichin. na poziomie piwnic budynku.

5.2. Ogrzewanie podtogowe

Zgodnie z ustaleniami dla pomieszizecztow sanitarnych i szatni na poziomie piwnic zastwasno
zgodnie z ustaleniami ogrzewanie podtogowe.

Parametry zasilania przyp jak dla ogrzewania podtogowego tj. 45/35°C. @ganie podiog.
bedzie zasilane osobmitka grzewcz poprzez zastosowany tzw. rozdzielaczowi uktad maigsy z
zaworem trojdrogowym i pomp mieszajca co stanowi to kompletny zestaw do regulacji
temperatury i przeptywu welach ogrzewania ptaszczyznowego.

Wyposaony jest standardowo w ukiad miesgs) z pomp 3-biegowy oraz sekcyjne rozdzielacze
moskzne. Rozdzielacze mgpa belce gérnej zamontowane przeptywomierze oesakiregulacji od

0 do 5 I/min oraz na belce dolnej termostatyczn&adhd zaworowe o standardzie gwintu M30x1,5 z
mozliwoscig zainstal. sitownikow steragych z zaworami.

Zaproponowane rozwzanie ogrzewanie grzejnikowo-podtogowe uthwia niezalene grzanie t;.
grzejnikowe lub podtogowe przez manualneagykenie zawordéw odcinggych.

Doprowadzenie ciepta do kde] sekcji grzewczej nagti osobn nitka grzewca wyprowadzon

z rozdzielaczy. Rozdzielacze umieszczone zgsiaszafce podtynkowe.

Lokalizacja wg cgsci graficznej opracowania. Na instalacje podiogorastosowane zostan
specjalne rury kan-therm z ostpantydyfuzyjrn. Przewody uktadanegty na folii przeznaczonej do
ogrzewania podtogowego, a rurki mocowane za speahlklipsow.

Uwaga: zaleca sizastosowa warstwe 10 cm styropianu twardego oraz wylewkementow

z dodatkiem plastyfikatorow gr. 6,5 cm oraz zbr@ensiatki @ 6 mm 10x10 cm.

5.3. Klimatyzacja pomieszazebiektu

Wykona klimatyzacg-chtodzenie pomieszcaebiurowych przez zastosowanie klimatyzacji w
oparciu o klimakonwektory (jednostki wewtrzne) oraz wytwornice wody lodowej (jednostka
zewretrzna) usytuowanna zewgtrz obiektu.

5.4. Instalacja wody lodowej

Instalacje wody lodowej natg wyk. z rur miedzianych.

Przewody montowa ze spadkiem unmiwiajacym odpowietrzenie i odwodnienie instalacji.
taczenie rur wykonaza pomog lutumiekkiego. taczenie przewoddw z armatur urzagdzeniami
wyk. na gwint i przez lutowanie. Wydtania termiczne d¢mla kompensowane kompensacj
naturalm, na zalamaniach tras. Do odpowietrzania instalazfistosow& automatyczne
odpowietrzniki ptywakowe, DN 15 mm, o@dteé recznymi zaworami kulowymi. Do odwodnienia
instalacji w najniszych punktach zastosotvaawory spustowe. Przy wdzeniach, na zasilaniu i
powrocie zamontowa zawory odcinajce, kulowe. Fan coil'e dulag dostarczone z fabrycznie
wbudowanymi i zaizolowanymi zaworami tréjdrogowyrDN 15 mm. Pajczenia fan coil'i z
instalacy wyk. za pomog przewodow sztywnych lub elastycznych z atestem.

5.5. Regulacja hydrauliczna instalacji wody lodpwgrzewczej

Dla potrzeb proj. instalacji wykonano obliczeniallguliczne ztadéw wody lodowej i wody
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grzewczej. Po zmontowaniu instalacji naleja dokladnie przeptuka wods wodochgows,

a nasgpnie naley ja podd# regulacji hydrauliczne;.

Regulacg hydrauliczi instalacji wykona poprzez dokonanie nastaw na zaworach, na kierunku
zasilania fan coil'i. Wielké¢ nastaw podano na rysunkach rozewm instalacji wody lodowej i
grzewcze).

5.6. Préba szczeldoi

Po wyptukaniu instal. i wykonaniu regulacji hydraahej, naley przeprowadzi proke szczelnéci i
wytrzymalaci wodg wodochg. przy cénieniu probnym ppr .= 1,5 x prob., tj. min. 3,75r,ba
pominieciem naczy ekspansyjnych, ktore na czas préby maledigczy¢ od instalacji. Proby
wykona zgodnie z WTWiIO.

5.7. izolacja zimnochronna i cieptochronna

Izolacji zimnochronnej podlegajpow. przewodow i zbiornikéw, w ktorych przeptywayanik
chtodzcy latem i czynnik grzejny zig oraz armatura zamontowana na tych przewodach
I zbiornikach. Do izol. zimnochronnej naleuzy¢ piankowych ptaszczy. Izolacje najeklei¢ do
odtluszczonych pow. za pompkleju. Grub. izolacji: wymiennika 20 mm, rur 13 mm

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g6lne zasady kontroli jaf@

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w Ogolnej Specyfikaciji Techniczne.

6.2.Kontrola jakéci materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania robot maisodpowiadd wymaganiom dokumentaciji
projektowej i specyfikacji technicznej oraz posiaéaiadectwa jakéci i uzyska& akceptag ZRU.

6.3.Kontrola jakdci robot

Kontrola jakaci wykonania rob6t polega na zgodnowykonania rob6t z dokumentagjrojektowny
i poleceniami ZRU i obowgizujagcymi przepisami.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygze obmiaru podano w Ogélnej Specyfikacji Technigzne

Jednostki obmiaru wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w Ogolnej Silaasjf Techniczne.
Odbioru robot nakey dokon& zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbi&®obdt
Budowlano - Montaowych.

Przy wykonaniu roboét niezkny jest systematyczny nadzor prowadzony przez waka; a take
nadzor inwestorski i autorski.
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Czesciowe odbiory robot polegajna sprawdzeniu, czy poszczegolne etapy robét tyosikonane
wg projektu technicznego.

Odbioru robot powinien dokodaprzedstawiciel ZRU, przy udziale przedstawicielgkanawcy
robot.

9. PLATNO SCI

Warunki ptatnéci za wykonane roboty okila umowa.

10.NORMY | DOKUMENTY ZWI AZANE

Numer normy polskiej Tytut normy
i odpowiadajacej jej normy

europejskiej i miedzynarodowej

PN-64/B-10400 Urgdzenia centralnego ogrzewania w budownictwie
powszechnym. Wymagania i badania techniczne |przy
odbiorze.

PN-90/M-75003 Armatura instalacji centralnego ograeia. Ogoélne
wymagania i badania.

PN-91/M-75009 Armatura instalacji centralnego ogreia. Zawory
regulacyjne.

PN-EN 215 -1 : 2002 Termostatyczne zawory grzejugk Czs¢é 1.
Wymagania i badania.

Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Zabezpieczepie

PN-B-02414:1999 instalacji ogrzew&a wodnych systemu zamkiego z

Errata N 8/2000 naczyniami wzbiorczymi przeponowymi.

Wymagania.

PN-B-02421:2000 Ogrzewnictwo i cieptownictwo. lzga cieplng
przewodow, armatury i ugdzer. Wymagania i badanja
odbiorcze.

PN-92/M-34031 Rurocigi pary i wody gogcej. Ogolne wymagania| i

Zmiany PN-M-34031/a1:1996 |badania.

PN-93/C-04607 Woda w instalacjach centralnego oganea.
Wymagania i badania dotygze jakéci wody.

PN-71/H-04651 Ochrona przed korgzjKlasyfikacja 1 okrélenie
agresywneéci korozyjnejsrodowisk.

PN-EN 442 —1:1999 Grzejniki. Wymagania i warutgghniczne.

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budamwd - montaowych, tom Il -
Instalacje sanitarne i przemystowe, Arkady, Warsza@88 r.

* Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacw sprawie warunkdéw
technicznych, jakim powinny odpowiad&udynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75 z dnia
12.04.2002 r. poz. 690).
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019 Roboty wykaiczeniowe

Kod CPV 45400000-1
1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejg swymagania dotycgre wykonania
i odbioru rob6t wykaczeniowych przewidzianych do wykonania w ramach itaizaciji willi
T. Sixta w Bielsku —Biatej.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadolzie stosowania jako dokument przetargowy i kontnaly przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objych specyfikag

W ramach prac wykiczeniowych przewiduje swykonanie:
* robo6t malarskich
* licowaniascian ptytkami
* wylewki z zaprawy cementowe;j
» posadzek z ptytek gresowych
* uzupetnienia posadzek drewnianych
» monta okien drewnianych
» monta drzwi drewnianych
» 0sadzenie drzwi drewnianych
» renowacja okien i drzwi drewnianych
* renowacja elementéw stalowych

1.4. Okreflenia podstawowe
Okreslenia podstawowezyte w niniejszej SSTagszgodne z Normami i ST pkt. 1.5.
1.5. Ogdlne wymagania dotygze zasad prowadzenia robot

» Ogodlne wymagania dotygee zasad prowadzenia robot podano w ST pkt. 2.

* Niniejsza specyfikacja obejmuje c&o robdt zwhpzanych z wykonaniem robot
wykonczeniowych.

 Wykonawca jest odpowiedzialny za jdko wykonywania tych robd6t oraz zgodido
z umowy, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleaemiZarazdzagpcego Realizagj
Umowy (Inspektora nadzoru).

 Wprowadzenie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentdw wymaga akceptacji

zarzdzapcego realizagj umowy (ZRU).

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyacze materiatdw

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padarpkt. 4.
2.2. Materiaty do rob6t wykiwzeniowych

2.2.1 Roboty malarskie

* Dobdér materiatow, ich cechy okéta sk w projekcie wykonawczym.
*  W/w wyroby powinny posiadaAtesty Techniczne.
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* Gips szpachlowy - gtadgipsowa.

* Malowaniescian i sufitow - farby mineralne — rodzaj uzgafizi nadzorem konserwatorskim
I projektowym

* Malowanie konstrukcji stalowej - podktad miniowfarby nawierzchniowe

2.2.2. Licowaniescian ptytkami

zaprawy wyréwnujce

emulsje gruntujce

ptyty scienne ceramiczne o wysokim standardzie (rodzaektylo akceptacji kytkownika i
Projektanta)

gotowe zaprawy klejowe elastyczne

zaprawy do fugowania

2.2.3. Wylewki z zaprawy cementowej zbrojone

* Wylewki mog by¢ wykonane 2z zaprawy cementowej lub betonu zwykiego
z cementem portlandzkim klasy 32,5

» Jako kruszywo do zapraw cementowych dowolnej klasiyiany 1 lub piasek uszlachetniony,
odpowiadajcy normie PN-B/79-06711.

» Zaleca s} stosowa plastyfikatory.

» Do zbrojenia wylewek stosowsaiatki zbrojeniowe z drutu @ 4 o oczkach 15 x &b ¢

2.2.4. Posadzki

W pomieszczeniach zgodnie z projektem wykonawczyastasowano nagiujgce materiaty

posadzkarskie:

» plytki ceramiczne o wysokim standardzie (wiglkowzor, kolor uzgodidi z Projektantem i

Uzytkownikiem)

- twarda¢ wg skali Mahsa 8

- scieralna¢ V klasascieralngci

- w pomieszczeniach mokrych, na schodach, korytarzaahl na zewdirz antypdlizgowe
klasy 10 11.

emulsje gruntujce

gotowe zaprawy klejowe elastyczne

zaprawy do fugowania - fuga elastyczna

parkiet ¢bowy, Bczony na wpust i wkasne piéro wielldodeszczutek wg istniggych)

klej do parkietu do podky mineralnych

lakier do parkietu, bezbarwny, niezawigmj sktadnikow toksycznych, antyfizgowy, o duej

odporndci nascieranie

» listwy przyscienne gbowe

2.2.5. Stolarka

Stolarka drzwiowa i okienna drewniana — wykonanamér istniejcych

e w drzwiach oszklonych stosowazyby bezpieczne, przezierne

* wdrzwiach zewsgtrznych i drzwiach ppo stosowa samozamykacze hydrauliczne

» wszystkie drzwi wyposg/é w okucia metalowe nierdzewne, do sanitariatow drzwizw.
zamkami fazienkowymi, pozostate drzwi z zamkamikiagem patentowym z trzema kluczami

» wszystkie drzwi ppa. winny posiadatabliczk znamionow i atest

« drzwi do sanitariatow dotem wypasa w kratke nawiewry o pow. 0,2 rf

« wspolczynnik przenikania ciepta dla okien Umax & W/(nfK)

2.2.6. Renowacja istniggej stolarki drewnianej

Zestaw materiatdw zgodnie a programem prac kongerskach.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotygce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.

3.2. Sprzt do wykonywania robot

* Rodzaje sprgu wwywanego do robot wykiazeniowych pozostawiaesdo uznania Wykonawcy.

» Jakikolwiek sprzt, maszyny lub urgzenia nie gwarantgge zachowania wymaga
jakosciowych robot i przepisow BHP zostanie przez ZRYskavalifikowany i nie dopuszczone
do robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotyez transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w pkt. 2.1. ST

5.2. Warunki przygpienia do robot

Przystpienie do wykonywania robot jest miove wytacznie za zgogl ZRU (Inspektora nadzoru), w
korzystnych  warunkach  pogodowych oraz po stwierigen ze inne  warunki
i etap robot budowlanych spetrgavymaog wigciwego prowadzenia prac zasadniczych.

5.3. Wykonywanie robot

Roboty wykona zgodnie z projektem technicznym, Warunkami techmyeni wykonania
i odbioru robét budowlano- mortewych Tom | - ,Budownictwo ogdélne” oraz instrukcjam
montaowymi producentdw materiatdbw wykozeniowych, a tate poleceniami ZRU (Inspektora
nadzoru).

5.3.1. Roboty malarskie

W zakres czynnii objetych malowaniem wchodz
- zabezpieczanie podtdg i innych elementéw przeduzianiem
wykonanie niezédnych rusztowa
przygotowanie podima
wykonanie gtadzi gipsowej
przygotowanie farb
dwukrotne malowaniécian i sufitow
przestawienie i usugtie rusztowa
. Pow’fokl powinny by niezmywalne przy stosowaniérodkdw mypcych i dezynfekujcych
(z wyjatkiem spirytusu) oraz odporne na tarcie na suateszorowanie a tak na reemulga¢j
* Powioki powinny dawé aksamitno - matowy wygdl pomalowanej powierzchni.
* Elementy metalowe istnigge naleéy wyczysci¢ (zdja¢ wszystkie stare powtoki malarskie |,
odttusci¢ i pomalowd farbami o parametrach podanych w projekcie).
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5.3.2. Licowaniescian ptytkami

. Wykonanle w/w robot ObeijJe :
przygotowanie , wyrdwnanie i gruntowanie pagto
sortowanie, dopasowanie i utnie ptytek
obrobienie wgk, osciezy i innych przeszkod
spoinowanie, oczyszczenie licowanyahan
nie przewiduje s zaktadanie listew nazoych — na nargach ptytki dopasowaprzez
szlifowanie.

UWAGA: w pomieszczeniach mokrych ptytki uktadaa warstwie uprzednio wykonanej izolacji z
zaprawy wodoszczelnej

5.3.3. Wylewki z zaprawy cementowej zbrojone

* Gruba¢ wylewki zgodnie z projektem, jednak nie mnief di cm. Wytrzymaté¢ nasciskanie
wylewek z zaprawy cementowej nie aedby¢ mniejsza ni 12 MPa.
*  Wylewki zbrok siatkami stalowymi.
* W okresie dojrzewania wylewki cementowe (przez rinlni) naleéy odpowiednio pielgnowa
(utrzym& w stanie wilgotnym przez min 7 dni).
. Wykonanle obejmuje:
przygotowanie podim
- przygotowanie zaprawy
- uktadanie zaprawy
- wyréwnanie i zatarcie powierzchni
- monta siatek zbrojeniowych
- pielegnacg podktadow
- nackcie szczelin dylatacyjnych
- malowanie powtokami niepytymi, wodoszczelnymi i olejoodpornymi dot. posadzki

Posadzki z ptytek gresowych
. Wykonanle obejmuje:
- wyréwnanie i przygotowanie podta
- gruntowanie podiza
- sortowanie ptytek
- przygotowanie masy Klggej
- utozenie piytek
- utozenie cokolikow
- monta listew
spoinowanie
W pomleszczenlach mokrych ptytki ukigddana warstwie uprzednio wykonanej izolaciji
z zaprawy wodoszczelnej
* nazewntrz stosowa kleje i fugi mrozoodporne, elastyczne.
» plytki podtogowe musza posiaila klag scieralngci.

Posadzka z parkietu

W pomieszczeniach, w ktorych wykonujee gi0sadzki, temperatura powietrza nie powinng by
nizsza nt 15° C, a wilgotné¢ wzgledna powietrza wyno&iw granicach 40 — 65 %.Wilgot&o
podkiadu cementowego nie ueoby¢ wicksza nk 3%, podkiadu anhydrytowego — 1,5%. Deszczutki
parkietowe zaaklimatyzowaw pomieszczeniu, gdzieetly ukladane, minimum 24 godziny
(optymalny czas aklimatyzacji — 4 tygodnie). Wilgoi¢ drewna parkietu w momencie uktadania
powinna wynosi 8 — 13%. Deszczutki nate uktada pasami ,w jodelk”, tj. pod katem 45 w
stosunku do osi pomieszczenia. ¢hizy posadzik a statymi pionowymi elementami budynku
(sciany) naley pozostawd szczelig dylatacyjry szerokéci min. 10 mm. Posadzka powinnacby
trwale zwpzana z podkladem. Deszczulki przykte@o podiaa zgodnie z instrukgjproducenta
kleju. Klej nanost rbwnomiernie, sukcesywnie na catej powierzchnirazatpwanego uprzednio
podkiadu. W czasie uktadania deszczutka powinrtalékko przesuwana po powierzchni kleju, aby
nasgpito dobre zwikenie spodu deszczutki klejem. Przyklejeniezdegl deszczutki do podkiadu
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powinno nasfpi¢ na catej powierzchni, a wadnym wypadku mniejszym 1i80% powierzchni
deszczuiki. Listwy podiogowe présienne nalgy przybijad do deszczutek w odgiach nie
wickszych nk 60 cm za pomagcgwaozdzi. Na styku posadzki parkietowej z posagzkinnego
materiatu trwale wbudowéakatownik metalowy.

Szlifowanie

Powierzchng posadzki z parkietu z deszczutek przyklejanychdpstatecznym stwardnieniu kleju -
po 2-3 dniach  wyréwrtaprzez oszlifowanie. Na powierzchni posadzki niegmby¢ slady
zarysowania materiategtiernym. Po szlifowaniu posadzkoktadnie odpyli mechanicznie.

Malowanie

Natychmiast po oszlifowaniu i odkurzeniu posagizsarkietows nalery zagruntowa lakierem
podktadowym, bezbarwnym, zabezpiegegm malowane drewno przed ciemnieniem. Lakier
podkiadowy naklada w jednej warstwie ¢dzlem. Po wyschrciu lakieru podktadowego cat
powierzchng posadzki wygtadZziprzecierajc ja papieremsciernym nr 150-180 i doktadnie odpd/li

Z kolei pomalowé posadzk lakierem nawierzchniowym w trzech warstwach. Praedowaniem
kolejnej warstwy, poprzedmizmatowt przez przetarcie papieresniernym nr 180-240 i doktadnie
odpylic. Lakier nawierzchniowy winien Ry antypdlizgowy i o bardzo diej odpornéci na
scieranie.

Malowanie wykonywa w nas¢pujacych warunkach:
temperatura powietrza w pomieszczeniu 15°%€25
wilgotnos¢ wzgledna w pomieszczeniu 40 — 65%
wietrzy¢ i wentylowa pomieszczenie w trakcie robot

5.3.4. Stolarka drzwiowa

* W zakres czynniei dotyczcych osadzenia stolarki i drzwi wchadz
obsadzeniedieznic z uszczelnieniem
regulacja skrzydet i montaakcesoriow

* Drzwi nalezy osadzt w osciezu $ciany i przymocowéa do budynku za pomadotew, ktére
powinny przeni& wymagane obegrenia.

* W przypadku stosowania innych sposobéw mocowarpa,preez przystrzelenie kotwy do
sciany lub marek, naly dostosowé sic do aktualnych instrukcji technicznych.

* Drzwi wejciowe do budynkéw powinny Ry dostosowane do potrzebzytkowych
i ewakuacyjnych oraz umbwia¢ dogodny transport mebli i noszy w pozycji poziomej

*  Wymiary drzwi magcych stiy¢ osobom niepetnosprawnym powinny uttia¢ swobodny
wjazd i wyjazd wozka inwalidzkiego.

» Drzwi przeciwpaarowe powinny b§ wykonane z materiatdw niepalnych oraz powinny by
wyposaone co hajmniej w zamykacze z ttumieniem hydraulyra.

* Drzwi przeciwpaarowe powinny b§ otwierane na zewgtrz pomieszcze

e« Do uszczelnienia mdzy ccieznica drzwi (okna) ognioodpornych, asmezg stosowa

pianke poliuretanovg ognioodporg (wymagany atest).

Drzwi powinny s¢ lekko otwierg i zamyka.

Rozwierane skrzydta nie mggcier& sie w zadnym miejscu.

Zamknkte skrzydta drzwiowe powinny dobrze przylégh acieznicy.

Skrzydta drzwiowe powinny #yodporne na zwichrowanie.

Skrzydta drzwiowe z otworami do szklenia powinny logztywnione.

5.3.5. Renowacja stolarki drewnianej

Renowaa} istniegcej stolarki drewnianej wykoagodnie z programem prac konserwatorskich.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jas@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robét

Podczas kontroli rob6t powinny &gprawdzone:

zgodnda¢ wykonanych robot z dokumentadgchnicza,
jakaosci zastosowanych materiatow,
doktadndci wykonania robot wykaczeniowych

6.2.1. Roboty malarskie

Badania powtok przy ich odbiorach najeprzeprowadza po zakaczeniu ich wykonania
W nastpujacych terminach:
- powtoki z farb emulsyjnych i silikonowych - nie weniej niz po 7 dniach,
- powtoki z farb wapiennych, cementowych, krzemianolyolejnych, syntetycznych oraz
lakierow i emalii - nie wczaiej niz po 14 dniach.

6.2.2. Licowaniescian ptytkami

Prawidtowa¢ wykonania podkiadu powinna bysprawdzana przy odbiorzeesziowym przez
ogledziny zewrtrzne i pomiar.
Prawidtowa¢ wykonania izolacji ptaszczyzrigiany w pomieszczeniach mokrych
Badanie materiatbw oktadzinowych i klejéw przeproa posrednio na podstawie
zaswiadczeé o jakasci i zapisébw w dzienniku budowy. Bezysednio naley sprawdza doboér
kolorystycznych ptytek, brak rys lub odpryskow itp.
Badanie gotowej oktadziny z ptytek ceramicznych pme polega na sprawdzeniu:
- nalezytego przylegania do podktadu przez lekkie opukieaptytek w kilku dowolnie
wybranych miejscach: gluchydick wskazuje na nie przyleganie ptytek ceramicznysh d
podkiadu,

- prawidtowdci przebiegu spoin przez naghiccie cienkiego sznura wzdtudowolnie
wybranych spoin poziomych i pionowych i pomiar ogdehh z dokladnécia do 1 mm
(sprawdzenie za pomg@oziomnicy i pionu murarskiego),

- prawidtowdasci uksztattowania powierzchni oktadziny przez pazghnie w prostopadtych
do siebie kierunkach taty kontrolnej o diggpo2 m w dowolnych miejscach powierzchni
oktadziny i pomiar wielkéci prze&witu za pomog szczelinomierza z dokladéma
do 1 mm,

- wizualnym szerokéri stykOw i prawidtowéci ich wypetnienia, w a przypadkach
budzcych watpliwosci - przez pomiar z doktadicia do 0,5 mm,

- Jednolitcsci barwy ptytek.

6.2.3. Wylewki z zaprawy cementowej

W czasie wykonywania wylewek cementowych ntglena bieggco kontrolowa skiad
I konsystengj zaprawy cementowej,

Gruba¢ wykonywanych wylewek,

Prawidtowe utgenie siatek zbrojeniowych.

Wylewki winny by¢ oddylatowane od pionowych, statych elementéw bkdy@ciany, stupy
itp.).

Nalezy wykona& szczeliny dylatacyjne tak, aby dzielity one poditana pola nie wksze nk 36
m? przy dhugdci boku meprzekracza;ej 6 m.

Szczeliny dylatacyjne natg rowniez wykona w miejscu oddzielagych fragmenty powierzchni
o réznigcych se wymiarach.

Sprawdzeniu podlega rowéiowylewek.
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Podktad powinien mie powierzchng rowng, stanowaca ptaszczyzm poziony lub pochys,
zgodnie z ustalonym spadkiem.

Powierzchn sprawdza si dwumetrowy tata, przyktadag w dowolnym miejscu, nie powinna
wskazywa ona przéwitow wigckszych nk 5 mm.

Odchylenie powierzchni podktadu od ptaszczyzny (@ozj lub pochyte)) nie powinno
przekracz&2 mm/m i 5 mm na catej diuga lub szerokéci pomieszczenia.

6.2.4. Posadzki

Odbior robét podtogowych obejmuije :

odbior materiatow

odbidr warstw izolacyjnych

odbiér podktadu

odbidr kaxcowy robét podtogowych

Posadzki z ptytek ceramicznych

Prawidtowa¢ wykonania podktadu powinna &ysprawdzana przy odbiorzeesziowym przez

ogledziny zewrtrzne i pomiar.

Badanie ptytek ceramicznych i klejow przeprowadzasrednio na podstawie gaiadczeé

o0 jakasci i zapisOw w dzienniku budowy. Bezfwednio naley sprawdzéa doboér kolorystycznych

ptytek, brak rys lub odpryskow itp.

Badanie gotowej posadzki z ptytek ceramicznych powipolegé na sprawdzeniu:
- nalezytego przylegania do podktadu przez lekkie opukieaptytek w kilku dowolnie
wybranych miejscach: gluchydick wskazuje na nie przyleganie ptytek ceramicznysh d
podktadu,

- prawidtowasci przebiegu spoin przez naghiccie cienkiego sznura wzdtudowolnie
wybranych spoin pozmmych i plonowych I pomiar ogdeh z doktadnécia do 1 mm
(sprawdzenie za pomg@oziomnicy i pionu murarskiego),

- prawidtowdici uksztattowania powierzchni oktadziny przez pazghnie w prostopadtych
do siebie kierunkach taty kontrolnej o diggn2 m w dowolnych miejscach powierzchni
oktadziny i pomiar wielkéci prze&witu za pomog szczelinomierza z dokladéma do 1
mm,

- wizualnym szerokéri stykOéw i prawidtowdci ich wypetnienia, w a przypadkach
budzcych watpliwosci - przez pomiar z doktadécia do 0,5 mm,

- jednolitcsci barwy ptytek.

Posadzki z parkietu

Kontroli i odbiorowi podlega:

jaka¢ uzytych materiatdw (sprawdzenie ich égawosci technicznych z wymaganiami
odpowiednich norm  przedmiotowych Ilub $wiadectw dopuszczenia  stosowania
w budownictwie)
wykonanie podkladu (sprawdzenie rowoio wytrzymatdci, stabilngci, nie mae by rys,
peknieé )
sprawdzenie warunkéw przygienia do robot posadzkowych (temperatura pomiesgazmin.
15° C, wilgotnai¢ wzgledna powietrza 45 — 65 %, wilgotitopodktadu mineralnego o max. 3%,
gipsowego — 1,5%, skatodrzewia — 12%)
sprawdzenie prawidtovéoi wykonania posadzki (wygll zewrtrzny — ocena wzrokowa;
rownas¢ — dopuszczalna nierowfiona tacie dwumetrowej max. 2 mm i w liczbie niezkgzej
niz 2 na catej diugai taty, dopuszczalne odchylenie powierzchni odsptéayzny poziomej nie
wigcksze nk 2mm/m i 3mm na calej diugoi lub szerokéci pomieszczenia; szczekio—
szerok@¢ spoin max. 0,4mm; czyst® szczelin dylatacyjnych — winny Bbywolne od
zanieczyszcze Kklindw, itp. oraz zastogte listwami przyciennymi; sprawdzenie pgdzenia
posadzki z podktadem — przez @dgtiny, naciskanie, opukiwanie)
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sprawdzenie prawidtowsci szlifowania — przez ogliziny (na powierzchni nie magbyc¢
widoczneslady zarysowania materiatefniernym)

sprawdzenie wykonania powtok lakierniczych (powinnye¢ jednolity jasny odcig nie
wykazywa $ladow gdzla, smug, zaciekow, plam; wytrzymyévgroby na wycieranie, na
zarysowanie, na przyczepitptwardac i scieralngc)

6.2.5. Stolarka

Przy odbiorze w/w elementéw wbudowanych powinny sgrawdzone:

- prawidtowa¢ osadzenia elementu w konstrukcji budowlanej, zeczegdlnym

uwzgkdnieniem ilgci kotew,

- doktadna¢ uszczelniania@ieznic elementu z @iezami otworow lubscianami,

- prawidtowas¢ dziatania elementéw ruchomych i sdzen zamykagcych,

- zgodnd¢ wbudowanego elementu z projektem.
Powierzchnie zewgtrzne wyrobow nie powinny méeostrych krawdzi lub ostrych wystagych
koncow.
Profile okienne nie magby¢ powyginane i powinny znajdowaic w jednakowej ptaszczpie.
Elementy otwierane okien oraz skrzydta drzwiowe jpowy przy zamkrgciu szczelnie przylega
do wrebOw i gscieznicy.
Przy zamykaniu skrzydta nie mpgprzynowa.

6.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot

6.3.1. Roboty malarskie

Jezeli badania z punktu 6.2.1. dadwynik dodatni to roboty malarskie najeuzna za prawidtowo
wykonane.

6.3.2. Licowaniescian ptytkami

odchylenie powierzchni ptytek od kierunku pionowege mae przekracza 1 mm na
1 metr i nie wgcej jak 4mm na wysokai pomieszczenia

odchylenie powierzchni od kierunku poziomego niezen@rzekracza 1 mm na 1 metr
I nie wiecej jak 4mm na catej powierzchni pagdey przegrodami

6.3.3. Wylewki z zaprawy cementowej

Podktad powinien mie powierzchng rowng, stanowaca ptaszczyza poziony lub pochys,
zgodnie z ustalonym spadkiem.

Powierzchn sprawdza si dwumetrowy tat, przyktadag w dowolnym miejscu, nie powinna
wskazywa ona przéwitow wiekszych nk 5 mm.

Odchylenie powierzchni podktadu od ptaszczyzny (@ozj lub pochyte)) nie powinno
przekracz&2 mm/m i 5 mm na catej diuga lub szerokéci pomieszczenia.

6.3.4. Posadzki

Posadzki z ptytek gresowych

Odchylenia spoin od linii prostej nie powinno wyrowigce] nz 2mm na 1 metr i 3 mm na calej
dtugasci posadzki.

Odchylenie powierzchni posadzki od poziomu mierzéaig kontrolg 2m w dwoch rénych
kierunkach nie mze przekracz&a2mm.

Odchylenie powierzchni od poziomwdi zatawonych spadkédw mierzone #akontrolmg 2 m
w dwdch ré@nych kierunkach nie nmi@ przekracza5 mm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST pkt. 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robat.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot i ptageoza ich wykonanie ok umowa oraz ST pkt. 9.

8.2. Roboty

uznaje ¢i za wykonane

zgodnie z

daty wyniki pozytywne

9. PRZEPISY | NORMY DOTYCZ ACE PROWADZENIA ROBOT

9.1. Normy

PN-EN 1008:2004
PN-70/B-10100
PN-62/C-81502
PN-C-81901:2002
PN-C-81914:2002
PN-EN 1008:2004
PN-EN 197-1:2002

PN-EN 13139:2003
PN-87/B-01100
PN-68/B-10156

PN-75/B-10121

PN-ENI 2004:2002
9.2. Inne dokumenty

«  Warunki

techniczne wykonania i
~Budownictwo ogdllne” - opracowany przez Instytuthaiki Budowlanej, 00-950 Warszawa ul.

Woda zarobowa do betonu. Speagjfiki pobieranie prébek.

dokumentacjprojektowy, ST
I wymaganiami ZRU, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zagagunktu 51 6

Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wynaaga i badania przy odbiorze.

Szpachlowki i kity szpachlowe. Migtbbada.

Farby olejne i alkaidowe.

Farby dyspersyjne stosowane wemnn

Woda zarobowa do betonu. Speagjkpobierania prébek.

Cement. Skfad, wymagania i krgtegodnéci dotyczce.
cementoéw powszechnegaytku.

Kruszywa do zaprawy.
Kruszywa mineralne. Kruszywa skaRmdziat, nazwy i okigenia

Posadzki z ptytek i cegiet ceramicmyNVymagania i badania przy
odbiorze.

Oktadziny z ptytekiennych ceramicznych. Wymagania i badania
przy odbiorze.

Kleje do ptytek. Definicja | wygenia techniczne.

odbioru rob6t budawd- montaowych Tom |

Filtrowa Wydawnictwo ARKADY 1989 r.
» Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (021994 nr 89 poz. 414) z pdiejszymi

Zmianami.
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Ustawa z dnial6 kwietnia 2004r o wyrobach budowtangDz. U. nr 92 z dnia 30 kwietnia
2004r., poz.881) i przepisy wykonawcze do niej.

Dokumenty przetargowe.

Umowa, warunki kontraktu.

Dokumentacja projektowa.
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020 Tynkowanie
Kod CPV 45410000-4

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj veymagania dotycgce wykonania i odbioru
tynkow zwyktych oraz renowacyjnych w ramach revidatji willi T. Sixta w Bielsku-Biate;.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja technicznagizie stosowana jako dokument przetargowy i kontraitprzy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych specyfikacii

Tynki zwykte kategorii lll, ktorych dotyczy specificja, stanoveg warstwe ochronm, wyréwnaw-
cza lub ksztaltujca formg architektonicza tynkowanego elementu, nanoszomgcznie lub
mechanicznie, do ktorej wykonania zostalyte zaprawy odpowiadge wymaganiom norm lub
aprobat technicznych.

Tynki zwykte ze wzgidu na miejsce stosowania, rodzaj padiorodzaj zaprawy, liczbwarstw i
technik wykonania powinny odpowiadanormie PN-70/B-10100 p. 3. ,Roboty tynkowe. Tynki
zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze".

Przy wykonaniu tynkéw zwyktych natg przestrzega zasad podanych w normie PN-70/B-10100
p. 3.1.1.

Podiaza w zaleénaosci od ich rodzaju powinny ldyprzygotowane zgodnie z wymaganiami normy
PN-70/B-10100 p. 3.3.2.

Specyfikacja dotyczy nowych tynkdw wewtrenych kat. 11l i tynkdw uzupetniagych oraz tynkow
renowacyjnych.

Tynki renowacyjne stosujeesdo zawilgoconych i zawierggych zwizki soli murow.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowzujgcymi normami oraz przepisami i ogéin
specyfikacy techniczi pkt. 5.

1.5. Ogdlne wymagania dotyaz robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodwo z
dokumentagj projektowy, ST i poleceniami ZRU. Ogdlne wymagania dotyer rob6t podano w
pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania pamlam ST
~Wymagania ogolne" pkt. 2.

2.2. Zaprawy do wykonania tynkow zwyklych powinrgpowiada wymaganiom normy
PN-90/B-14501 ,Zaprawy budowlane zwykie" lub agtmm technicznym.

2.3.Woda

Do przygotowania zapraw i skrapiania pogtstosowé mazna wod odpowiadajca wymaganiom
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normy PN-88/B-32250 ,Materialty budowlane. Woda detdmow i zapraw". Bez bafla
laboratoryjnych mgna stosowawodocggowy wodk pitna.

Niedozwolone jest zycie wod sciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz woéd ireapcych
tluszcze organiczne, oleje i mut.

2.4. Piasek

2.4.1. Piasek powinien spetdiavymagania normy PN-79/B-06711 ,Kruszywa mineeal
Piaski do zapraw budowlanych”, a w sgéhecsci:
e nie zawierd domieszek organicznych,
» miet frakcje r@nych wymiaréw, a mianowicie: piasek drobnoziarni3t5-0,5 mm, piasek
srednioziarnisty 0,5-1,0 mm, piasek gruboziarnis@2,0 mm.

2.4.2. Do spodnich warstw tynku nale stosowa piasek gruboziarnisty odmiany 1,
do warstw wierzchnichirednioziarnisty odmiany 2.

2.4.3. Do gfadzi piasek powinien ®dydrobnoziarnisty i przechodzicatkowicie przez sito o
przéwicie 0,5 mm.

2.5. Zaprawy budowlane cementowo-wapienne

* Marka i sktad zaprawy powinny Byzgodne z wymaganiami normy PN-90/B-14501 ,Zaprawy
budowlane zwykte".

» Przygotowanie zapraw do robot tynkarskich powinpéwykonywane mechanicznie.

» Zapraw nalery przygotowa w takiej ilosci, aby mogta b§ wbudowana mdiwie szybko po jej
przygotowaniu, tj. w okresie ok. 3 godzin.

* Do zaprawy tynkarskiej natg stosowa piasek rzeczny lub kopalniany.

« Do zaprawy cementowo-wapiennej ngle stosowa cement portlandzki wedtug normy
PN-B-19701:1997 ,Cementy powszechnegeytku”. Za zgod Inspektora nadzoru mpa
stosowa cement z dodatkiemuzla lub popiotow lotnych 25 i 35 oraz cement hutgi@5s pod
warunkiem,ze temperatura otoczenia wagu 7 dni od chwili wbudowania zaprawy niedaie
nizsza nk +5°C.

« Do zapraw cementowo-wapiennych rigle stosowéd wapno suchogaszone Ilub gaszone
W postaci ciasta wapiennego otrzymanego z wapngas&nego, ktére powinno twortzy
jednolitg i jednobarwg masg, bez grudek niegaszonego wapna i zanieczyézobheych. Sktad
objetosciowych sktadnikbéw zapraw nade dobierg doswiadczalnie, w zalenosci od wymaganej
marki zaprawy oraz rodzaju cementu i wapna.

2.6. Zaprawy tynkéw renowacyjnych

Do zawilgoconych i zawieragych zwizki soli muréw (pomieszczenie na parterze) zastasow
systemowe, trojwarstwowe tynki renowacyjne WTA gsldjce sé z:
e obrzutki - zaprawy tynkarskiej zawiegagj cement odporny na sole, kruszywo 0-4 mm oraz
specjalne dodatki ulepsaag, wytrzymatéé nasciskanie wgksz niz 6,0 MPa
* tynku wyréwnawczego - zaprawy na bazie wapna hyitznego i cementu odpornego na sole i
lekkich dodatkéw mineralnych o uziarnieednim, parametry tynku wyréwnawczego
- wytrzymata¢ nasciskanie od 1,5 do 5 MPa
kapilarna absorpcja wody: W241,0 kg/nf
- gfebokai¢ przenikania wody: B 5 mm
- porowatad¢: > 45%
wspotczynnik oporu na dyfugpary wodnep < 18
* hydrofobowego tynku renowacyjnego - zaprawy na éaxapna hydraulicznego i cementu
odpornego na sole i dodatkéw mineralnych, parantgiyu renowacyjnego:
- wytrzymata¢ nasciskanie< 4 MPa

153



kapilarna absorpcja wody W240,3 kg/nt
gtebokas¢ przenikania wody Br 2<5 mm
porowatdc¢ > 40%

wspotczynnik oporu na dyfugpary wodnej < 12

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyge sprztu podane w ST ,Wymagania ogdélne" pkt 3.

3.2. Spret do wykonywania tynkéw zwyktych

Wykonawca przyspujacy do wykonania tynkow zwyktych powinien wyk&zaie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:

- mieszarki do zapraw,

- agregatu tynkarskiego,

- betoniarki wolnospadowej,

- pompy do zapraw

- przendnych zbiornikdw na wog

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotyez transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne" pkt. 4

4.2. Transport materiatow

Transport cementu i wapna suchogaszonego powirdbgwet sic zgodnie z norm BN-88/6731-
08. Cement i wapno suchogaszone luzemzyafgzewozé cementowozem, natomiast cement i
wapno suchogaszone workowanezmo przewozi dowolnymisrodkami transportu i w odpowiedni
SposOb zabezpieczone przed zawilgoceniem.

Wapno gaszone w postaci ciasta wapienneganm@rzewozi w skrzyniach lub pojemnikach
stalowych.

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi waseritami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie obejmuije:

- przygotowanie stanowiska roboczego
przygotowanie zaprawy
dostarczenie materiatéw i spta
ustawienie i rozbiorkrusztowa
przygotowanie podia
umocowanie i zdjcie listew tynkarskich
osiatkowanie bruzd
osadzenie kratek wentylacyjnych i innych drobnylgmentow
wykonanie tynkow
reperacje tynkdw po bruzdach i hakach
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czyszczenie miejsca pracy
likwidacja stanowiska roboczego

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,Wymagagodlne" pkt 5.
5.2. Warunki przyspienia do robot

* Przed przysipieniem do wykonywania robot tynkowych powinnycébygakaiczone wszystkie
roboty stanu surowego, roboty instalacyjne podtywio zamurowane przebicia i bruzdy,
osadzone szieznice drzwiowe i okienne.

« Tynki naleey wykonywa w temperaturze nie #8zej nz +5°C pod warunkiemze w cggu doby
nie nasipi spadek porizej 0°C.

* W nizszych temperaturach mma wykonywa tynki jedynie przy zastosowaniu odpowiednich

srodkow zabezpieczajych, zgodnie z ,Wytycznymi wykonywania rob6t budamo-

montaowych w okresie obaonych temperatur”.

W okresie wysokich temperatuiwiezo wykonane tynki powinny liy w czasie wjzania

i twardnienia, tj. w ¢jgu 1 tygodnia, zwidane wod.

5.3. Przygotowanie podia

5.3.1.Podtaa tynkéw zwyktych powinny odpowiafla wymaganiom normy
PN-70/B-10100 p.3.3.2.

5.3.2. Spoiny w murach ceglanych

« W scianach przewidzianych do tynkowania nie #glewypetnia& zapraw spoin przy
zewretrznych licach na gbokasci 5-10 mm.

» Bezpdarednio przed tynkowaniem podi® naley oczyci¢ z kurzu szczotkami oraz usgnplamy
Z rdzy i substanciji ttustych. Plamy z substanggtych mana usug¢ 10-proc. roztworem szarego
mydta lub wypalajc je lamp benzynow.

* Nadmiernie suchpowierzchn¢ poditaza naley zwilzy¢ wods.

5.3.3. Podtae z betonéw komérkowych

Mury z bloczkdw z betonu komorkowego naleoczycic z wystagcych grudach zaprawy,
zanieczyszczenia tluste — wyskréb@aleca si spoiny wyskrobé na gkbokas¢ 2 + 3 mm od lica
muru. Podige powinno by oczyszczone na sucho z pytu i kurzu za pagrerczotek. W okresie
letnim lub w przypadku nadmiernego wysuszeniazygbodtaze zwilzy¢ wods.

5.3.4. Podtee betonowe

Podtaze betonowe pod tynkiem powinnodsdwne lecz szorstkie. Gtadkie pogdéobetonowe nafsy
nacih¢ diutami, a nagpnie oczyci¢ z pytu i kurzu. Bezpgednio przed tynkowaniem beton obficie
nawilzy¢ wods.

5.3.5. Podlee metalowe

Elementy metalowe (ksztattowniki) powinnydga catej powierzchni owiglie siatk stalowg lub
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druciano - ceramiczn przewgzane drutem. Siatka stan@e@ podige powinna by dostatecznie
sztywne.

5.4. Wykonywanie tynkéw zwyktych

5.4.1.Przy wykonywaniu tynkow zwyktych nale przestrzega zasad podanych w normie
PN-70/B-10100p.3.3.1.

5.4.2.Sposoby wykonania tynkéw zwyktych jedno- ielwivarstwowych powinny ky zgodne
z danymi okrélonymi w tabl. 4 normy PN-70/B-10100.

5.4.3. Grubéci tynkéw zwyktych w zalenosci od ich kategorii oraz od rodzaju pogho lub
podktadu powinny b§zgodne z normmPN-70/B-10100.

5.4.4.Tynki zwyklte kategorii Illl naty do odmian powszechnie stosowanych, wykonywanych
w sposob standardowy.

5.4.5. Tynk tréjwarstwowy powinien¢ssktada z obrzutki, narzutu i gladzi. Obrzutka na padich
ceramicznych, betonowych kruszywach i z betonu k@wdego naley wykona z zaprawy
cementowej 1 : 1 o konstrukcji odpowiagtagj 10+ 12 cm zagibienia staka pomiarowego.
Grubas¢ obrzutki powinna wynosi3 + 4 mm. Narzut tynkdéw wewatrznych naley wykona
wedtug pasoéw i listew kierunkowych, po zwaniu obrzutki, ale przed jej stwardnieniem.

5.4.6. Glad nalezy nanost po zwizaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieni®wodczas
zacierania warstwa gtadzi powinnacbyocno dociskana do warstwy narzutu.

5.4.7. Do wykonania tynkébw nalg stosowa zaprawy cementowo-wapienne: tynkow
nienaraonych na zawilgocenie - w proporcji 1:1:4, ramaych na zwilgocenie oraz w
tynkach zewstrznych - w proporcji 1:1:2.

5.5. Wykonanie tynkow renowacyjnych

W miejscach zawilgoconych i zagrzybionych (parskic stary tynk,sciany oczyci¢, odgrzybé i
wytynkowa stosugc trojwarstwowy system tynkéw renowacyjnych WTAQIkt sktada si z:

 obrzutki wstpnej - obejmujcej 50% powierzchni, grubé warstwy ~ 0,5 cm

» tynku wyréwnawczego, magazyguoggo sale, grué min 1 cm, max. 2 cm w jednym cyklu.
Tynk wyréwnawczy nie naly zaciera na gtadko, zastosowastry powierzchng dla tatwiejszej
przyczepnéci kolejnych warstw. Zaprawa wyrownawczazgtudéwniez do wypetnienia spoin.

» Tynku renowacyjnego, hydrofobowej i mrozoodpornejrstwy magazynggej rownie: zwigzki
soli. Tynk renowacyjny zaktadana grub&¢ min. 1 cm, ma. 2 cm w jednym cyklu, najlepiej w
dwéch warstwach. Minimalna grufo tagczna to 1,5 cm, @ naktadany jest na tynk
wyrownawczy.

» Czas sezonowania tynku wyrdwnawczego i renowacgnegl mm grubgci na 1 dzié. Tynki
renowacyjne naley wykonywa przy dodatnich temperaturach (temp. Dodatnie pcady okres
sezonowania - do 14 dni), chrénprzed nastonecznieniem i silnym wiatrem. Wilgatho
powietrza nie powinna przekrac€zé5%.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jaé@ robot
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Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt. 6.
6.2. Badania przed przygiieniem do roboét tynkowych

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénhadania cementu, wapna oraz
kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i przeastwyniki tych bada Inspektorowi nadzoru
do akceptaciji.

Badania te powinny obejmowawszystkie wiaciwosci cementu, wapna, wody oraz kruszywa
okreslone w pkt. 2 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badazaprawy wytwarzanej na placu budowy, a w szczegoinej
marki i konsystencji, powinny wynikaz normy PN-90/B-14501 ,Zaprawy budowlane
zwykie".

6.3.2.Wyniki bada materiatdbw i zaprawy powinny By wpisywane do dziennika budowy
i akceptowane przez ZRU.

6.4. Badania w czasie odbioru robot

6.4.1.Badania tynkow zwyktych powinny dyprzeprowadzane w sposéb podany w normie
PN-70/B-10100 p. 4.3. i powinny urdwi ¢ ocere wszystkich wymaga a w szczegolni:
zgodndci z dokumentagj projektows i zmianami w dokumentacji powykonawczej,
jakaosci zastosowanych materiatow i wyrobéw,
prawidtowaci przygotowania podtioy,
przyczepnéci tynkow do podtaa, - grubéci tynku,
wygladu powierzchni tynku,

prawidtowaci wykonania powierzchni i kragdzi tynku,
wykonczenie tynku na nagach, stykach i szczelinach dylatacyjnych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Zasady obmiaru robot okdla ST pkt. 8.
7.2. Jednostki obmiarowe

Jednostki obmiaru zgodnie z przedmiarem robot.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

8.1. Zasady odbioru robot i podstawy ptafcicza ich wykonanie ok umowa.
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8.2. Odbior podiga nalely przeprowadzi bezpdrednio przed przygpieniem do robot tynkowych.
Jezeli odbior podida odbywa si po dieszym czasie od jego wykonania, gglgodice
0CZ¥Ci¢ | umy wody.

8.3. Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektowy, SST i wymaganiami ZRU,zgdi
wszystkie pomiary i badania oméwione w pkt. 6, dalgytywne wyniki.

Jezeli chocia jeden wynik badania daje wynik negatywny, tynk pasvinien by odebrany.

W takim przypadku nalg przyja¢ jedno z nagpujacych rozwazan:

- tynk poprawg i przedstawd do ponownego odbioru,

- jezeli odchylenia od wymagenie zagraajg bezpieczéstwu wytkowania i trwatdci tynku,
zaliczy¢ tynk do niszej kategorii,

- w przypadku, gdy niegsmazliwe podane wyej rozwigzania, usugc tynk i ponownie wykona
roboty tynkowe.

8.4. Odbior tynkdéw

8.4.1.Uksztattowanie powierzchni, kresizie, przecgicia powierzchni oraz dty dwuscienne
powinny by zgodne z dokumentacprojektows.

8.4.2.Dopuszczalne odchylenia powierzchni tynkupéeszczyzny i odchylenie krazi od linii
prostej nie mog by¢ wicksze nk 3 mm i w liczbie nie wikszej nz 3 na catej diugei
kontrolnej dwumetrowej taty.

Odchylenie powierzchni i kragdzi od kierunku:

pionowego - nie mag by¢ wicksze nk 2 mm na 1 mb i ogdtem nie ygej nz 4 mm
W pomieszczeniu,

poziomego - nie magby¢ wicksze nk 3 mm na 1 mb i ogétem nie ggej nz 6 mm na catej
powierzchni m¢dzy przegrodami pionowymsgianami, belkami itp.).

8.4.3. Niedopuszczalng sastpujace wady:
wykwity w postaci nalotéw roztworow soli wykrystatiwanych na powierzchni tynkow
przenikajcych z podiaa, pikni itp.,
trwate s$lady zaciekOw na powierzchni, odstawanie, odpaezenipscherze wskutek
niedostatecznej przyczeprodtynku do podiaa.

8.4.4.0dbioér gotowych tynkow powinien bpotwierdzony protokotem, ktéry powinien zawiéra
ocere wynikéw bada,
wykaz wad i usterek ze wskazaniemzaigosci ich usungcia,
stwierdzenia zgodrici lub niezgodnéci wykonania z zamowieniem

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cexytfinych i wytrzymatéciowych.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Waggania i badania przy odbiorze.
PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétenzapraw.

PN-B-30020:1999 Wapno.

PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski doraapbudowlanych.
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PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.
PN-B-19701:1997 Cementy powszechneggku.

PN-ISO-9000 (Seria 9000, 9001, 9002, 9003 0490Normy dotyczce systemow
zapewnienia jakei i zarzdzanie systemami zapewnienia j&io

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budamyich Czs¢ B - Roboty wykaczeniowe,
zeszyt 1 ,Tynki", wydanie ITB - 2003 rok.
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021 Okladziny z piyt g-k

Kod CPV 45400000-1

1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejs swymagania dotycre wykonania
i odbioru okiladzin z ptyt gipsowo - kartonowych ewadzianych do wykonania w ramach
rewitalizacji willi T. Sixta w Bielsku — Biatej.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadolzie stosowania jako dokument przetargowy i kontnal przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objych specyfikag

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynn&ei umazliwiajgce i majce na
celu wykonanie oktadzin z ptyt gipsowo - kartonoWwye obiekcie tj.:
- Okfadziny z ptyt gipsowo-kartonowych, stangoe poszycie airowej konstrukcjiscian i
sufitow w systemie lekkiej zabudowy szkieletowe;j

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawoweayte w niniejszej SSTaszgodne z Normami i ST pkt. 1.5.

1.5. Ogdlne wymagania dotyae zasad prowadzenia robot

* Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia robét podano w ST pkt. 2.

* Niniejsza specyfikacja obejmuje c&aobdt zwgzanych z wykonaniem oktadzin z ptyt gipsowo
- kartonowych.

« Wykonawca jest odpowiedzialny za jdko wykonywania tych robét oraz zgodito
Z umowy, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleaeti Zarzdzagcego Realizagj
Umowy (Inspektora nadzoru).

 Wprowadzenie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentow wymaga akceptacji
Zarzadzapcego RealizagjUmowy (ZRU).

2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotyacze materiatdw
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanpkt. 4.

2.2. Plyty gipsowo - kartonowe

* Powinny odpowiada wymaganiom okrdonych w normie PN-B-79405 - wymagania dla piyt
gipsowo - kartonowych.
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Warunki techniczne dla ptyt gipsowo - kartonowych:

GKBI GKFI
c GKB GKF wodo-
Lp. Wymagania W iood wodoodpor :
zwykta | ognioodporng na i ogniood-
porna
1 2 3 4 5 6
1. Powierzchnia réwna, gtadka, bez uszkodzkartonu, narznikow i kranedzi

karton powinien b§ ztagczony z rdzeniem gipsowym w taki
spos0b, aby przy odrywaniekg rwa sk, nie powodujc
odklejania sj od rdzenia

2 Przyczepnét kartonu do
' rdzenia gipsowego

grubas¢ 12,5+0,5;
3. | Wymiary i tolerancje [mm]  SZerokéc 1200 (+0;-5,0)
diugaoi¢ [2000-3000](+0; -6)
prostopadiéé réznica w dtugdci przelytnych<5
Masa 1 m
plyty 11,0- ]
4. 0 grubdci 12,5 <12,5 13.0 <12,5 11-13,0
(ka]
5. Wilgotnosé [%)] <10,0

Trwatos¢ struktury
przy opalaniu [min.]

7. Nashkliwos¢ [%0] - - <10 <10

Napis na
tylnej
stronie
ptyty

kolor szary jasny| szary jasn ielony jasn ielony jasn
8. | Oznakowanie| panany | o0 Jasny| szaryjasny | zielonyjasny | zielony jasny

Nazwa, symbol rodzaju ptyty; grub data produkcji

bar\_/va niebieska czerwona niebieska czerwona
napisu

PROBA ZGINANIA

Obcigzenie niszczce [N] Ugiecie [mm]
Grubai¢ di leale d réwnolegle do
i % rostopadle| réwnolegle dg
nominalna | Odlegidic 3 " p y " gk prostopadle dd  kierunku
plyty gipsowej podpor | [mm] €0 ETUMI - HISTHEU kierunku | widkien kartonu
[mm] wiokien wiokien i skien kartond
kartonu kartonu
12,5 500 600 180 0,8 1,0

. Profile stalowe, ocynkowane do wykonania konstrukcjan dziatlowych, rusztéw sufitow
podwieszanych, oktadzitiennych.

. Prety mocupce, wieszaki, kotki rozporowe, blachowky itp.

. Listwy drewniane (o przekrojach podanych w projekci zaimpregnowane bio
i ogniochronnie do stopnia NRO
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. Welna mineralna.
. Tasma akustyczna.
. Gips szpachlowy.
. Tasma zbrogca.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.
3.2. Spret do wykonywania robot

* Wykonawca przyspujacy do wykonania suchych tynkéw, powinien wykazie mazliwoscia
korzystania z elektronagdzi i drobnego sprtu budowlanego.

o Jakikolwiek sprzt, maszyny Ilub umgzenia nie gwarantgfe zachowania wymaga
jakosciowych robot i przepiséw BHP zostanie przez ZRWYskavalifikowany i nie dopuszczone
do robot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyece transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w pkt. 2.1. ST
5.2. Warunki przyspienia do robot

* Przysgpienie do wykonywania robét jest wiove wylacznie za zgogl ZRU (Inspektora
nadzoru), w korzystnych warunkach pogodowych oraz spwierdzeniu,ze inne warunki
i etap robot budowlanych spetrgavymaog wigciwego prowadzenia prac zasadniczych.

* Przed przysipieniem do wykonywania oktadzin z piyt gipsowo-kexdwych powinny bg
zakaiczone wszystkie roboty stanu surowego, roboty lasygne podtynkowe, zamurowane
przebicia i bruzdy, osadzonéateznice drzwiowe i okienne.

 Zaleca st przysgypienie do wykonywania okladzin po okresie ¢pstego osiadania
i skurczow murow, tj. po uptywie 4-6 miesly po zakéczeniu stanu surowego.

* Przed rozpocxiem prac monteowych pomieszczenia powinny &y oczyszczone
Z gruzu i odpadow.

» Oktadziny z ptyt gipsowo-kartonowych nalewykonywa w temperaturze nie ¥gzej ng +5°C
pod warunkiem,ze w chgu doby nie nagpi spadek porej 0°C, a wilgotné wzgledna
powietrza miéci si¢ w granicach od 60 do 80%.

* Pomieszczenia powinny byguche i dobrze przewietrzone.

5.3. Wykonywanie robot

Roboty wykonéd zgodnie z projektem technicznym, Warunkami tectmyeni wykonania
i odbioru robét budowlano- mortawych Tom | - ,Budownictwo ogdélne” oraz instrukcjam
montazowymi producentéw materiatdw wykozeniowych, a tate poleceniami ZRU (Inspektora
nadzoru).
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« Wykonanie obejmuje:
- trasowanie
- wykonanie rusztu (stalowegad drewnianego)
- utozenie ocieplenia (SST 008)
- utozenie folii paroizolacyjnej
- mocowanie ptyt gipsowo - kartonowych do rusztu
- szpachlowanie spoin z przyklejeniendrtey
- szpachlowanie i cyklinowanie wykezapce

. Ok’radzmy Z piyt gipsowo - kartonowych najewykonywat w temperaturze nie ¥8zej ng +
5°C pod warunkiem, ze w cqgu doby nie nagpi spadek pomej OC,
a wilgotnag¢ wzgledna powietrza méei sie w granicach 66- 80%.

* Pomieszczenia powinny byguche i dobrze przewietrzone.

« Przy montau plyt gipsowo - kartonowych przestrzégaasad podanych w normie
PN-72/B-10122.

* W pomieszczeniach mokrych stos@watyty gipsowo- kartonowe wodoodporne GKBI lub
GKFI.

Do obudowy elementow drewnianych oraz do wydziglepomieszcae od drewnianegj
wiezby dachowej, a tale scian dzialowych o wymaganej odpo#eo ogniowej stosowa
ptyty gipsowo - kartonowe ognioodporne GKF.

* Mocowanie ptyt gipsowo-kartonowych do rusztu wykgnsi specjalnymi blachowktami
przystosowanych dozywania wketarek.

* Mocujac ptyty do rusztu naley zwracg uwag;, aby ptyty nie spoczywaly bezfgednio na
podiodze ale powinny ldypodniesione i doénicte do sufitu (dystans rdzy podiog a
krawedzig ptyty winien wynost ok. 10 mm).

o Zigcza piyt naley okleic tadma papierow perforowag lub z widkna szklanego
| zaszpachlowazapravg gipsows.

5.3.1. Monta oktadzin z ptyt gipsowo-kartonowych na ruszciesnétach

Ruszt stanowicy podiae dla ptyt gipsowo-kartonowych powinien sktadae z dwdch warstw:
dolnej stanowjcej bezpérednie poditae dla ptyt - nazywanej w dalszejeszi ,warstwg nasng”
oraz gornej - dalej nazywanej ,wargstwgtowrg". Niekiedy wykonywany jest ruszt
jednowarstwowy sktadagy sk tylko z warstwy nénej.
Materiatami konstrukcyjnymi do budowania rusztow ksztattowniki stalowe lub listwy
drewniane.
Jezeli sufit stanowi barier ogniowg, to kierunek rozmieszczenia ptyt musi cbyawsze
prostopadly do elementow warstwy snej. Ruszt takiego sufitu me by wykonany
z ksztattownikéw stalowych.
W przypadku stosowania rusztu drewnianego, mocéod@ konstrukcji dachu przy pomocy
ocynkowanych wkitow do drewna (mocowanie musi speéfiavarunek piciokrotnego
wspotczynnika wytrzymakei przy ich obcizeniu).
Styki krawedzi wzdlwznych piyt powinny by prostopadie do ptaszczyznyciany
z oknem (réwnolegle do kierunku svéetlania pomieszczenia),
Przy wyborze wzdiznego mocowania ptyt do elementowsngch rusztu konieczne jest, aby
styki dlugich krawgdzi ptyt opieraty s na tych elementach,
Przy wyborze poprzecznego mocowania ptyt w stosudku elementow rimych rusztu
konieczne jest, aby styki krotszych krglzi ptyt opieraty si na tych elementach,
Poniewa rzadko st zdarza, aby w jednym ¢dzie mogta by umocowana petna 6 piyt,
naleey je tak rozmiéci¢, by na obu kracach tego ru znalazty s odckte kawalki
0 szerokéci zblizonej do potowy szerokai ptyty (lub potowy jej dtugéci),
Styki poprzeczne ptyt w dwwsiadugcych pasmach powinny byrzesungte wzgkdem siebie
o odlegta¢ zblizong do potowy dtugéci piyty,
Jezeli z przyczyn ogniowych oktadzina gipsowo-kartomosufitu ma by dwuwarstwowa, to
drugs warstwe ptyt naleey mocowa mijankowe w stosunku do pierwszej, przesuwag o jeden
rozstaw mgdzy ngnymi elementami rusztu.
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W zalenodéci od konstrukcji i rodzaju materiatu, z jakiego keyany jest strop, wybieracsi
odpowiedni rodzaj kotwienia rusztu.

» Wszystkie stosowane metody kotwienusz spetnid warunek piciokrotnego wspoétczynnika
wytrzymatdaci przy ich obcizaniu. Znaczy toze jednostkowe obgienie wyrywagce musi by
wicksze od pjciokrotnej wartéci normalnego obgienia przypadarego na danyatznik lub
kwote.

» Kierunek mocowania ptyt gipsowo-kartonowych na tswf

Grubas¢ ptyty [mm] Kierunek mocowania Dopuszczalnq I’O’ZﬂIOS.C Lol
elementami nénymi [mm]
poprzeczny 500
125 podtuzny 420

» Elementy sktadowe rusztu, pozatami, $ produkowane fabrycznie przez poszczegolne firmy
zajmupce sé ich wytworzeniem i dostaav

Opis ogolny

Konstrukcja rusztu jest zbudowana z profilisngch CD 60x27x0,6 oraz pragiennych UD
27x28x0,6. Przedienia odcinkow profili nénych, gdy potrzeba taka wynika z wieiko
pomieszczenia, dokonujeggdrzy wyciu facznika wzdhinego (60/110). Ruszt jest podwieszany do
konstrukcji stropu przy pomocy wieszakow gdy chodzufit obnkony (stopi@ obnizenia sufitu
determinuje @ycie prta mocugcego o odpowiedniej diugo) lub przy pomocy gcznikow
krzyzowych (60/60) - gdy chodzi o sufit mocowany begpdnio do podipa. Konstrukaj rusztu
sufitu obnzonego wykonuje giw formie dwuwarstwowej. Jednak w pomieszczeniaftigidh i
rownoczénie wagskich zasadne jest stosowanie rusztu pojedyncZggrt jednowarstwowy stosuje
sie réwniez dla sufitbw bezpgrednio mocowanych do stropéw. W rusztach dwuwanstyeh do
tagczenia obu warstw ze sphizywa sk tacznikow krzyowych (60/60).W celu usztywnienia catej
konstrukcji rusztu, kace profili ngnych opiera si miedzy poétkami profili UD 27x28x0,6
mocowanych ddcian.

Grubaié ptyty Dopu;gc;alna Dopuszg;alna Dopuszcalna odlegtéc
gipsowo- odlegtdic miedzy odlegidc w | \y warstwie nénej
kartonowej [mm] wieszakami warstwie gtéwnej [mm]
[mm] [mm]
12,k 85( 125( 50C

Uwaga: Powysze dane dotygzptyt uktadanych poprzecznie do profiligmych.

Dla sufitdbw ognioodpornych stosowaystem posiadagy aprobag technicza.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jaé@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.
6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robét

* Sprawdzeniu podlega:
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- zgodnd¢ z dokumentagjtechniczi
- rodzaj zastosowanych materiatow
- przygotowanie podta
- prawidtowas¢ potozenia folii paroizolacyjnej
- prawidtowa¢ zamontowania ptyt i ich wykczenie na stykach, nafach
i obrzezach
» Sprawdzenie prawidtowéci wykonania powierzchni i kraydzi suchych tynkow nahy
przeprowad# przez ogidziny zewrtrzne oraz przyktadanie (w dwoéch prostopadtych idbis
kierunkach) taty kontrolnej o diugoi 2 m w dowolnych miejscach powierzchni.
» Strona licowa ptyt nie powinna néieszwéw, krawdzie ptyt powinny by proste lub sptaszczone.

6.3.Dopuszczalne tolerancje wykonania robot

* Przéwity miedzy tat, a powierzchni ptyt nie powinny by wigcksze nk 2 mm i w liczbie nie
wigkszej ni 2 na catej diuggi taty kontrolnej o diugéci 2m

* Odchylenie krawdzi od linii prostej nie powinny liywicksze nk 1 mm/1 m

* Odchylenie powierzchni i kragdzi od kierunku poziomego nie gkisze nk 2 mm na 1 mb
i ogotem nie wgcej niz 3 mm na catej powierzchni ograniczolseanami,

* Odchylenie powierzchni i kragdzi scianki od kierunku pionowego nie gkisze nz 1,5 mm na 1
mb i ogétem nie wicej niz 3 mm w pomieszczeniach do 3,5 mm wys@ko@raz nie wgcej niz 4
mm w pomieszczeniach powsgj 3,5 m wysokeci

» Powierzchnie suchych tynkéw powinny stanéwptaszczyzny pionowe, poziome Iub
0 kacie pochylenia przewidzianym w dokumentacji.

» Katy dwwscienne utworzone przez te ptaszczyzny, powinng katami prostymi lub posiada
rozwarcie wynikagce z wczeéniejszych zalgen zawartych w dokumentacji. Kragzie
przyciccia ptaszczyzn powinny ldyprostoliniowe.

e Sprawdzenie prawidiowoi wykonania powierzchni i kragdzi suchych tynkéw nahy
przeprowadza za pomog ogledzin zewrtrznych oraz przyktadania (w dwu prostopadtych do
siebie kierunkach) taty kontrolnej o diugook. 2 mb, w dowolnym miejscu powierzchni.

e Pomiar przéwitu pomkdzy tay, a powierzchri suchego tynku powinien bywykonywany
z dokfadnécig do 0,5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST pkt. 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robat.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot i ptagebza ich wykonanie ok umowa oraz ST pkt. 9.

8.2. Roboty uznaje i za wykonane zgodnie =z dokumentacjprojektowy, ST
I wymaganiami ZRU, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zagagunktu 51 6

daty wyniki pozytywne
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9. PRZEPISY | NORMY DOTYCZ ACE PROWADZENIA ROBOT

9.1. Normy

PN-72/B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki.idégania i badania przy
odbiorze.

PN-B-79405 Wymagania dla ptyt gipsowo - kartagoh.

PN-93/B-02862 Odporgé ogniowa.

PN-B-32250 Woda do celéw budowlanych.

PN-ISO-9000 (Seria 9000, 9001, 9002, 9003049 Normy dotycgce systemow

zapewnienia jakei i zarzadzanie systemami zapewnienia j&&io
9.2. Inne dokumenty

e Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budamyich Cz$¢ B - Roboty wykaczeniowe,
zeszyt 1 ,Tynki", wydanie ITB - 2003 rok.

* Informator-Poradnik ,Zastosowanie ptyt gipsowo-kadwych w budownictwie" - wydanie V-
Krakow 1996 r.

* Instrukcja montau ptyt gipsowo-kartonowych LAFAR.GE - Nida Gips yeanie 2002 r.

e« Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Rk. 1994 nr 89 poz. 414)
Z p&niejszymi zmianami.

* Ustawa z dnial6 kwietnia 2004r o wyrobach budowtanyDz. U. nr 92 z dnia 30 kwietnia
2004r., poz.881) i przepisy wykonawcze do niej.

» Dokumenty przetargowe.

* Umowa, warunki kontraktu.

* Dokumentacja projektowa.
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022 Remont elewaciji

Kod CPV 45443000-4

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacii wymagania dotycce wykonania i odbioru remontu elewacji
w ramach rewitalizacji willi T. Sixta w Bielsku —i&ej.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadazie stosowana jako dokument przetargowy i kontraigt przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuwszystkie czynnéci umazliwiajace i magce na celu
wykonania remontu elewacji od strony pétnocnejéjatuj
- wykonanie dokumentacji fotograficznej stanu zachuadasady frontowej,
- pomiary i inwentaryzag¢jelementow oraz detali wystroju architektonicznego,
- wykonanie wzornikéw do rekonstrukcji elementéwgeiionych,
- usunkcie uszkodzonych, zdegradowanych tynkéw
- oczyszczenie ceglanych murdw z podebraniem spogkhbakas¢ okoto 1 cm,
- skucie z cokotu warstwy zaprawy cementowej,
- usungcie wtornych nawarstwiez elementow kamiennych, uzupetnienie ubytkéw,
impregnacja i hydrofobizacja powierzchni kamiennych
- oczyszczenie elementdéw sztukatorskich, wzornikéensbli, rozet, gtowic kolumn
Z warstw obrzutu cementowego i uzupetnienie ubytkéw
- uzupetnienie elementéw murowanych,
- wykonanie tynkéw zasadniczych i renowacyjnych,
- rekonstrukcja elementéwaginionych,
- wykonanie na tynkach mineralnej szlichty,
- wykonanie na tynkach powtoki malarskiej z uprzegiintowaniem,
- wykonanie obrobek blacharskich na gzymsach, okagamdokiennikach, itp.
- wykonanie dokumentacji konserwatorskiej wykonangudc.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe ayte w niniejszej SSTaszgodne z obowizujacymi Polskimi Normami
i Ogolng Specyfikacy Techniczy pkt. 1.5.

1.5. Ogdlne wymagania dotyez robot

Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia robét podano w Ogoélnej SpexyifiTechnicznej.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&ko ich wykonania, zgodr6é z dokumentag
projektowy, specyfikaci techniczig i poleceniami ZRU. W przypadkach wymaggjch wyjanien,
uscislen lub wprowadzenia zmian w zastosowanych rgzamiach projektowych. Wykonawca ma
obowigzek powiadomienia projektanta i ZRU w celu pmi decyzji technicznych.

2. MATERIALY

Zastosowa materiaty o wiaciwosciach podanych w dokumentacji projektowej ( ngniirSTO).
Wszystkie materiaty powinny pochodzd jednego producenta chemii budowlane;.
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2.1. Tynki

2.1.1. Do zawilgoconych i zawiegalych zwgzki soli murow zastosowasystemowe, trojwarstwowe

tynki renowacyjne WTA, skiadap s¢ z:

» obrzutki - zaprawy tynkarskiej zawiegagj cement odporny na sole, kruszywo 0 - 4 mm
oraz specjalne dodatki ulepszag, wytrzymaté¢ nasciskanie weksz niz 6,0 MPa,

» tynku wyréwnawczego - zaprawy na bazie wapna hydmnego i cementu odpornego
na sole i lekkich dodatkbw mineralnych o uziarniesrednim, parametry tynku
wyrownawczego:

- wytrzymala¢ nasciskanie od 1,5 do 5 MPa

kapilarna absorpcja wody: W241,0 kg/nf

gtebokas¢ przenikania wody: b 5 mm

porowatd¢: > 45%
- wspotczynnik oporu na dyfugpary wodnep < 18

* hydrofobowego tynku renowacyjnego - zaprawy na éawmiapna hydraulicznego i
cementu odpornego na sole i dodatkdw mineralnyatarpetry tynku renowacyjnego:
- wytrzymala¢ nasciskanie< 4 MPa

kapilarna absorpcja wody W240,3 kg/m2

gtebokas¢ przenikania wody Br 2<5 mm

porowatac¢ > 40%

wspotczynnik oporu na dyfugpary wodnep < 12

2.1.2. Do pozostatych tynkdw

Zaprawa cementowa wapienna do tynkéw zwyklych zgodm PN-90/B-14501 ,Zaprawy
budowlane zwykte”.

2.1.3. Rekonstrukcja profili ggnionych , obramowaokien, parapetow itp.
Lekka mineralna zaprawa do profili wg PPK

2.1.4. Uzupetnienie ubytkéw i impregnacja elemenk@amiennych
Zaprawa renowacyjna - wg PPK

2.1.5. Mineralna zaprawa szpachlowa - do szpagria wszystkich tynkdéw przed malowaniem
na bazie cementu portlandzkiego, wa@sazgnego i czysto mineralnego kruszywa.

2.2. Malowanie tynkow zewitnznych

» $rodek gruntujcy

» farba krzemoorganiczna wg PPK

3. SPRAET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.

Roboty mana wykonywa przy wyciu dowolnego spkgu zaakceptowanego przez ZRU.
4. TRANSPORT

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Podczas transportu materiaty
powinny by zabezpieczone przed uszkodzeniami lub aisttecznéci.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST pkt. 2.1.
Postpowa: zgodnie z programem prac konserwatorskich.

5.1.Uzupetnienie muréw
Ubytki w murach uzupehdistosugc cegt petry klasy 15 i zaprawcementowo - wapienn
5.2. Wykonanie tynkow

Kolejnos¢ dziatar powinna by nastpujaca:

- przygotowanie rysunkow warsztatowych,

- przygotowanie wzornikow poszczegolnych elementotaldesztukatorskiego,

- usuny¢ wszystkie warstwy wtorne i skedegradowany tynk,

- w trakcie usuwania wtérnych nawarstwiealezy ocent stan zachowania detalu sztukatorskiego,
- elementy spiaszczone, odspojone aalesury¢ w catccli,

- 0czysci¢ powierzchng muru mechanicznie szczotkami lub strumienienggprego powietrza

- usurny¢ ostabione spoiny porulzy cegtami na gbokas¢ 2 cm.

W miejscach zawilgoconych i na cokole wykoérnsgnki, stosujc trojwarstwowy system tynkdéw

renowacyjnych WTA, ktory sktadagsz:

* Obrzutki wstpnej - obejmujcej 50% powierzchni, grulsé warstwy[10,5 cm.

« Tynku wyrOdwnawczego, magazyrnuggo sale, grusdé min. 1 cm, ma. 2 cm w jednym cyklu.
Tynk wyrébwnawczy nie naky zacieré na gtadko, zastosowastr powierzchng dla tatwiejszej
przyczepnéci kolejnych warstw. Zaprawa wyrownawczazstudwniez do wypetnienia spoin.

» Tynku renowacyjnego, hydrofobowej i mrozoodpornejrstwy magazyndggej rowniez zwigzki
soli. Tynk renowacyjny zaktadana grubé¢ min. 1 cm, ma. 2 cm w jednym cyklu, najlepiej
w dwoéch warstwach. Minimalna grudio taczna to 1,5 cm, @ nakladany jest na tynk
wyrownawczy.

» Czas sezonowania tynku wyréwnawczego i renowacgrnegl mm grub&ci na 1 dzié. Tynki
renowacyjne naley wykonywa przy dodatnich temperaturach (temp. dodatnie pcady okres
sezonowania - do 14 dni), chrénprzed nastonecznieniem i silnym wiatrem. Wilgatho
powietrza nie powinna przekrac€zé5%.

* Pozostate tynki mma wykon& zwykla zapraw cementowo - wapienna zgodnie
z PN-70/B10100 ,Roboty tynkowe. Tynki zwykte”.

Na tynkach renowacyjnych i pozostatych wykémaineralry gtadz szpachlow, w ktorg wtopi¢
siatke tynkarslg z widkna szklanego.

Detal sztukatorski ggniony z wzornika:

- przygotowanie wzornikdw z blachy,

- rekonstrukcja detalu z lekkiej mineralnej zaprawey figrednio na murze,

- wykonanie wierzchniej warstwy (szlichty) z zapramneralnej drobnoziarniste;j.

Detal sztukatorski odlewany:

- IkCzne czyszczenie przy pomocy szpachelek, diutek,atwtérnych warstw,
- uzupetnienie ubytkow - cyzelowanie powierzchapravg mineraln.

5.3. Elementy kamienne

Elementy kamienne nalg oczyci¢ poprzez piaskowanie Wszelkie ubytki uzupétnizapravy
renowacyjn.
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Kamienne elementy po oczyszczeniu zaimpregiow@paratem wzmachiggym i wykona
hydrofobizac.

5.4. Malowanie tynkéw
Elewacg pomalowa trzykrotnie fasadowymi farbami silikatowymi, poragpdnim zagruntowaniu.
5.5. Renowacja drewnianych drzwi i okien

- usungcie farby preparatem do zdejmowania powtok olejnych

- wylugowanie pozostakai pokostu przy gyciu delikatnych nargzi,

- uzupetnienie ubytkéw drewna poprzez wklejenie diewych flekdw,

- uzupetnienie drobnych ubytkow poprzez szpachlowap@wierzchni kitem do drewna
dwusktadnikowym,

- szlifowanie powierzchni,

- wymiana zamkoéw, regulacja okwzupetnienie szyb i okitowania

- malowanie wg ustalonej kolorystyki farbami do drewirzykrotnie.

5.6. Elementy metalowe

Wszystkie elementy metalowe:

oczysci¢ z korozji i starych powtok malarskich (metoda streniowo -$cierna),
zabezpieczy powierzchng przy wyciu kontaktowych inhibilizatorow korozj,
naniec¢ warstwy ochronne zgodnie z programem prac kongerskach,

Nanoszenie poszczegollnych warstw wykiowg instrukcji producentow stosowanych preparatow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakdci polega na:
- kontroli jakasci materiatow
- kontroli jakdsci wykonywania robot

6.1. Materiaty

Wszystkie uyte materialy do wykonania rob6t mygsbyé nowe, odpowiada wymaganiom
dokumentaciji projektowej i specyfikacji techniczmepz posiadacertyfikaty i swiadectwa jakéci
producenta i uzyskeaprobag ZRU.

6.2. Roboty tynkarskie

Przy robotach tynkarskich naledokonywa odbioru:

- przygotowania podima - podige powinno odpowiadawymogom pkt. 24.1.4. WTWO tom | oraz
instrukcjom producenta tynkéw renowacyjnych,

- wykonania poszczegolnych warstw,

- ostatecznego tynkow (réweg wyglad, przyczepng&t, pionowaé krawedzi),

- prawidiowaci odwzorowania detali wystroju architektonicznego.

6.3. Roboty malarskie
6.3.1. Odbiodr podiza

Kontrola stanu technicznego powierzchni przygotosyao malowania powinna obejmotva
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- sprawdzenie wygtu powierzchni

- sprawdzenie wskliwosci

- sprawdzenie wyschetia

- sprawdzenie skuteczém fluatowania

Sprawdzenie wygbu powierzchni pod malowanie najewykonywa& przez ogdziny zewrtrzne.
Sprawdzenie wskliwosci nalezy wykonywa& przez spryskanie powierzchni przewidzianej pod
malowanie kilku kroplami wody. Gdy wymagana jest tanavsikliwos¢, ciemniejsza plama
zwilzonej powierzchni powinna wygli¢ nie wczéniej niz po 3 s.

Swieze tynki niedostatecznie skarbonizowane powinny yzed malowaniem zafluatowane.
Sprawdzenie skuteczém fluatowania powierzchni natg wykona& przez zwikenie jej
1% roztworem alkoholowym fenoloftaleiny. Zmianarlg na intensywnie réowg jest dowodem
niewtasciwego zafluatowania podia.

6.3.2. Odbior powtok malarskich

Badania powiok przy ich odbiorach naje przeprowadz&a po zakdczeniu ich wykonania
W nastpujacych terminach:
powtoki z farb kazeinowych, emulsyjnych i silikongeh - nie wczéniej niz po 7 dniach,
powtoki z farb wapiennych, cementowych, krzemianoly olejnych, syntetycznych oraz
lakieréw i emalii - nie wczaiej niz po 14 dniach.

Badania techniczne naleprzeprowadzéprzy temperaturze powietrza niezseej ni + 5°C i przy
wilgotnosci wzglednej powietrza nie nszej ni 65%, oraz podczas pogody bezdeszczowej.
Sprawdzenie wyghu zewrtrznego powitok malarskich polega na stwierdzeniwn@miernego
roztozenia farby, jednolitego ngtenia barwy i zgodriei ze wzorem producenta, braku przeu

I dostrzegalnych skupisk lub grudek nieroztarteggmentu lub wypetniaczy, braku plam, smug,
zaciekow, pcherzy, odstagych ptatkbw powitoki, widocznych okiem nie uzbroyom sladow
pedzla itp., w stopniu kwalifikujcym odbieraa powierzchng malowarn do powtok o dobrej jakii
wykonania.

Sprawdzenie zgod®doi barwy powtoki ze wzorcem polega na porownanigwietle rozproszonym,
barwy wyschngtej powtoki malarskiej z bargvwzorca, ktory w przypadku naktadania powtok bez
podkiadu wyréwnawczego na tynki i betony, powintgyt wykonany na takim samym podig

0 powierzchni maliwie zblizonej do faktury podiza.

Sprawdzenie odpordoi powtoki na wycieranie polega na lekkim, kilkaktmgm potarciu jej
powierzchni mgkka, wetniary lub bawetnian szmatlg kontrastowego koloru (tj. ciemnw
przypadku powtok biatych i biatw przypadku powtok kolorowych). Powioka jest odmorna
wycieranie, jéli na szmatce nie wygpia slady farby.

Sprawdzenie odporkoi na zarysowanie przeprowadza sietod, uproszczona — przez zarysowanie
powtoki w kilku miejscach paznokciem. Powioka jeslporna na zarysowaniesfiepo wykonaniu
proby nie wysipiag na niej rysy widoczne okiem nie uzbrojonym.

Sprawdzenie przyczepém powtok mae by wykonane poprzez badanie przyczejmngowtoki do
tynku lub do betonu bez podktadu wyréwnawczego #ayaleykonywa: przez préb odrywania
ostrym nargzdziem (ngem lub skalpelem chirurgicznym o ostrzu okoto 20 )mpowtoki od
podiaza.

Sprawdzenie odporgoi na zmywanie wagl polega na zwieniu badanej powierzchni powtoki
przez kilkakrotne potarcie makmickka szczotlg ze szczeciny lub szmatka. Powtoka jest odporna
na zmywanie wogl jesli na szczotce lub szmatce nie pozostdady farby oraz gdy po wyschyaiu
zmytej powierzchni powtoki nie wygbig na niej smugi, plamy albo zmiany w barwie lub wys&u

w stosunku do powierzchni nie poddanej probie. Pppwitokach matowych dopuszczae si
nieznaczny potysk a przy powtokach pétmatowych dapaa si nieznaczne powkszenie potysku
w miejscu badania w stosunku do powierzchni nievzane.

Jezeli badania powisze dadz wynik dodatni to roboty malarskie naleuzn& za prawidtowo
wykonane.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST pkt. 8.

Jednostki obmiarowe zgodnie z przedmiarem robot.

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI
Ogolne zasady odbioru robo6t i dokonywania ptéthokresla umowa.

Odbidr robdét powinien odldysie przy udziale nadzoru konserwatorskiego.

9. PRZEPISY | NORMY

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykie. Wymagai badania przy odbiorze.
PN-B-10109 Tynki i zaprawy budowlane. Suche nmae&ztynkarskie.
BN-89/6747-25 Elementy kamienne. Stopnie monoligczoktadzina stopni

Schodowych. Stopnice i podstopnice.

PN-72/B-06190 Roboty kamieniarskie. Oktadzina kamaé Wymagania w zakresie
Wykonywania i nadania przy odbiorze.

Karty techniczne produktéw i instrukcje producewsaobow chemii budowlane;j.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budanwd-montaowych, Arkady, 1990.
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